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	Téma bakalářské práce:
	Porovnání robustnosti dead-beat a Dahlinova regulátoru
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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení
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.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Otázky k obhajobě:

1) Stručně popište metodu lambda tuning a vysvětlete jak s ní souvisí Dahlinův regulátor.

2) Na stranách 38-41 uvádíte koeficienty k1 až k6 pro GR1(z) a GR2(z) v rovnicích (72)-(75), (77)-(80), (84)-(91),  které jste si sám odvodil a na podle nich počítal regulátory. Prezentujte kompletní odvození těchto rovnic v rámci prezentace a objasněte význam koeficientů.
3) Při převodu přenosu daného rovnicí (46), s. 25, do diskrétního tvaru za účelem výpočtu parametrů regulátoru je použito konkrétní periody vzorkování. Je nutné při simulaci regulace v software MATLAB – SIMULINK pro vypočtený regulátor tuto periodu vzorkování použít jako periodu výpočtu, nebo může být perioda výpočtu jiná, pokud ano jaká?
OTOČTE!

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce:
Hodnocení:

Téma práce považuji za zajímavé.  Struktura práce je plně v souladu s body zadání, které byly splněny. Praktická část je zajímavá především z pohledu nastudování pro studenta neznámého, vlastního odvození a množství experimentů. Student projevil o téma práce zájem, problematika Dahlinova regulátoru a robustnosti byla pro ně novým, jelikož nebyla probírána na výuce, proto musel nastudovat dostupnou anglickou literaturu, která je psána povětšinou pro absolventy magisterského studia. Za účelem programové realizace pak musel odvodit rovnice pro výpočet parametrů regulátorů. Pracoval zcela samostatně. Následně provedl analýzu chování obvodu při změně postupně všech parametrů soustavy včetně dopravního zpoždění a při změně periody vzorkování. Vyhodnotil pak při jakých hodnotách dopravního zpoždění je systém řiditelný a také pro jakou periodu vzorkování. Pro tento okruh provedl více jak 300 simulačních experimetů pro různá nastavení.
Na základě předchozích experimetů došlo k volbě soustavy, u které byla zavedena proměnná parametrická neurčitost.  Postupně byl studován vliv perturbace časové konstanty, pertubace zesílení, perturbace dopravního zpoždění a perturbace volitelného parametru pro výpočet Dahlinova regulátoru a byly stanoveny limity řiditelnosti pro použitý model soustavy a to na základě více jak 100 experimentů. Výsledky jsou vyhodnoceny pro každou sadu simulací zvlášť a pak shrnuty na konci praktické části. 

Praktická část není tvořena pouze jejím samotným textem, ale nedílnou její součástí jsou i několikasetstránkové přílohy na něž je odkazováno v textu a které obsahují výsledky simulací regulace.
S ohledem na samostatnost autora, nutnosti nastudovat a odvodit pro něj nové, jeho zájem a hlavně množství provedených experimentů k tomuto přihlížím proto hodnotím stupněm A. Zároveň tím promíjím některé nepřesnosti v označování symbolů v rovnicích a chybějící popisy os u experimentů.
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