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	Téma diplomové práce:
	Predikce v prediktivním řízení


Hodnocení práce:
Diplomová práce je věnována problematice prediktivního řízení – konkrétně metodám výpočtu predikce výstupu soustavy. V teoretické části je popsán historický vývoj a je podán úvod do prediktivního řízení. Dále jsou uvedeny tři metody pro výpočet vícekrokové predikce – pomocí maticových operací, pomocí diofantických rovnic a přímým výpočtem. V závěru teoretické části je popsán jednoduchý prediktivní regulátor. V praktické části jsou odvozeny predikční vztahy pro model druhého řádu. Dále je popsán simulační program, ve kterém lze simulovat chování soustavy, vypočítat predikce a provést simulovanou regulaci. Výsledky simulací včetně porovnání jednotlivých metod z pohledu výpočetní náročnosti jsou uvedeny v závěru teoretické části.
Práce se zabývá aktuálním tématem a po teoretické stránce je zpracována velmi dobře i vzhledem k obtížnosti dané problematiky. Tím, že diplomant odvodil predikční rovnice pro konkrétní řád soustavy potvrdil, že se v dané problematice orientuje a dovede teoretické znalosti použít. Z praktického pohledu by bylo však přínosnější, kdyby uvedené metody naprogramoval obecně, tak aby byly použitelné pro soustavu libovolného řádu.
Formální náležitosti, chyby, omyly:

1. Co znamená E v rovnici 2.9?

2. V rovnici 4.17 se nejedná o integrátor.

3. V rovnici 4.19 jsou chybně uvedené mocniny z.

4. Bylo by vhodné používat jednotnou terminologii „horizont řízení“ – str. 17 „řídicí horizont“, str. 36 a 39 „horizont vstupu“ a str. 39 „vstupní horizont“.

5. Na str. 39 a v obr. 11 a 12 je chybně uveden „horizont řízení“ a „horizont predikce“.

6. V seznamu použitých symbolů C není polynom čitatele CARIMA modelu.

7. V seznamu použitých symbolů je uvedena poruchová veličina, ale v práci jsem se s ní nesetkal.

8. V seznamu použitých symbolů  neznamená integrátor.

Dotazy k obhajobě:

1. V programu se zadávají koeficienty diskrétního přenosu. Kde lze zadat periodu vzorkování?
2. Kolik byla perioda vzorkování, penalizace a horizonty pro uvedený regulační pochod?

3. Co znamená v seznamu použitých symbolů a zkratek „predikce akčního zásahu“ a „predikce žádané hodnoty“?

Diplomant splnil všechny body zadání diplomové práce. Práce splňuje jak po obsahové, tak i formální stránce veškeré požadavky kladené na tento typ závěrečné práce.
	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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