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Programování  průmyslového  robotu  Wittman  W711
 (téma)

         V rámci  bakalářské   práce  Programování  průmyslového  robota  Wittmann  W711 na  základě  analýzy  průmyslových  robotů  a  manipulátorů,  jejich  nasazení  do  výroby,  kinetické  struktury,  řídících  systémů  a  programování   modifikoval  hlavní  program, vytvořil  jednoduchý  program  pro  přemísťování  dílce  na  páse  včetně  kompletního  postupu  a  dva  odlišné  ukládací  podprogramy  pro  průmyslového  robota  Wittmann  W711. Na  základě  provozních  zkušeností  provedl  modifikaci  při úkonu  odstřihování  vtoků  nůžkami,  které  umístil  na  tužší  stranu  klece,  čímž  eliminoval  nepřesné  odstřihování  vtoků.  Ukládání  výstřiků  řešil  vytvořením  jednoduchého  ukládacího  podprogramu,  bez  použití  ukládacích  funkcí  a  variantně  vytvořením  ukládacího  programu  s  využitím  ukládacích  funkcí  robota. S ohledem  na  rozměrnost  uchopovací  hlavy  a  rozsah  robota  v  ose  x  bylo  nutné  změnit  ukládací  místa  pro  vtoky  a  výstřiky.

Jako přínos  bakalářské  práce  lze  považovat  programovací  dokumentaci  umístěnou  na  stránkách  UVI.   Pomocí  ní  mohou  studenti  vyzkoušet  jak  spuštění  robotu  Wittmann W711  ale  taky  programovací  prostředí,  funkce  jednotlivých  příkazů,  činnost  robota  ve  vstřikovacím  cyklu  vstřikovacího  stroje,  práci  s  nůžkami  a  ukládacími  podprogramy.
      Při  řešení  respektoval  zásady  pro   vypracování  bakalářské  práce. Řešením   tohoto  úkolu  prokázal  diplomant ,  že  dovede  využít  poznatků  získaných  z odborné  literatury ,  z  přednášek odborných  předmětů  na  fakultě  a   konzultací  s odborníky. Při  vypracování  práce postupoval  systematicky.  Řešení problému je  provedeno  s  využitím způsobů  doporučovaných  odbornou  literaturou.  Odborná  úroveň  bakalářské  práce  je  na  velmi  dobré  úrovni,  lze  vytknout  pouze  drobné  nedostatky (např.  v  praktické  části jsou  některé  kapitoly  uváděny  jako  popis,  i  když  jde  o  řešení  určitého  problému).   Při  obhajobě by  mohl  diplomant  vysvětlit  zda  by  mohlo  být  využito  poznatků,  které  získal   na  praktické  stáži  s ukládáním  vtoků  a  výstřiků  u  robota  Wittmann  (na  př. „skluzavky“).  
      Výsledky bakalářské práce jsou použitelné ve  výuce  odborných  předmětů  na  UVI,  jsou  podkladem  pro  seznámení  s  možnostmi  robota  Wittmann  W711. Přes některé  nedostatky,  které  jsou  formálního  významu  a  neovlivňují  kvalitu  a  výsledky  bakalářské  práce doporučuji  ji  k obhajobě  a  hodnotím  ji     -   B    Velmi  dobře.     
Návrh na klasifikaci bakalářské práce:    B – Velmi  dobře
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