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ČÍSLICOVÝ PID REGULÁTOR SE DVĚMA STUPNI VOLNOSTI
Diplomant měl za úkol vypracovat literární rešerši na dané téma. Na základě literární rešerše navrhnout a implementovat samočinně se nastavující číslicový PID regulátor se dvěma stupni volnosti (2DOF). Navržený regulátor simulačně ověřit v programovém prostředí MATLAB/SIMULINK. Po vyhodnocení simulačních experimentů aplikovat navržený regulátor pro řízení vybraného laboratorního modelu v reálném čase. Výsledky simulačního ověřování vyhodnotit a povést diskusi.

Diplomová práce byla poměrně náročná jak z teoretického, tak i experimentálního hlediska. Diplomant musel do zadané problematiky proniknout samostatným studiem a to zejména  časopiseckých příspěvků, které jsou publikovány v anglickém jazyce. Získané nové teoretické poznatky poté použil pro návrh tzv. 2DOF samočinně se nastavujícího číslicového PID regulátoru. Rovněž zvládl bez větších problémů simulační a experimentální část diplomové práce. Musel se podrobně seznámit s laboratorním modelem –  servomechanismem AMIRA DR300, který použil pro ověření navrženého regulátoru v reálném čase. 

V teoretické části diplomové práce pojednal o problematice identifikace systémů se zaměřením na průběžnou identifikaci použitím metody nejmenších čtverců. Na základě doporučené zahraniční literatury pojednal o několika algoritmech číslicových 2DOF regulátorech typu PID, z nichž vybral jeden typ pro implementaci a simulační i laboratorní ověření. 

Rovněž v praktické části dosáhl adekvátní výsledky. Prokázal poměrně dobré programátorské schopnosti a experimentální dovednosti. Samostatně zvolil vhodné postupy při simulačních a laboratorních experimentech a simulačním způsobem porovnal navržený regulátor pro řízení deterministického a stochastického číslicového modelu. Po simulačním ověření implementoval navržený regulátor pro řízení výše uvedeného laboratorního modelu v reálném čase, dosažené výsledky vyhodnotil a provedl jejich diskusi.
Po celou dobu řešení diplomové práce pracoval velmi aktivně, poměrně samostatně a pravidelně konzultoval dosažené dílčí výsledky a další postup s vedoucím diplomové práce. Výsledky jeho práce budou využity při laboratorních úlohách disciplin Identifikace systémů, Adaptivní a prediktivní řízení a Řízení reálných procesů. 
Diplomová práce je vypracována přehledně, má odpovídající stylistickou i grafickou úroveň. Diplomant zadání diplomové práce splnil v celém rozsahu.
Návrh na klasifikaci diplomové práce:                                  A – výborně
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