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prace:

Hodnoceni prace:

Diplomant sa vo svojej praci zaobera vytvdranim prehl'adu $pecializovanych toolboxoch
vyuZzivanych pre robustné riadenie. Riesenie diplomovej price je rozdelené do dvoch na seba
nadvizujucich &asti. Prva teoretické &ast’ poskytuje prehlad zakladnych pojmov spadajicich do
problematiky neur&itych systémov a metéd robustného riadenia . Druh4 praktickd ¢ast’ predstavuje
vybrané programové prostriedky v prostredi Matlab, ktoré su vyuzZitel'né pri rieSeni problémov

v oblasti robustného riadenia. Pre vybrané toolboxy st vytvorené ukazky ich funkeii pre ul'ahéenie
analyzy a syntézy dynamickych neurCitych systémov.

Diplomant obsahom a V)’/sledkami svojej prace zvladol niektoré stanovené alohy &iastodne (napr.
popisanie zakladnych pric s programovymi balikmi). Po formalnej stranke je textove a grafické
spracovanie dlplomovej préce dobré. Clenenie price nie je vo vietkych kapitolach prehladné. Za
prinos prace moZno povazovat vytvorenie prehl'adu pojmov a toolboxov vyuZzivanych pri riedeni
problémov v oblasti robustného riadenia. Tu viak vytvorenie prikladov alebo ukézok napr.

v Control System Toolbox, YALMIP chyba, pri¢om diplomant nemusel vytvarat' vlastné funkcie,
ale mal moznost’ pracovat’ uz s vytvorenymi programovymi balikmi.

K praci mam niektoré pozndmky, otdzky na diplomanta:

e str. 18, v odstavci nad rovnicou 7 tvrdite, Ze prenos Gy(s) v predchadzajucich rovniciach a
obrazkoch reprezentuje ...., priom v predchadzajicej ¢asti edte Ziaden obr. nebol
vykresleny,
str. 37, na obr. 3 nie je v texte Ziaden odkaz ani popis,
kapitola 4.2.1 je neprehladna, hlavne ¢o sa tyka vzt'ahov sivisiacich s vlastnostami
Jednosmemeho motora. Popis motora ste odniekial’ ¢erpali? Ak 4no, chyba tu citicia. Str.
43, &o znamen4 skratka: DC modelu? Str. 44, &o predstavuje AngularSpeed vystup z H? Co
vyjadruje prikaz 1tf? Str. 45, ako bola vykreslena odozva na obr. 57 Co vyjadruje prikaz
ufrd? Str. 46, ¢o vyplyva z obr. 67
str. 54, &o predstavuje prikaz isstable. Aké méze dosiahnut vysledky a ¢o vyjadruji?
str. 56, st pod rovnicou 38 a potom aj niZsie spravne zadané polynomy pl-p4?
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Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede vedouci dle svého uvaZeni dle klasifikaini stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobie, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostateéné , F — nedostatecné.
Stupen F znamena téZz ,,nedoporucuji praci k obhajobé".

PiedloZenou diplomovou prici doporuduji k obhajobé& a navrhuji hodnoceni

C - dobre.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatetné” uved’te do pFipominek a slovniho vyjadfeni
hlavni nedostatky price a divody tohoto hodnoceni.
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