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	Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.
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V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
- Rovnice (11) odpovídá FIR (finite impulse response) filtru, který nezaručí požadovaný plynulý přechod.

- Průběžná identifikace, která je použita i při reálných měřeních, mohla být probrána detailněji (kap. 4.2)

- Statická charakteristika byla měřena v celém rozsahu 0-5V, ovšem na obr. 12 je vykreslena jen v rozsahu 1,5-4V.

- Na str. 33 je uveden zdrojový kód použitý pro identifikaci, v němž je používána funkce krit. Pro úplnost by měl být uveden i zdrojový kód této funkce.

- V kapitole 6.2.2 je u popisu identifikace používán termín "počet naměřených vzorků", který je označej N. Z grafů ovšem vyplývá, že počet naměřených vzorků u každécho přechodu byl 1000. Číslo N asi udává kolik vzorků bylo použito pro identifikaci.
- Z tabulky 1 není zřejmé, jestli sloupec "hodnota napětí u [V]" odpovídá  počáteční, nebo koncové hodnotě skoku.

- Na obr. 8 je uveden blok "Repeating sequence", ovšem na obr. 9 je uvedeno nastavení pro blok "Repeating sequence stair"
- V kapitole 6.2.2 by u jednotlivých identifikací měly být i výsledné přenosy. Není zdůvodněno, proč byl použit model 3. řádu a jaký byl tvar přenosové funkce

- U rovnice (23) není uvedeno, že ji získáme po "dosazení a zjednodušení". Není ovšem zřejmé co se kam má dosazovat.

- Kritéria (23) a (24) nejsou totožná.

-  Odvození regulátorů v kapitole 7 by mělo být mnohem podrobnější.
- Hodnota uvedená pro diagonální prvky kovarianční matice v kapitole 8.1.2 je stejná jako v předchozí kapitole a nevede k vypnutí průběžné identifikace

- U adaptivního regulátoru není uvedeno, jak byly voleny počáteční odhady parametrů soustavy

- Podle posisu obrázků 35 a 36 nebylo nastavení simulace a reálného měření stejné. Není uvedeno, proč tomu tak bylo.

- Není uvedeno, čím se liší prediktivní regulátor uvedený v kapitole 9.2 od adaptivního prediktivního regulátoru uvedeného v kapitole 9.1

- Rozsah u v grafu na obr. 44, 46, 49 a 50 není vhodný.
- Výsledky dosažené různými regulátory by měly být srovnány i kavtitativně - např. pomocí kvadratických kritérií. 
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