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1 PRIKLADY PROGRAMU SCHODISTOVEHO VYPINACE DLE
NORMY IEC 61131-3

Zadani: Uvazujme chodbu, ve které je pét dvefi. V této chodbé jsou nainstalovany tii
vypinace. Vytvoime pro toto zadani program tak, aby se vypinace chovali jako schodistovy
vypinac€. To znamena, jakymkoliv vypinacem z kteréhokoliv mista miizeme svétla rozsvitit

nebo zhasnout.

__—__

Vypracovani: Nejprve potfebujeme ziskat logickou funkci pro ovladani téchto vypinaci.

Podle ni pak napiSeme program. Ud¢lame si tedy logickou tabulku.
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Z tabulky ziskame logickou funkci: ¥ = ABC + ABC + ABC + ABC

Nyni uz miZeme zacit psat programy v jednotlivych jazycich. Pro zndzornéni zde uvedu

vSechny typy programovani podle normy.

IEC ST:
Y :=((not A) and (not B) and C) or ((not A) and B and (not C)) or (A and B and C)
or (A and (not B) and (not C));
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2 SOFTWAROVE A HARDWAROVE PROPOJENI PLC S MODELY

V laboratofi jsou pouzivany PLC Tecomat Foxtrot propojené¢ s EDU-mod modely
automatické pracky, kiiZzovatky, hydraulické posuvné jednotky a misici jednotky. Schéma

zapojeni vypadd nésledovn¢:

+24V
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Nastaveni softwarového propojeni provedeme v Manazer projektu->Typ site. Jelikoz jsou
PLC v laboratofi propojeny ethernetem, zvolime typ pfipojeni Ethernet. Vlozime IP

adresu, kterou najdeme nalepenou na boku PLC.

- —

i Pripoijit =

Adresa PLC: I 0 _

::I |1U.5.18.7?| I

IP adresa:
IVEpsp:::fn:n il g [~ Doménové jméno
~ USB - H Timeout lmi‘ ms
& Ethemet Lokalnr: | ICREPHE [sveez =[]
¢ Simulovan PLC IS5t epedhiler sendvat ek
[~ Jedna zprdva na paket

Dale nastavime hardware v Manazer projektu->Hw->Konfigurace HW. Zde v pravém

dolnim rohu klikneme na tla¢itko Nacist z PLC. Nactou se ndm vSechny pfipojené moduly.
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3 MODELAUTOMATICKE PRACKY

Zadani: Mame vytvoftit v prostfedi Mosaic program k modelu automatické pracky. Pracka
se bude ovladat pomoci potenciometru a tlacitka (napi. potenciometr Aa a tlacitko Bg).
Vytvoiime také vizualizaci ve WebMakeru. Potenciometrem nastavite vahu pradla, které
nam uréi napusténi vody, a potvrdime tlacitkem. Nasledn€ opét potenciometrem vybereme
rezim prani a taktéz potvrdime tlac¢itkem. V tuto chvili by méla pracka zacit prat. Po

skonceni prani bude mozno opét pracku nastavit.

B
Teplota
® %°C
@ 60°C
@ 40°C
®30°C
Obr. X1 Model automatické pracky Obr. X2 Potenciometr a tlacitko

Vypravovani: Model pracky ma 7 vstupt a 6 vystupil.
Vstupy: Buben->, Buben <-, Otacky, Topeni, Voda, Cerpadlo
Vystupy: Teploty 30 °C, 40 °C, 60 °C, 90 °C, Hladina 100%, Hladina 50%

Je zde také tlacitko pro reset, kdyz dojde k n€jaké chybé. Tento model urcuje dva druhy
chyb. Jsou to opravitelnd chyba, ta nastavd, kdyz dojde soucasné povel to¢eni bubnu
vpravo 1 vlevo. Za¢ne blikat chybova dioda a buben se nebude otacet. Po odstranéni tohoto
kolizniho stavu se bude buben normalné otacet. Pak jsou tu chyby neopravitelné, kdyz
pfetece praci vana nebo teplota vody stoupne nad 90 °C. Pii této chybé se rozsviti chybova

dioda a musime pouzit tlacitko reset.
Tento model simuluje napousténi vody a ohfivani automaticky!

Nase pracka bude mit deveét rezimii: machani, odstiedovani, vyvarka, hedvabi, vina,

nemackavé, sportovni, mix a manual.

Kazdy rezim bude mit rizné teploty a délku machani. Pti odstied’ovani se naptiklad nebude

machat. V rezimu manudl si nastavime délku machani a teplotu.



UTB ve Zliné, Fakulta aplikované informatiky, 2012 7

Pro pozity potenciometr musime nastavit v Manazer projektu->Hw-> Konfigurace HW -

>1/0 nastaveni analogovy vstup podle obrazku:
W Kanal AlQ

|Napé’(u:uv_l;l rozzah O+ 10% j

Predawvat hadnatu

[ Binami hodnota [F5]
[v Hodnota v ingenirskich jednotkach [EMG]
[ Momalizovana hodnota [PCT)

[ Rezim filtrace

——

WebMaker miiZze vypadat naptiklad takto:

Pradla:
0 kg

Vypracovany program je moZno nalézt na CD: Programy/EDU-mod/Pracka.zip
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V programu byly pouZity nasledujici jazyky: ST, LD, FBD, IL. Ptiklady vybranych ¢asti:

Cast programu v jazyce ST. SlouZi po vybéru manualniho rezimu k ruénimu nastaven.

if NOT nastaveni then //pokud zvolime manual, tak se nastavuje dodatedné teplota a podet machani
if menu then
if odstredovani then faze3:=true; end if;
if manual then
if NOT nastaveni3 then
N prubehu:=real to_int (potenciometri):
end if;
if NOT nastaveni4 and nastaveni3 then
case real to_int (potenciometrd) of //regulace teploty pomoci relé

0..2 : teplota:=30; tep:=i;

2..5 : teplota: ); tep:=2;

5..7 : teplota: tep:

7..9 : teplota: ); tep:=4;
end case;

end if;
if NOT nastaveni3 then

if tlB then pom3:=true; end if;

if NOT tlB and pom3 then nastaveni3:=true; pom3:=false; end if;
end if;

if NOT nastaveni4 and nastaveni3 then
if tlB and (hmotnost>0) then pomé4:=true; end if;
if NOT tlB and pom¢ then nastaveni:=true; fazel:=true; menu:=false; pom4:=false; end if;

end if;
end if;
else fazel:=true;nastaveni:=true;
end if;

end if;
Cast programu v jazyce LD. Zjisti nastavenou teplotu a udrzuje ji.
Zjisti nastavenou teplotu a pak se stara o udrzZovani této teploty.

0001
Komenta¥ k obvodu

t30 volba30 output_LD
1/ 11 ;o
1 | Jid | L
t40 volba40
1/l 11
LI} | I}
té0 volbaé0
1/ i
1 | Jid )
t380 volbal0
1/ 11
1 11
Cast programu v jazyce FBD. Stara se o napousténi vody. Cast programu v jazyce IL.
Stara se o toCeni bubnu.
hladS0 outputl_FBD
— o AaND OR i(tl ﬁas
HEBOmaCE) st leva IL
1d cas
hladioo gt 5
napoustej2 1d cas
T 1t 9

)

st prava_IL
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4 MODEL KRIZOVATKY

Zadani: Mame vytvotit V prostiedi Mosaic program k modelu kiizovatky. Kfizovatka bude
pracovat ve dvou rezimech. Denni rezim od 6:00 do 22:00 a no¢ni rezim od 22:00 do 6:00.
Na hlavni cesté bude semafor pro chodce s tla¢itkem (napf. tlacitko Bg), a na vedlejsi cesté
bude snimac¢ poctu vozidel, ktery budeme simulovat potenciometrem (napf. potenciometr

Aa). Pouzijte operatorska panel ID-07, pies ktery bude obsluha mit moznost ménit rezimy.

Obr. X3 Model automatické pracky Obr. X4 Potenciometr a tlacitko

Obr. X5 Operatorsky panel ID-07

Vypracovani: Kfizovatka je pasivni modul. Sklada se pouze z LED diod ptedstavujicich

semafory. Jsou zde semafory: hlavni, vedlejsi, pro chodce.

Nastaveni: Po zalozeni projektu musime nastavit propojeni PLC s operatorskym
panelem ID-07. Otevieme si Manazer projektu->Hw->Konfigurace HW. Muzeme
pouzit tlacitko Nacist s PLC a nasledné oteviit Nastaveni CPU. Zde musime nastavit

jeden sériovy kanal na UNI.
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EICH

o] e 0 | | |
CHZ OFF
CH3 OFF
CH4 OFF

Déle musime v Hw->Sit’ PLC vytvofit spojeni mezi PLC a operatorskym panelem:

III:I-IIIT1 PLC1
— Tramma [ vamwn || vaa |
..... | | = || =
EEEE . S | | | p—
EEEE e |y
CH1 CH1 "CHE ZH3 ||CH4 |(ETH
EL uni QFF ||QOFF J|QFF |{ 1

Pti vlozeni panelu se otevie okno s nastavenim. Zde se musi zaskrtnout Pouzit nastroj

PanelMaker.

Vytvotfime si ¢asovou osu, na které bude znazornéno, kterda dioda bude v danou chvili

svitit. Naptiklad denni rezim bude vypadat takto:

Cas|1|2|3|4|5|6]|7
ZH
OH
CH
N
ov
Cv
ZP
CP

Prvni pismeno znaci barvu svétla, druhé pismeno semafor. H-hlavni, V-vedlejsi, P-ptechod

[ee]
(e}

1011|1213 (14|15|16|17|18|19 (20|21 |22 |23

Nyni mizeme vytvorit ¢asovac, ktery se bude resetovat. Pak uz jen staci podle ¢asové osy
nastavit, jaké svétlo ma v urcitou dobu svitit. Vzdy mohou v jednu dobu svitit pouze tii

svétla! Pro programovani operatorského panelu pouZijte PanelMaker.

Vypracovany program je moZno nalézt na CD: Programy/ EDU-mod/Krizovatka.zip
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V programu byly pouZity nasledujici jazyky: ST, LD, FBD, IL. Ptiklady vybranych ¢asti:

Cast programu v jazyce ST. Stara se o vykonani programu 1.

if progl then //&ast automatického ¥izeni programu 1
if not (K1) then if not (ok) then hlaska:=true; start:=false;end if; else OK:= true; end if;
if OK then
if fazel then
funkce3 (casl:=3000,cas2:=2000,dall=>faze2);
end if;
if faze2 then
if not(sekcel) then speed:=false; else speed:=true; end if;
fazel:=false;
funkce2 (); //rychli pfesun na K1
end if;
end if;

end if; //konec progl
Cést programu v jazyce LD. Stara se o pfesun na ¢idlo K4. Méni rychlost podle ¢asti linky.
Stara se o p¥esun k ¢idlu K4 a méni rychlost podle ¢asti linky.

0001
Komenta¥ k obvodu

K4 dal
/1 (/¥
motorP
{ }
0002
moﬁorP seﬁcF3 speed
| L] v

K4 motoxrP
——q AND
pom
B —
pormm casovacl
—_—
K2 TON pom2
IN Q
casl
INT_TO_TIME PT ET -
K2 pom
AND
Homg casovac2
K3 TON pom3
IN Q
cas2
INT_TO_TIME PELET -
K3 pomm
AND
pom3
casovac3
K4 TON dall
IN Q
cas2
INT_TO_TIME PT ET |-
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5 MODEL HYDRAULICKE POSUVNE JEDNOTKY

Zadani: Mame vytvofit V prostiedi Mosaic program k modelu hydraulické posuvné
jednotky. Tato posuvna jednotka slouzi k vrtani do plati. U cCidla K1 se vyrobek vlozi,
gidlo K2 a K3 slouZi pro vrtani dvéma druhy vrtakd. Cidlo K4 je pak posunuti platu,
abychom vrtali v ur¢eném misté. Vytvoite nékolik tras pro ruzné vrtani jednotlivych
vyrobkil, mezi nimiz se bude mozno piepinat potenciometrem a zvoleni potvrdime
tlacitkem (napf. potenciometr A a tlacitko Bg). Mlzeme zde pouzit propojeni PLC tak, Ze
z druhého PLC bude tlacitko slouzit jako centralni stop. Pokud toto tlacitko pouzijeme,

taktéZ se posle ptes GSM modem SMS zpréva udrzbati.

MODEL HYDRAULICKE
POSUVOVE JEDNOTKY

ERR RESET

Obr. X7 Potenciometr a tlaéitko

Vypracovani: Pohyb suportu je simulovan deseti diodami, z nichZ 4 funguji jako snimace
polohy K1 az K4. U tohoto modelu mohou nastat dva druhy funkénich chyb. Prvni chyba je
prejeti krajnich snimacli K1 a K4. V tomto piipadé se rozsviti chybova dioda a vSechny
polohové snimace. Je nutné resetovat model tlacitkem reset. Druhd chyba nastane pii
sepnuti posund na ob¢ strany. Chybova dioda za¢ne blikat, dokud se neodstrani chybovy

stav. Pak bez restartu mize pokracovat.

Zde si kazdy mlze libovolné vymyslet rzné trasy posunt, €ili vrtdni na riznych mistech.
Abychom mohli dvé PLC propojit je musime nastavit v Manazer projektu->Hw->

Konfigurace HW kanal ethernetu na UNI. A pro GSM musime nastavit CH1 na UNL

Stuktura kandli rém / Reijm Adresg pro Komunik aéni Ptodleya} Dopjaynj Detekce |Predéavani PFer}os s
pozice| kanélu komunikaci ychlost odpovédi | zpoZdéni CTS tokenu paritou
=ICP-1004 0/0
=ICH
CH1 uni
CH2 OFF
CH3 OFF
CH4 OFF
=EIETH1 192.168.033.176
ETH PC.MDB

ETH PLC -off

I 7 o | | S | s
ETH

BAC -off
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Pokud zapneme vice jak dva kandly, musime vkladat HW kli¢. Tento kli¢ je v pocitaci u
PLC s GSM modemem. Jakmile nastavime kanal na UNI, je zde ikona pro vstup do

nastaveni univerzalniho kanalu.

Prijimaci zéna Vysilaci zéna

Délka zény Délka zény

Adresa zony Adresa zony

Pfijimaci zéna ETH1_UNIO_IN Vysilaci zdna lETH1_UNIU_DUT
Vzdélend IP adresa [10518.77

 TCP slave Vadélenj port |B1001

£ -UBR Mistni port 61000

Takto nastavime kanal na PLC s tladitkem centralni stop. ProtoZe potiebujeme, aby druhé
PLC okamzité reagovalo na stisknuti tlacitka, musime nastavit PLC s tla¢itkem central stop
na master. Druhé PLC nastavime na slave. U slave se nastavi zony a mistni port na 61001,
dalsi véci neplijdou nastavit. V nastaveni vstupti a vystupti si nastavime alias, aby se nam

dobie piistupovalo k dattiim.

FEIUNI_ETH1_INO : TUNI_ETH1_INO UNI_ETH1_INO
=-STAT : TUniStat UNI_ETH1_INO~STAT

DSR :BOOL & UNI_ETH1_INO“STAT~DSR
CTS :BOOL & UNI_ETH1_INO™STAT~CTS
TRO :BOOL & UNI_ETH1_INO~STAT~TRO
RCF :BOOL &1 UNI_ETH1_INO~STAT~RCF
ROV :BOOL & UNI_ETH1_INO~STAT~ROY
TRF :BOOL & UNI_ETH1_INO™STAT~TRF
ARC :BOOL &1 UNI_ETH1_INO~STAT~ARC
ERR :USINT & UNI_ETH1_INO“ERR
NUMR : UINT &1 UNI_ETHT_INO™NUMR
DATA :ARRAY [([JtPuBLiC) &] UNI_ETH1_INO™DATA
SIUNI_ETH1_OUTO : TUNI_ETH1_C UNI_ETH1_OUTO
=-CONT : TUriCont UNI_ETH1_OUTO~CONT
TRG :BOOL [® UNI_ETH1_OUTO~CONT~TRG
CLR :BOOL [® UNI_ETH1_OUTO~CONT~CLR
ACN :BOOL [® UNI_ETH1_OUTO~CONT~ACN
= SIGN : TUniSign UNI_ETH1_OUTO"SIGN
DTR :BOOL [® UNI_ETH1_OUTO~SIGN~DTR
RTS :BOOL [® UNI_ETH1_OUTO~SIGN~RTS
NUMT :UINT [® UNI_ETH1_OUTO™NUMT
DATA : ARRAY [([JtPusLic} [ UNI_ETH1_OUTO"DATA

V obrazku modfe vyznacené jsou piijimané data a Cervené vyznacené odesilané data.
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Pro odeslani tohoto pole dat musime nastavit proménnou TRG:=tl, TRF:=1. Kdyz jsou

data k poslani ptipravena, odesilaji se nastavenim ACN na hodnotu 1.
Ptiklad odesilani dat:
TRF:=1; TRG:=1; ETH1 _UNIO_OUTI[1]:=1;
If tlacitko then ACN:=1; else ACN:=0; end_if;
Priklad pfijimani dat:
central_stop:= ETH1_UNIO_IN[1];
If central_stop=1 then zapnuto:=0; end_if;
Nastaveni univerzalniho kanalu pro komunikaci s GSM modeme:

Délka piijimaci a odesilaci zony 360

Komunikaéni rychlost 9600

Format dat 8b bez parity

Maximalni délka 360

Minimalni doba klidu na lince mezi pfijimanymi zpravami 5
Minimalni doba klidu na lince mezi pfijimanymi zpravami 40

Pfiimaci zéna | [ Vysilaci z6na — baen: il
Dlka z6ep ‘ Délka z6ny (360 Komunikaéni pchlost — § 9 600

o 4 < 4
Adresa z6ny [ Adresa 26ny f_ Format dat ﬂ b L] I E—— L"
Pfijimaci zéna ICH1_ZoneIN Vysilaci z6na CH1_ZoneOUT

4

[~Adresa stanice

Pocatecni znak [ Koncovy znak Adresa stanice 0
[~ Detekovat |~ Detekovat - [”—
™ Vysilat ™ Vysilat m ol [ Detekovat pfi pfijmu 0
| 0 Kéd znak 0 0 [ Zapis pfi wysildni 0
Parita prvniho bytu pfijimané zprawvy 1 1 Parita prvniho bytu vysilané zpravy ~Kontrolni souéet
& GtainaT 5 atrich & Ste u ako u o [~ Kontrola pfi pfijmu
cC : P b cC : e b ™ Vopodet pfi vysilani
0
Patvrzeni zpravy bez dat 1 1 Délka zpravy
F SEthk‘O X F g?tgkozat pr: p r!|mu [~ReZim fizeni modemovych signalu
- s SRS Rizeni signélu RTS
‘ e délky zprévy IU |automalické hodnota LI
i] IU o
Maximalni délka 360
g . . e POy PRI trvale hodnota 0 v
Min. doba klidu na lince mezi prijimanymi zpravami [pocet bytl) 5 ] Y8 BN0CNa ——]
Min. doba klidu na lince mezi vysilangmi zpravami [pocet bytd) 40 I™ Odpojeni priimaée béhem vysilani

Nyni musime piidat do naSeho projektu knihovnu, ktera obsahuje funkcni blok
SMS_Handler. Tato knihovna se jmenuje GsmLib plus jest¢ knihovny ComLib a SysLib.
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Musime jit do zélozek IEC->Knihovny. Klikneme pravym na knihovny a zvolim piidat

knihovnu.

'I@I@l 1: prghlain.ST | 2P
%I%IOIﬁllii ‘%7‘123

: [} —
% %) Aritme  Sbalit uzel
[ N E ComlLi Uplné rozbalit uzel
#pgll Funkcd  Uplné sbalit uzel
* Funkc ——
+ g Funkg "~ o/
+ w] Funke 3
# \d GsmLi
- \2 StdLit ©
- \d SysLil ¥
+- W Syster 2%
@4 Hiedat Ctrl+F
* Najit dalsi Crl+L
Kopirovat Ctrl+C
Radit dle ... >
Pridat knihovnu

Ze seznamu vybereme knihovnu. Nyni uZ mame k dispozici funkéni blok SMS Handler.

Muzeme se podivat na jeho stavbu, kdyz v knihovnach otevieme GsmLib->funk¢ni bloky.

- ) GsmLib v2.8

= Tt Funkéni bloky
T fbRecyToCrLf
+- IF SWMS_HANDLER
+- IF SMS_HANDLER_Z2
+- IF SMS5_HANDLER_3
T+ Funkce
[T Typy
Globélni proménné

+

+
+
+

Vypracovany program je moZno nalézt na CD: Programy/ EDU-mod/Linka.zip;

Programy/ EDU-mod/CentralSTOP.zip
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V programu byly pouZity nasledujici jazyky: ST. Piiklady vybranych ¢asti:

Cast programu v jazyce ST. Stard se o bezpecny piechod z denniho provozu na nocni a

naopak.

if bezpecny then //bezpedény pfechod z denniho na noéni provoz
if cas<ll then ZH:=true;OH:=false;CH:=false;ZV:=false;0OV:=false;CV:=true;ZP:=false;CP:=true; end if;
if cas>10 and cas<l13 then ZH:=false;OH:=true;CH:=false;ZV:=false;OV:=false;CV:=true;ZP:=false;CP:=true; end_ if;
if cas>12 and cas<l5 then ZH:=false;OH:=false;CH:=true;ZV:=false;OV:=false;CV:=true;ZP:=false;CP:=true; end if;
if cas>15 then bezpecny:=false; end if;

end if;

if NOT noc and byla noc then //bezpeény pfechod z no¢niho na denni provoz
if cas<3 then ZH:=false;OH:=true;CH:=false;ZV:=false;OV:=true;CV:=false;ZP:=false;CP:=true; end_ if;
if cas>2Z and cas<5 then ZH:=false;OH:=false;CH:=true;ZV:=false;OV:=false;CV:=true;ZP:=false;CP:=true; end if;
if cas>4 and cas<7 then ZH:=false;OH:=true;CH:=false;ZV:=false;OV:=false;CV:=true;ZP:=false;CP:=true; end if;
if cas>6 then cas:=0; byla noc:=false; nocni:=false; end if;

end if;

Nastaveni operatorského panelu, na kterém je datum, ¢as a prepinani rezimi.
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6 MODEL MIiSIiCi JEDNOTKY

Zadani: Vytvoime v prostfedi Mosaic program k modelu misici jednotky. V tovarné
michaji kazdy den jeden typ smési. Maji stalé zakazky na 5 druhii smési, které pravidelné
vyrabi. Pomoci potenciometru se bude nastavovat druh smési. Model mizeme propojit

s GSM modemem, ktery bude posilat SMS naptiklad pfi pieteceni nadob.

TANK 1 TANK 2 TANK 3 Misici e, TR T
v %@ JEDNOTKA @
HI

H2 é é ERR  RESET

H3

SVS§

Obr. X8 Model automatické pracky Obr. X9 Potenciometr a tlacitko

Vypracovani: Je to aktivni modul, sloZeny ze tii plnicich nadob a jedné misici nadoby. Je
zde pét ventild, které slouzi pro napousténi nebo vypousténi nadob. | u tohoto modelu
muze nastat chyba v podobé pieteceni kterékoliv z nddob. Rozsviti se chybova dioda a

tento stav se da vyresit jeding tlacitkem reset.

Nastaveni GSM modemu je popsano v odstavci 5.

Vypracovany program je mozno nalézt na CD: Programy/ EDU-mod/Mix.zip;
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V programu byly pouZity nasledujici jazyky: ST, LD, FBD, IL. Ptiklady vybranych ¢asti:
Cast programu v jazyce ST. Podle objemu smési se nastavi délka vypousténi nadrze.

if faze3 then //podle objemu smé&si se nastavi délky vypousténi
case objem of

20 : casovac2 (IN := pom3, PT :=T#2s, Q =>doba2):
30 : casovac2(IN := pom3, PT :=T#2s3, Q =>doba2):;
62 casovac2 (IN := pom3, PT :=T#4s, Q =>doba2):
94 : casovac2 (IN := pom3, PT :=T#6s, Q =>doba2):;
104: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#6s, Q =>doba2):;
126: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#8s3, Q =>doba2):;
136: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#9s, Q =>doba2):;
162: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#10s, Q =>doba2):;
178: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#10s, Q =>doba2):
210: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#12s, Q =>doba2):
252: casovac2 (IN := pom3, PT :=T#15s3, Q =>doba2):

end_case;

pom3:=true;

if doba2 then svS:=false; faze3:=false; start:=false; end if;
end if;

Cast programu v jazyce LD. Stara se o vypousténi nadob s ptisadami, a také o michani.

AZ se wvypustin nadoby pod spodni ¢idla zapne ¢itad ktery udrzZuje vypousSténi
po dobu 2 sekund pro uplné wvypusSténi. Zarovel se starid o michani.
0001

h3 outli_LD
| {/}
h5
11
]
h8
1k
i
0002
vypusteno out2_LD
I}fl L A
[ £8 | \ /
doka
/1

Cast programu v jazyce FBD. Zjisti kolik ptisady méa byt napusténo a tolik i napusti.

high outl_FBD

hl
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med




UTB ve Zliné, Fakulta aplikované informatiky, 2012 19

7 VIZUALIZACE MODELU POMOCi WEBMAKER

Pro kazdy program mizeme vytvofit vizualizaci za pouziti nastroje WebMaker.

Vizualizace programt mohou vypadat nasledovné:

Ukazka vizualizace pomoci nastroje WebMaker pro model kiizovatky:

Ukazka vizualizace pomoci nastroje WebMaker pro model hydraulické posuvné jednotky:

Rychloposuv

]~
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Ukazka vizualizace pomoci nastroje WebMaker pro model misici jednotky:

D

« [
MnoZstvi prfimési:
107 847 42/

O
-

Ukézka vizualizace pomoci nastroje WebMaker pro model automatické pracky:

G &0 e 0
[~ Vas' S 1 :
L—/f{%@@ oy 71 ; pradia:
I e 0 kg
Buben -> H Hotpoint
P it
Buben < z
O
otatky
O
Topeni
O
Voda
O
Cerpadio
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8 DALSI MOZNOSTI VYUZITI KNIHOVNY COMLIB

Soucésti knihovny ComlLib jsou funkce, které pracuji s IP adresou. Napiiklad funkce
GetlIPaddress vrati IP adresu, IP masku a adresu brany pro zadany ethernet kanal. Ziskané
hodnoty jsou ulozeny v EthAdr, ktera ma strukturu typu TLocalEthAdr. Tato struktura ma
téi polozky (IP adresu - IP, IP masku — IM, adresu brany — GW). Kazda s polozek se sklada
ze Ctyi poli, ve kterych jsou ulozZeny c¢asti adres. Tato funkce nam vrati informace o
mistnim PLC. Pro zjisténi informaci o vzdaleném PLC musime pouzit funkci
GetRemotelPaddress. Zde se pouziva struktura TRemoteEthAdr. Tato struktura ma také tii
polozky (IP adresa — remotelP, ¢islo vzdaleného portu - remotePort, ¢islo mistniho

portu - localPort). I zde se IP adresa sklada ze Ctyf poli, ale porty jsou typu UINT.

Ptiklad ziskani IP adresy vzdaleného PLC:

VAR
eth_adr : TRemoteEthAdr;
tmp : BOOL,
END_VAR
tmp := GetRemotelPaddress( chanCode := ETH1_uni0, EthAdr := eth_adr);

chanCode — zde se zadava ethernetovy kanal pomoci kterého jsou PLC propojena.

Ziskani posledni ¢asti IP adresy: cast4 := eth_adr.remotelP[3]

Vypracovany program je moZno nalézt na CD:

Programy/ Komunikace/TCP_2nal_slave.zip;



