[image: image1.png]i Univerzita Tomase Bati ve Zliné
Fakulta aplikované informatiky





OPONENTSKÝ POSUDEK BAKALÁŘSKÉ PRÁCE
	Student:
	MACEK JIŘÍ
	Oponent:
	Ing. Petr Dostálek, Ph.D.

	
	
	
	

	Studijní program:
	 FORMDROPDOWN 


	Studijní obor:
	 FORMDROPDOWN 


	Akademický rok:
	 FORMDROPDOWN 

	
	

	
	
	
	

	Téma bakalářské práce:
	Využití platformy Arduino pro bezdrátové ovládání modelu pomocí Bluetooth
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	Hodnocení:

A – nejlepší; F - nevyhovující
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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení
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.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Otázky k obhajobě:

1) S jakými typy akčních členů se můžeme setkat u dálkově ovládaných modelů?

2) Jaké výhody přináší použití Bluetooth technologie pro dálkové ovládání oproti běžně dostupným RC soupravám?

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Teoretická část práce neobsahuje ani stručnou zmínku o současných možnostech dálkového ovládání modelů což bych vzhledem k tématu práce očekával. Taktéž by zde měla být obsažena kapitola alespoň základně popisující používané akční členy.

Praktická část práce postrádá základní specifikaci jaký model bude dálkově řízen z čehož měly dále logicky vyplynout požadavky na způsob ovládání akčních členů. Diplomantem realizované dvoustavové ovládání LED diody sice demonstruje funkční bezdrátový přenos informací, ale pro praktické použití ve skutečném modelu je to málo. Také způsob předávání povelů přes terminál textovými příkazy je pro reálné nasazení velmi limitující. Zde mohl student vytvořit jednoduchou dialogovou aplikaci, která by generovala příkazy například na základě stisku tlačítek.
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