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Hodnoceni prace:

Zde vlozte Vase vlastni hodnoceni piedlozené prace. V posudku se zaméite predevsim na

= {plnost vypracovani, aktudlnost a obtiZnost feSeného tkolu,

= zpusob a troven pojeti feSeného ukolu,

= {rovein zpracovani tématu, pfinos diplomanta,

= formalni nalezitosti prace, chyby a omyly v technické zprave,

= dotazy k obhajobé.

= v zavéru zhodnotte celkové predlozenou diplomovou préci a klasifikujte dle klasifika¢ni
stupnice uvedené v zavéru tohoto formulare.

Hodnoceni miiZze pfesahovat na dal3i strany.

1. Uplnost vypracovani, aktulnost a obtiznost feseného tikolu
V textu jsou ¢tyfi body zadéni, které student vy€erpavajicim zptisobem splnil. Dostupnost MEMS
akcelerometrt a gyroskopl umoziuje konstruovat inercidlni meéfici jednotky, v daném ptipadé
jeden stupeii volnosti, kterym je thel natoéeni kolem jedné osy. Ukol povazuji za velmi obtizny,
protoze podrobné feseni (segway) se vSemi detaily nenf b&zné publikovéno.

2. Zpusob a uroven pojeti feSeného tkolu

Reseni bylo zvoleno standardni se znamou strukturou zapojeni Fidictho systému. Rozhodujicim
systém. Néklon je zjistovan dvéma snimaci a to akcelerometrem, ktery indikuje nédklon vzhledem
ke sméru gravitacniho zrychleni, a gyroskopem jako snimacem primarné thlové rychlosti.

V diplomové praci je zvolena jednoducha varianta vypoctu vaZeného priméru z thlu zjist€éného
akcelerometrem a Ghlu ziskaného integraci uhlové rychlosti z gyroskopu.

3. Urovei zpracovéani tématu, p¥inos diplomanta
Vzhledem k variabilité pouzitelnych soucastek musel diplomant zvladnout fadu funkci
spocivajicich ve volb&é mechanického uspofadani, pohonné a méfici jednotky, hardware a software
fidiciho systému. Uznani si zasluhuji hluboké znalosti studenta, ktery dokazal skloubit fadu
specialnich elektronickych jednotek. S vysokou mirou profesionality je systém identifikovan a pro
zjistény aproximacni pfenos je navrzen PSD regulator se zpozdénim (filtrem). Soucésti
dokumentace jsou videa, ktera dokladaji funkénost dvoukolového robota.
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4. Formalni naleZitosti prace, chyby a omyly v technické zpravé

Dokumentace je podle mého nédzoru Gplna. Text neobsahuje zjevné chyby nebo nejasnosti a dobie
se ¢te. Diplomant se dokéze vécné vyjadrovat. Jedind chyba je pravdépodobné ve vzorci (22), ktery
by mél byt vazeny pramer.

5. Dotazy k obhajobé&

Dotaz nema za cil cokoliv zpochybiiovat, je jen namétem k diskuzi u obhajoby. Integrace uhlové
rychlosti miiZze byt zdrojem v ¢ase nartstajici systematické chyby méteni Gihlu néklonu, naproti
tomu akcelerometr ma systematickou chybu omezenou. V publikaci, kterd je dostupna na internetu
(Roumeliotis, Sukhatme, Bekey : Circumventing Dynamic Modeling: Evaluation of the Error-State
Kalman filter applied to Mobile Robot Localization), je feSeni, kdy je idaj gyroskopu filtrovan
horni propusti a thel z gyroskopu dolni propusti. Tento ,,signal fusion® je namétem pro
doktorandské studium neZ pozadavek néco v diplomové praci dopliovat.

U obhajob doporucuji poloZit otdzku na problém, jak byla systematicka chyba integrace ihlové
rychlosti udrzovéna v pfijatelnych mezich a tak zajist€éna funkceschopnost fidiciho systému, coz je
demonstrovano na jiz zminénych videich.

6. Celkové hodnoceni

Vysledkem diplomové prace je dokonaly testovaci prototyp. Pro mimotadné€ naro¢né zadani a
hloubku profesiondlniho zpracovani ukolu a vSestranné schopnosti diplomanta navrhuji nejlepsi
hodnoceni, tj. vyborné.

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobie, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostate¢né , F — nedostatecné.
Stupeni F znamenad téZ ,,nedoporuduji praci k obhajob&*.

PiedloZenou diplomovou praci doporuéuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do pFipominek a slovniho vyjad¥eni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.
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