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Ing. Jifi Marholt je absolventem studijniho oboru Automatické Fizeni a informatika z roku 2008 na
Fakult¢ aplikované informatiky UTB ve Zlin€. Nasledné nastoupil nikoliv do prezen¢ni, ale rovnou do
kombinované formy doktorského studia na FAI UTB ve Zling, nejprve ve studijnim oboru Technicka
kybernetika a posléze (po skonéeni akreditace tohoto oboru) pfestoupil na obor Automatické fizeni a
informatika. Pro disertaCni praci si vybral téma fizeni nestabilnich systémi a navazal tak na svou
diplomovou praci u stejného Skolitele, zaméfenou na modelovani, identifikaci a ¥izeni inverzniho
kyvadla. Od pocatku svého doktorského studia je student zaméstnidn na plny tvazek u firem
pusobicich v jeho oboru studia, tedy automatizaci (nejprve Moravské pristroje a.s. Zlin-Malenovice
Jjako aplika¢ni programator, poté Electric Drives & Technology Systems — EDTS spol. s r.o. Zlin jako
samostatny vyvojovy pracovnik). Pfes své plné pracovni nasazeni v uvedenych komerénich firmach
byl schopen plnit své studijni povinnosti cilevédomég, svédomité, a v ramci svych mozZnosti bez
prodleni. Nejprve pod vedenim prof. Dostala, kdy soucasny skolitel pisobil jako konzultant, a po jeho
habilitaci a schvaleni Védeckou radou FAI pod timto ,,novym* $kolitelem.

Diserta¢ni prace se zabyva problematikou fizeni nestabilnich systémi s diirazem na robustni pfistup a
respektovani fyzikalnich omezeni akénich ¢lent pii navrhu Fizeni tak, aby vysledné fizeni mélo vétsi
Sanci na praktickou a hlavné bezpe¢nou implementaci v redlnych podminkach. Pro tyto ucely se
vyuziva systematicky propracovaného algebraického pkistupu v okruhu polynomi se 2 bézné
pouZivanymi konfiguracemi fizeni a jednou nestandardni, ktera poskytuje dal$i moZnosti ladéni
vysledného regula¢niho obvodu. Pozadovanych cili fizeni je dosaZzeno numerickou optimalizaci p6la
char. polynomu uzavieného reg. obvodu. Pro tyto (lely je navrZen pivodni algoritmus vyuZivajici
vhodné definovana kritéria kvality a standardni funkce prog. systému MATLABu pro optimalizaci.
Ov&fovani navrzeného pfistupu probéhlo jednak simulaéné (MATLAB/Simulink) na vybranych
nestabilnich systémech, ale také na realnych modelech nestabilnich systémi z laboratote Ustavu Fizeni
procesit FAI UTB ve Zlin¢. Vysledkem prace je také GUI umozZiiujici pfedstavenym piistupem
navrhnout fizeni pro vybrané typy systémd.

Béhem svého studia Ing. Jifi Marholt aktivné publikoval vysledky své prace v mezinarodnich
Casopisech €i konferencich. Konkrétné je autorem/spoluautorem 4 asopiseckych publikaci (z toho 1x
impakt. Casopis a 2x z databaze SCOPUS) a taktéz 4 konferenénich pfispévki (z toho 3 z databaze
SCOPUS). S ohledem na od pocatku kombinovanou formu studia povaZuji takovou publikaéni
aktivitu za velmi dobrou.

Kontakt se Skolitelem byl pravidelny, systematicky a cilevédomy. Zavérem konstatuji, ze celkova
uroven predlozené disertaéni prace je na dobré turovni, s dostateénym, spiSe praktickym p¥inosem,
ktery byl demonstrovan jak simulaéné, tak na realnych zafizenich a také vytvofenym programem ve
formé GUIL Doktorand dokazal dostate¢né znalosti v oboru a stanovené cile prace v ramci svym
moznosti splnil. V souladu se zdkonem ¢. 111/1998 Sb. proto doporuéuji piedlozenou disertaéni praci
Ing. Jitiho Marholta k obhajobé.
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