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Bakalářské práce  








Recenzent *)   doc. Ing. Miroslav Maňas, CSc.
Posudek bakalářské práce

Konstrukce pneumatického manipulátoru
(téma)

Bakalářská práce p. Řezníčka se zabývá problematikou využití pneumatických prvků pro řízení a pohon robotů a manipulátorů.
Ze zadání, které předpokládalo návrh a realizaci jednoduchého manipulátoru se stal díky podpoře firmy FESTO mnohem složitější úkol. Poskytnutý manipulátor představuje poměrně složité zařízení a to jak po stránce konstrukční, tak i po stránce řízení. Bylo nutné se podrobně seznámit s vlastním manipulátorem, pochopit funkci jednotlivých částí i možnosti řízení. Z bakalářské práce vyplývá, že si student s uvedenými problémy velmi dobře poradil.

Bakalářská práce je zpracována velmi pečlivě, jak po stránce formální, tak i věcné stránce. V práci jsem nalezl několik překlepů a chyb podobného charakteru, které však nesnižují význam a úroveň předložené práce.

Za hlavní přínos je nutné považovat velmi přesný popis zařízení, identifikace vadných prvků, nalezení nového řešení, jeho realizace a oživení zařízení. Cenný je i popis možnosti programování. Manipulátor představuje cenné zařízení, které přispěje k vybavení laboratoře robotiky a ke zlepšení podmínek pro výuku předmětu Základy robotiky.

Domnívám se, že předložená práce splňuje všechny body zadání a výrazně převyšuje požadavky kladené na bakalářské práce. Doporučuji práci k obhajobě a navrhuji klasifikaci A – výborně.
Návrh na klasifikaci bakalářské práce: A - výborně
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