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	Téma diplomové práce:
	Automatická identifikace pilových pásů


Hodnocení práce:
Předkládaná práce je zaměřena na vývoj rozhraní pro automatickou identifikaci pilového pásu s ohledem na jeho ostření. Zadání práce je poměrně ambiciózní a kromě studia současného stavu řešeného problému v teoretické i praktické rovině zahrnuje návrh algoritmu pro identifikaci a měření parametrů pilového pásu pomocí kamerového systému a metodami obrazové analýzy.

Diplomant se v první části práce věnuje rešeršnímu zpracování tématu volby snímacího kamerového systému včetně osvětlení, materiálu a způsobu výroby pilových pásů, popisu geometrie zubu pilového pásu a jeho možným vadám. Dále zevrubně popisuje knihovnu OPEN CV jako nástroj pro implementaci metod počítačového vidění. V teoretické části dále pokračuje popisem základních barevných modelů, segmentačních metod a metod modelování křivek, V této části je možno práci vytknout zbytečně rozsáhlé citace z literatury a to včetně převzetí obrázků. 

Praktická část v souladu se zadáním popisuje současný stav řešeného problému, který je závislý na ručně měřených datech. Těžiště práce pak spočívá v návrhu a implementaci uživatelského rozhraní pro zpracování obrazových dat, nastavení parametrů pro identifikaci profilu a odpovídajícího nastavení brousicího kotouče. Algoritmus identifikace byl dále testován na vybraných typech pásů a diplomant navrhl optimální hodnotu tolerance. Nalezené parametry jsou odeslány do CNC stroje.
Práce je velmi dobře a přehledně zpracována a je z ní patrné, že diplomant se v tématu velmi dobře zorientoval. Pro řešení zadaného problému využil znalostí z oblasti počítačového vidění a to jak nezbytného hardwarového vybavení, tak i z oblasti teoretických a softwarových nástrojů. Navrhl algoritmus, který může být uplatněn při praktické identifikaci profilu pilového pásu.
Práce je dobře formálně zpracována, je přehledně členěna a má odpovídající logickou stavbu. Diplomant se však bohužel nevyvaroval občasných gramatických chyb a to i ve stěžejních částech práce včetně úvodu. Práce také obsahuje některé drobné formální nedostatky - např. na str. 34 je na obr. 15 zvolen stejný symbol H pro horní hodnotu výstupní veličiny i pro hodnotu histogramu. V celé kapitole 5 není jasná definice použitých symbolů
V průběhu obhajoby může diplomant blíže objasnit proces kalibrace kamery probíhající před vlastním měřením. Dále není zcela zřejmý význam jednotlivých údajů v tabulce 7 na  str. 72 ani jakým způsobem byla ověřena zmiňovaná úspěšnost identifikace 92 %.
Celkově je možno zhodnotit předloženou diplomovou práci jako velmi dobře a celistvě zpracovanou a klasifikovat ji stupněm „A – výborně“.
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Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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