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Realizace jednorozměrných regulátorů v octave
Úkolem diplomanta bylo seznámit se s metodami návrhů regulátorů a realizovat je v programu Octave. Zadání je bohužel formulováno poměrně málo konkrétně, takže je obtížné zhodnotit splnění cílů práce. Lze však konstatovat, že diplomant splnil všechny body zadání. Diplomant bezesporu odvedl velké množství práce a to i nad rámec zadání (rozsah práce, přílohy práce). Nicméně z hlediska náročnosti práce na samostatnou tvůrčí práci diplomanta lze práci označit za průměrnou. 
Diplomant vytvořil řadu skriptů pro program Octave realizující jednoduché algoritmy návrhu parametrů PSD regulátorů. Skripty jsou funkční, nicméně se v nich objevují drobné chyby. Např. ve skriptu Ban_Kev_PSD_ident.m je proměnná theta_s nejprve použita a teprve poté je jí poprvé přiřazena hodnota. Také z hlediska efektivity by bylo možné skripty zlepšit. 
Např. konstrukce
for i=3:900

    

t(i)=i;

end

bez předchozí deklarace velikosti pole t vede k nutnosti opakovaně vytvářet a kopírovat dynamické pole, což výrazně prodlužuje dobu vykonávání algoritmů. 

Výsledky simulací skriptů pro návrhy regulátorů jsou součástí práce. Je škoda, že diplomant v práci nesrovnal výsledky získané pomocí programu Octave s některým profesionálním programem. Také mi chybí podrobnější  posouzení vlastností jednotlivých regulátorů, přestože to nebylo součástí zadání práce. Z práce také není zcela zřejmé na základě jakého kritéria byla prováděna optimalizace a tedy návrh PID resp. PSD regulátorů. 

Z formálního hlediska lze práci vytknout drobné prohřešky proti standardu psaní odborných textů, symbolika není zcela konzistentní -  v textu jsou skalární veličiny psány kurzívou v seznamu symbolů vzpřímeným písmem, v některých obrázcích jsou nečitelné popisky os a grafů. Vcelku však formální stránku práce považuji za dobrou.   

Otázky k obhajobě: 

1. Z Vašich skriptů se zdá, že jste ve své práci  nevyužil možností Control System Toolboxu, ani funkce pro řešení  soustavy diferenciálních rovnic (např. ode45). Jaké Vás k tomu vedly důvody?  Zkoušel jste mimo rozsah práce pracovat s  Control System Toolboxem? 
2. Jaká znáte kritéria optimality řídících systémů? 
3. Jaké znáte způsoby diskretizace spojitých systémů, jaký způsob jste využil ve své práci?
Předložená práce splňuje požadavky zadání, výsledky jsou přes výše uvedené výhrady vesměs věcně správné a formální nedostatky nepřevyšují obvyklou míru. Práci doporučuji k obhajobě a hodnotím velmi dobře.  
Návrh na klasifikaci diplomové práce:  B -  velmi dobře
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