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P O S U D E K  D I P L O M O V E  P R A C E

OVEROVANIE EISLICOWCN REGULAENYCH OEVOOOV
(t6ma)

Diplomantka 
rya)azV 0lohu vypracovat liter6rnu re5eri so zameranim na dislicov6 reguladn6 obvodyzalo2en6 na algebraick6m te6rii riadenia a na zAkladg neivyorar ;n"ore "noiiJ'iirti"ov6 regutdtory preriadenie spojitlich procesov so zameranlm na reguldtory Litozene na priradeni p6lov a minimalizdciikvadratick6ho krit6ria... Navrhnut6 reguladne ooyoo'v r"il Jiprorantka n6sledne overit v programovomprostredi MATLAB/SIMULINK v adaptivnich i neadap[ivnych veiziiich, ako al anary"ovat vplyv nastavitelnfchparametrov regul5torov na dynamick6 vlastnosti regula'6nich obvodbv. Na z6kllOe simuladn6ho overeniapotom pojednmaf o kladoch i zdporoch jednotlivlfclh prfstupov a ich vhodnosti pre riadenie stabiln!,ch inestabilnlfch s0stav i stistav s neminim6lnou fdiou. 

'Nakonec 
mala diplomantka vypracovaf podrobn[doku m entdciu vlisled kov s i m uladn iho overovan ia.

aadan5 0loha je ndrodnS a aktuSlna. Problematika dislicovfch reguldtoro v zaloken|na algebraickejte6rii riadenia sa zaraduje do oblasti modernfch met6d riaoenia a jej rozvoju je vo svete venovand vel,k6pozornosf.

Diplomantka zadanl 0lohy rozsahu splnila. Diplomovd pr6ca je napisan6 v slovenskom jazyku, m6celkom 79 str6n a je po 0vode rozdlenen6 na dve niavna easii - teoretick0 a praktick6.
V teoretickei dasti prdce sa diplomantka v 1. kapitole venovala problematike dislicovyich reguldtorov,zalo.Zenych na algebraickej te6rii riadenia. Venovala rd *ipr retod6m zaloZenlim-na krit6riu konedn6hopodtu krokov (DEAD-BEAT), a to ako vsilnej,-fk aj rlstauej'verzii, potom met6dam zalozenym na priradenip6lov (PoLE PLACEMENT ) a nakoniec aJ mei6dam zaozinijm na minimalizacii kvadratick6ho klit6ria (LtNEARQUADRATTC CONTROL).

V praktickej dasti sa diplomantka v 2. kapitole venovala n6vrhu regul6torov, a to najprv s jednfmstupiom vol'nosti a ndsledne s dvoma stupf,amivoi,nosti.
Zostavenie pro-gramov pre simula6n6 riadenie sostav druh6ho r6du, obsahuje 3. kapitola diplomovejprdce' Konkr6tne zahriuje ndvrh grafick6ho uZivatel'sk6ho rozniania GUI a jeho realizdciu.
V nosnej dasti svojej prdce, v iei !. kapitole je uveden6 simuladn6 overovanie regulitorov, a tostabilnej s0stavy, sristavy s neminimSlnou-fiizou i nestJuirnef"urt"uy a diskusia dosiahnutfch vfsledkov.
Zhodnotenie diplomovej prdce je uveden6 v zAver.
Na konci prdce s0 pripojen6 :

- Zoznam pouiitljliterat0ry, pozostdvajrici zo 6 poloZiek- Zoznam pouZitfch symbolov a skratiek



- Zoznam pouZitlich obr6zkov - celkom 35 obr6zkov
- Zoznam tabuliek -3 tabul'ky.

Diplomov6 pr6ca je napisand zrozumitelne, je doplnen6 potrebnlimi programami, sch6mami
a tabul'kami.

K diplomovej pr6ci m6m tieto pozndmky, pripomienky a otdzky:
1. V z6saddch pre vypracovanie diplomovej pr5ce je uveden6 ,,Navrhnut6 reguladn6 obvody overte

v programovom prostredt MATLAB/SIMULINK v adaptivnich i neadaptivnych verzidch." V zdvere
prdce je uvedene, 2e ,, ..,T6to aplikdcia (resp. GUI) bola navrhnutd pre sristavu druh6ho r6du bez
dopravn6ho oneskorenia v neadaptivnejverzii , ...".liada sa preto vysveflenie tohoto stanoviska.

2. Diskusia vlisledkov v kapitole 4.4 je strudn6. prospesn6 bude jej doprnenie.
3. Zddvodnite zvolenie pouzitfch krit6rii na pos(denie kvality reguldcie.
4. Z hl'adiska formdlnej strSnky sa v diplomovej pr6ci vyskytuj0 niektor6 drobn6 jazykov6 chyby

(,,Paktickd d6st.'), preklep v zozname obrdzkov (Obr. 1.3 namiesto 1.2). Nie vSetky potoZty uveden6
v Zozname pouZitej literattry boli citovan6 v texte. Ru5ivo p6sobi jazykovA nehomog6nnosf
uplatnend pri n6vrhu grafick6ho uZivatel'sk6ho rozhrnia GUl. Urdityim probl6mom sa uk6zala2nilenA
rozli5ovacia schopnost grafov s dasovfmi priebehmi regul6cie v ich dierno-bielej verzii. Uveden$
formdlne nedostatky v5ak nemaj0 podstatnf vplyv na kvalitu diplomovej pr6ce.
Podas vyprac0vania diplomovej prSce preuk6zala diplomantka schopnost osvojif si zadan0 odborn0

probfematiku - problematiku navrhovania a overovania dfslicovfch reguladnfch obvodov zalolenych na
algebraickej te6rii riadenia, ako aj rie5if aktu6lne sprievodn6 diastkov6 problemy.

Dosiahnut6 vfsledky maj0 praktick6 vyuZitie v prislu5nej odbornej oblasti.
Vzhl'adom na vyS5ie uveden6 skutodnosti, ako aj na zvolenf pristup k rie5eniu zadanel flohy v rdmci

diplomovej prSce a mnoZstvo a kvalitu pr6ce, odportdam predloZen0 diplomov0 pr6cu k obhajobe.

N6vrh na klasifikacidiplomov6 pr6ce: B (vel'midobre)
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Stupei klasifikace A vfbornd

E dostatedn6

B velmidobie

F nedostatednd

C dobie D uspokojiv6


