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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Vlastní text předložené  diplomové práce je vypracován v rozsahu 89 stran včetně obrázků a seznamů. Součástí práce je také CD-ROM.

Diplomová práce se v souladu s jejím zadáním logicky člení do 2 hlavních kapitol, teoretické a praktické části. První hlavní kapitola se věnuje ve svých podkapitolách popisu nelineárních systémů, charakteristice nejběžnějších typů nelinearit  a 4 metodám návrhu řízení těchto systémů, konkrétně metodou agregace stavových proměnných, robustním řízením s vysokým zesílením, robustním řízením v klouzavém režimu a tzv. jednoduchým řízením nelineárním regulátorem. Na závěr teoretické části je uveden stručný popis programu MATLAB a jeho nadstavby SIMULINK. Druhá hlavní kapitola, praktická část, se věnuje realizaci metod návrhu řízení uvedených v teoretické části v programovém prostředí SIMULINK. Realizace byla provedena na matematických modelech kulového zásobníku na kapalinu, zásobníku s nekonstantním průřezem a průtočném tepelném výměníku s promícháváním, jejichž matematický popis je spolu s odvozením rovněž v praktické části práce. Praktickou část uzavírá vyhodnocení výsledků simulací.

Grafická úprava a logické členění práce je na výborné úrovni, sleduje zadání práce. Autorka diplomové práce je dobře obeznámena s terminologií, formulace pojmů a popisů je v naprostém pořádku.  

Autorka práce projevila zájem o problematiku řízení systémů s nelinearitami, pracovala zcela samostatně. Moderní metody simulačního ověřování řízení systémů s nelinearitami se na fakultě nevyučují, tudíž autorka práce se zabývala pro ni novou oblastí řízení. Zcela samostatně provedla výběr metod návrhu řízení a nastudování jejich principu přičemž se také jednalo o práci s anglickou literaturou a sborníkem z prestižní konference. Z tohoto sborníku autorka vybrala, přeložila a implementovala do Simulinku tzv. jednoduchou strategii řízení. Jedná o novou metodu publikovanou v roce 2006. Nad rámec zadání práce ověřila autorka práce regulaci na vícerozměrném systému s nelinearitou. Pro větší přehlednost použitých metod autorka práce uvádí veškerá použitá schémata simulací v SIMULINKu.

Práce je prosta přepisů a formálních nedostatků. Na autorku práce mám následující otázky

1.
V čem spočívá výhoda regulace metodou robustního řízení s vysokým zesílením oproti metodě minimalizace účelového funkcionálu?
2.
Co znamená, když se o matici řekne, že je pozitivně definitní?

3.
Jaké byly výhody použití SIMULINKu oproti skriptům a funkcím MATLABu pro realizaci simulací?

Autorka práce splnila všechny body zadání práce tak, jak jsou formulovány v zásadách pro vypracování. Předložená diplomové práce je svým obsahem velmi aktuální, provádí totiž implementaci metod návrhu řízení nelineárních systémů, které mohou být používány na výuce. Autorka pracovala naprosto samostatně a zabývala se metodami, které nejsou na fakultě vyučovány, jedna z nich byla v angličtině ze sborníku prestižní konference. Autorka prokázala samostatnost a vědecký přístup, což je příkladné. Z tohoto důvodu hodnotím práci stupněm výborně.     
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