
Návod k infračervenému sledovači  

pro kroužek lego roboti 

Infračervený senzor směrů vrací číslo, dle směrů přicházejícího signálu.  

Senzor vrací i tři nesměrová čísla pokud: 

• se signál objeví na všech čtyřech snímačích, vrátí 8. 

• senzor zaznamená neurčitou kombinaci na snímačích, vrátí 9 

• není signál ani na jednom ze snímačů, senzor vrací 0 


