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Téma bakalatskeé Model kvadrokoptéry rizeny mikropocitacem

prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:

A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1.  Aktudlnost feSen¢ho tématu X O 0O 0O O Od
2. Obtiznost zadaného tikolu X O 0O 0O O Od
3. Splnéni vech bodii zadani X O O 0O 0 O
4.  Vhodnost zvolené metody feseni X O 0O 0O 0O 0O
5. Logické ¢lenéni prace O X OO0 0O
6.  Urovei jazykového zpracovani O 0O X O O O
7. Formalni uroven prace OO X O O O
8.  Préce s literaturou a jeji citace O X O O O O
9. Urovei zpracovéni teoretické ¢asti O 0OX OO O
10. Kvalita zpracovani praktické ¢asti OO0 X OO d
11. Dosazené vysledky prace O X OO 0O 0O
12. Ptinos prace a jeji vyuziti O X O 0O O d

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborng¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupenit F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

Pi‘edloZenou bakalafskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatKky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:
1) Jak jste postupoval pfi nastavovani konstant PID regulatoru?
2) Jak se zachova fidici systém kvadrokoptéry pfi ztraté spojeni s mobilnim telefonem?

Dalsi pripominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
V teoretické Casti prace mohl byt detilngji proveden popis jednotlivych komponet kvadrokoptéry.
U snimaci by bylo vhodné také uvést rozsahy métenych veli¢in a rozliSeni. Zcela chybi parametry
pouzitého akumulatoru, motor(, regulatorti otacek a WeMos Wi-Fi modulu. Popis funkce
diskrétniho PID regulatoru neni piili§ zdatily, nejspiSe z davodu ptekladu z anglické literatury.

V praktické ¢asti uvedené schéma zapojeni je zna¢né€ nepiehledné. V bakalaiské praci bych pro jeho




tvorbu o¢ekaval pouziti standardnich elektrotechnickych znacek. Na stran¢ 25 je popisovan problém
s rozdilnymi otdCkami motorl pfi stejném fidicim signalu. Tento problém mohl byt vyiesen
programové korekei stiidy PWM signalu pro kazdy motor zvlast. Cinnost regulatoru ndklonu by
potom nebyla timto negativné ovliviiovana. Po formalni strance prace obsahuje n€kolik nedostatkt
tykajicich se zejména formatovani textu, kdy na nékterych stranach zbyva prazdné misto z ditvodu
posunu obrazku na nasledujici stranu. Zapis rovnic na stran¢ 19 by mél byt proveden v editoru
rovnic a tyto rovnice by mély byt o¢islované.

Celkove¢ konstatuji, ze bakalarska prace byla zpracovana v pozadované §ifi. Diplomant prokazal, ze
dokaze uspésne tesit obtizné ukoly spojené s navrhem hardware, jeho realizaci a nasledné 1 tvorbou
obsluzného programového vybaveni.
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