

POSUDEK VEDOUCÍHO DIPLOMOVÉ PRÁCE

	Student:
	[bookmark: Text2]Bc. INDRA Josef
	Vedoucí práce:
	[bookmark: Text3]Ing. PERŮTKA Karel, Ph.D.

	
	
	
	

	Studijní program:
	[bookmark: Rozevírací1]

	Studijní obor:
	[bookmark: Rozevírací2]

	Akademický rok:
	
	
	

	
	
	
	

	Téma diplomové práce:
	[bookmark: Text1]Řízení MIMO laboratorního modelu s použitím vybraných toolboxů



	Hodnocení práce:
	A
	B
	C
	D
	E
	F

	
	
	Hodnocení:
A – nejlepší; F - nevyhovující

	 1.
	Obtížnost zadaného úkolu
	[bookmark: Zaškrtávací1]|_|
	|_|
	[bookmark: Zaškrtávací3]|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 2.
	Splnění všech bodů zadání
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 3.
	Práce s literaturou a její citace
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 4.
	Úroveň jazykového zpracování 
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 5.
	Formální zpracování – celkový dojem
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 6.
	Logické členění práce
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 7.
	Vhodnost zvolené metody řešení
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 8.
	Kvalita zpracování teoretické části
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	 9.
	Kvalita zpracování praktické části
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	10.
	Výsledky a jejich prezentace
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	11.
	Závěry práce a jejich formulace
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	12.
	Přínos práce a její využití
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|

	13.
	Spolupráce autora s vedoucím práce
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|
	|_|



	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.
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V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Vlastní text předložené diplomové práce je vypracován v rozsahu 80 stran včetně obrázků a seznamů. Součástí práce je také CD-ROM, na kterém je umístěn text diplomové práce ve formátu PDF. Diplomová práce se v souladu s jejím zadáním člení do 2 hlavních kapitol, teoretické a praktické části. První hlavní kapitola se věnuje ve svých podkapitolách MIMO systémům, zabývá se stabilitou a dále užitím technik SISO u MIMO systémů. Další část teoretické části se zabývá popisem použitého software - MATLAB, SIMULINK. Druhá kapitola, praktická část, se věnuje popisu zvoleného laboratorního modelu pro řízení v reálném čase, a dále popisu a českému manuálu MIMO a NLMIMO toolboxů. Na závěr kapitoly je uvedeno vyhodnocení dosažených výsledků a v souladu se zásadami práce jejich porovnání. 
Grafická úprava a logické členění práce sleduje zadání práce. Autor diplomové práce je dobře obeznámen s terminologií, formulace pojmů a popisů je v naprostém pořádku.  
Autor práce projevil zájem o téma práce i problematiku řízení MIMO systémů již v předstihu, pracoval zcela samostatně.  Mezi klady diplomové práce lze uvéstvytvoření českého manuálu MIMO toolboxu a NLMIMO toolboxu a jejich přímou implementaci v podmínkách regulace v reálném čase laboratorního modelu.
Práce obsahuje v porovnání s jinými diplomovými pracemi minimum pravopisných nedostatků.
Na autora práce mám následující otázky
1.	Na obrázku 1 se jedná o popis MIMO systému nebo TITO systému? Jak by vypadal popis pro 3 vstupy a 3 výstupy.
2.	U jakých MIMO systémů se nejčastěji použije sada SISO regulátorů pro jejich řízení?
Autor práce splnil všechny body zadání práce tak jak jsou formulovány v zásadách pro vypracování. Předložená diplomové práce je svým obsahem velmi aktuální. Z tohoto důvodu hodnotím práci stupněm výborně.
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