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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Otázky k obhajobě:

1.  Co je, podle Vás, výstupní veličinou akčního členu ve struktuře řízení pohybu PR? Jak tato výstupní veličina souvisí s pohybem mechanických částí PR?
2. Co je médiem transportujícím řízenou energii u hydraulických akčních členů? Jaký typ hydraulických akčních členů využíváme u PR ? Kterou část mechanické energie využíváme?
3. Čím se od sebe kontrukčně liší synchronní a asynchronní el stroj?  Vysvětlete princip Vašeho tzv. bezkartáčové ss. stroje! Vysvětlete jeho rozdíl od stroje komutátorového!
4. Definujte rozdíl mezi běžným PR a kolaboraticním robotem!


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
 Teoretickou část práce považuji téměř za nevyhovující! Takový text plný technických omylů, vágních a chybných tvrzení a nepochopení podstaty problémů bych očekával od středoškoláka, který se nikdy s robotikou nesetkal. A ne od člověka, který prošel dvěma vysokoškolskými technickými předměty s podrobným výkladem o strultuře robotů a jejich senzorů a akčních členů.
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