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Téma bakalatske Vizualizace zakladnich algoritmu Fizeni

prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:

A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Aktudlnost feSen¢ho tématu O X O 0O O O
2. Obtiznost zadaného tikolu O X O 0O O Od
3. Splnéni vech bodii zadani X O O 0O 0O O
4.  Vhodnost zvolené metody feseni X O 0O 0O O 0O
5. Logické ¢lenéni prace X O 0O0O0O 0O
6.  Urovei jazykového zpracovani O X O 0O O O
7. Formalni urovein prace O X O 0O O Od
8.  Préce s literaturou a jeji citace O X O O O O
9. Uroven zpracovani teoretické asti O X O 0O O O
10. Kvalita zpracovani praktické ¢asti OO0 X O 0O d
11. Dosazené vysledky prace O X OO 0O 0O
12. Ptinos prace a jeji vyuziti OO0 X O 0O d

Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni priimérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupent F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PredloZenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:
U mechanického oscilatoru je pozice limitovana na interval 0 az 0.3. Pozice 0 znamena

rovnovaznou pozici pruziny bez ptisobeni vnéjsi sily. ProC byla tato saturace zavedena, kdyz
nastaveni znemozinuje, aby systém osciloval kolem této rovnovazné pozice?

Dalsi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
1. Analogie mechanického oscilatoru s automobilem neni vhodna, protoze u automobilu piisobi 1
gravitacni sila.

2. Délka animace nefunguje spravng. Pti testech na mém pocitaci byly ¢asy vzdy vyrazné delsi nez
nastaveneé.




3. Pti zméng¢ typu grafu (kod na str. 75) by mélo dojit i k prekresleni samotného grafu, pokud jiz
probéhla simulace. Jinak vznik4 matouct situace, kdy se zméni titulek, ale prab¢h zastava

4. Misto tlacitka "Preskocit animaci™ by bylo intuitivnéjsi pouzit check box.

5. U modelu zasobniku s dvoupolohovym reguldtorem by bylo vhodnéjsi zaradit blok "Konstantni
pritok" mimo regulovanou soustavu. Jedna se o pfitok pii zapnutém regulatoru, coz neni vlastnost
regulované soustavy. Obdobné plati i pro dalsi 2 modely.

6. U mechanického oscilatoru je realizovano omezeni pozice. OvSem kdyz se systém dostane na
tuto hranici, znamena to, Ze se zastavi a tedy jeho rychlost by méla byt nulova. Vynulovani
rychlosti ovSem v simulinkovém schématu na obr. 33 neni realizovano.

7. Témét vsechny polozky oznacené na obr. 37 jako 2, tedy Spinner, jsou zfejmé typu "Edit field
(Numeric)".

8. Nekteré preklepy a drobné chyby:

"Cilem této aplikace bude vytvoftit spustitelnou aplikaci ve které uzivatel zada délku strany Ctverce"
"Nyni jsme si v§echny objekty pretahly..."

"integracni slozka s¢ita vSechny predchozi regulacni odchylky "

"aktudlni teplota v mistnosti [W] "

"pro osoby které by chtéli zacit pouzivat MATLAB"
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