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prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:

A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Aktudlnost feSeného tématu X O 0O 0O O Od
2. Obtiznost zadaného tikolu X O 0O 0O O Od
3. Splnéni viech bodii zadani X O O 0O 0 O
4. Vhodnost zvolené metody feseni 00X OO 0O
5. Logické ¢lenéni prace X O 0O0O0 0O
6.  Urovei jazykového zpracovani O 0O X O O O
7. Formalni urovein prace O X O 0O O O
8.  Prace s literaturou a jeji citace X O O 0O O O
9. Urovei zpracovéni teoretické &asti O X OO0 0O
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti OO0 X OO d
11. Dosazené vysledky prace O 0OX O 0O 0O
12. Piinos préce a jeji vyuziti OO0 X OO d

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A —vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupenit F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PiedloZenou bakalaiskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatKky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1) V kapitole Zhodnoceni systému uvadite, ze by bylo vhodné doplnit do fidiciho systému koncové
spinace a proudovy senzor. Jak byste tyto tpravy provedl z pohledu pozadovaného technického
vybaveni a programové obsluhy?

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Predlozena bakalarska prace fesi navrh a realizaci automaticky fizeného vchodového systému pro
driibez. V praktické casti provedeny vybér komponentl je pro danou aplikaci optimalni a i

z pohledu potizovacich néklada efektivni. Zpusob feSeni ovladani pohybu dvifek s panty za pouziti
servomotoru a odpovidajiciho pfepakovani je velmi inovativni. Za pomérné zdsadni ndvrhovou




chybu povazuji uplnou absenci zpétné vazby informujici o stavu otevieni ¢i zavieni dvifek. Také by
bylo vhodné doplnit systém o elektronicky zamek, ktery by v zaviené poloze dvirka uzamkl
obdobn¢ jako vchodové dvete v bytovych domech. Programové vybaveni fidici jednotky neni dle
mého ndzoru napsano prili§ zdatile. Vyskytuje se zde nékolik problém, které snizuji praktickou
pouzitelnost a uzivatelsky komfort. Odezva na stisk ovladacich tlacitek nebude pfili§ dobra, protoze
v hlavni smyc¢ce je pouzito ¢ekani o délce 250 ms. Zde mohla byt pro lepsi funkcionalitu pouzita
knihovna InputDebounce, ktera fesi vétSinu problematiky obsluhy vstupnich udalosti. Déale program
nefeSi mozny vypadek napéjeni a jeho nasledné obnoveni. Po startu jednotka zavie dvitka a ¢eka na
uzivatelsky vstup, coz neni vhodné feSeni. Rezim ¢innosti mohl byt ulozen do nevolatilni paméti
EEPROM, ze které by se po startu jednotky piecetl a nasledn¢ automaticky aktivoval. Ze
zdrojového koédu neni ziejmé, zda uzivatelské rozhrani v rdmci nastaveni umoznuje aktualizaci ¢asu
v obvodu redlného ¢asu (RTC). V kapitole Navod pro obsluhu je uvedeno, ze podrobny navod k
ovladani systému je ve formé videonavodu dostupny v elektronické ptiloze. Nicméné v ptiloze v
ramci ukazkového videa neni obsluha systému prezentovana.

Celkové konstatuji, Ze bakalaiské prace byla zpracovana v pozadované §ifi a jeji vystup je

s uréitymi omezenimi prakticky aplikovatelny.

Datum 29.5.2023 Podpis oponenta bakalarské prace



