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  Hodnocení: 

A – nejlepší; F - nevyhovující 

1. Splnění všech bodů zadání       

2. Vhodnost zvolené metody řešení       

3. Členění práce (kapitoly, podkapitoly, odstavce)       

4. Práce s literaturou a její citace       

5. Úroveň jazykového zpracování        

6. Formální úroveň práce       

7. Kvalita zpracování teoretické části       

8. Kvalita zpracování praktické části       

9. Dosažené výsledky práce       

10. Přínos práce a její využití       

11. Spolupráce autora s vedoucím práce       

 

Výsledek kontroly plagiátorství: 

      

Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství přes IS/STAG s výsledkem max. 2% shodnosti pro 

vlastní textovou část práce. Některé soubory přílohy vykazovaly vyšší míru shodnosti (až 59%), 

ale jednalo se převážně o standardně generované soubory (či části kódu) využitého vývojového 

prostředí. Práce tak nepředstavuje plagiát. 

 

Celkové hodnocení práce:       

Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého 

uvážení dle klasifikační stupnice ECTS:  

A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně.  

Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“. 

Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení 

A - výborně. 
V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření  

hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení. 
 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce): 

Velmi kladně hodnotím aktivní přístup a samostatnost diplomanta. Student jednak sám přišel 

s vlastním návrhem na téma dané DP a také byl schopen kompletně projekt realizovat, od 3D 

návrhu, výběru či výrobě vhodných komponent, přes jejich sestavení, vývoj řidicího SW i mobilní 

aplikace, až po zprovoznění, odladění a důkladné otestování. Daný projekt, tj. vyvinutý prototyp 



 

2-kolového robota ovládaného mobilním zařízením tak představuje "inženýrské dílo" hodné 

absolventa daného magisterského oboru - "Automatické řízení a informatika v průmyslu 4.0". 
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