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Výsledek kontroly plagiátorství:       

Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství s výsledkem 14 % shodnosti. Práce není plagiát. 

Uvedená maximální shoda byla zjištěna u konfiguračního Device Tree souboru. Textová část práce 

vykazuje shodu do 2 %. 

 

Celkové hodnocení práce:       

Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého 

uvážení dle klasifikační stupnice ECTS:  

A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně.  

Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“. 

Předloženou bakalářskou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení 

A - výborně. 
V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření  

hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení. 
 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce): 

Diplomant v průběhu řešení práce prokázal výborné znalosti v oblasti návrhu a realizace 

elektronických obvodů na bázi jednočipových mikropočítačů včetně tvorby komplexního 

programového vybavení pro embedded systémy. Navržený a následně zrealizovaný kamerový 

systém včetně senzorů je plně funkční a prakticky aplikovatelný. 
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