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Vedoucí *)    Ing. Marek Kubalčík, Ph.D.
Posudek DIPLOMOVÉ práce

Řízení fyzikálních veličin při provádění zátěžových zkoušek materiálu
(téma)

Tato diplomová práce se zabývá řízením fyzikálních veličin při provádění zátěžových zkoušek materiálu ve zkušebně automobilových hadic a v komoře pro vyzrávání betonových vzorků. U zkoušky automobilových hadic je regulovanou veličinou tlak, v komoře pro vyzrávání vzorků jsou řízenými veličinami teplota a vlhkost. Řízení obou zkoušek je zajištěno pomocí prostředí ControlWeb 2000. Byly analyzovány vlastnosti obou systémů a následně byly implementovány a ověřeny vybrané řídicí algoritmy.
Náplní teoretické části je popis obou zařízení pro provádění zkoušek, je také popsán způsob jejich připojení k PC. Dále je popsáno programové prostředí, ve kterém diplomant implementoval řídicí algoritmy. Dále jsou uvedeny principy použitých regulátorů a průběžné identifikace parametrů modelu procesu.

Praktická část je potom věnována experimentální analýze vlastností procesů a stanovení vhodných modelů pro jejich popis v okolí ustáleného stavu. Dále jsou popsány jednotlivé aplikace vytvořené v prostředí ControlWeb a jsou uvedeny výsledky experimentálního ověřování implementovaných algoritmů.

Zadání diplomové práce bylo náročné. Diplomant se musel seznámit s principem dvou zařízení pro provádění zátěžových zkoušek a analyzovat řízené procesy. Teoreticky musel zvládnout návrh algoritmů pro řízení jednorozměrových i mnoharozměrových systémů a algoritmus průběžné identifikace parametrů modelu procesu. Při implementaci musel rovněž prokázat programátorské schopnosti, dále potom schopnost experimentálně pracovat a realizované experimenty vyhodnocovat.
Diplomant splnil zadání v plném rozsahu. Podařilo se mu vytvořit plně funkční aplikace regulátorů, kterými bylo nahrazeno původní řešení pomocí vestavěných regulátorů dodaných přímo s prostředím ControlWeb. Tento fakt, že výsledky diplomantovy práce nalezly praktické využití ve firmě, která zátěžové zkoušky provádí, je třeba hodnotit obzvlášť kladně. Diplomantem vytvořené regulátory původní řešení  jednoznačně předčí. Hodnotu práce tedy poněkud snižuje právě to, že není uvedeno srovnání s tímto původním řešením. Uvedené experimenty a jejich vyhodnocení rovněž nejsou zcela v souladu s pokyny vedoucího. Tyto nedostatky lze však částečně omluvit faktem, že přístup diplomanta k jednotlivým zařízením byl omezený. Obě zařízení byla totiž v průběhu řešení běžně využívána k provádění testů na zakázku a diplomant k nim měl přístup pouze v pauzách mezi jednotlivými zakázkami. Z tohoto důvodu již nebylo možno zapracovat některé připomínky vedoucího.  
Diplomová práce je sepsána přehledně, jednotlivé části na sebe logicky navazují. Vyskytuje se v ní však několik nevhodných formulací. Pravopisné chyby a překlepy se v práci vyskytují minimálně. Po formální a grafické stránce je práce na velmi dobré úrovni.
Diplomant vykazoval velmi dobrou pracovní morálku, byl iniciativní a samostatný. Veškeré problémy řešil okamžitě v rámci konzultace s vedoucím diplomové práce. Prokázal dobré teoretické znalosti, programátorskou dovednost a přistupoval zručně k experimentální práci. Diplomant prokázal inženýrský přístup k řešení zadaných problémů jak z hlediska teoretického, tak i praktického.
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