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 Montáž s využitím robotu MELFA RV – 2AJ

Diplomová práce Petra Merhauta obsahuje 117 stránek textu, obrázků (104), tabulek (10) a pět příloh.

Práce řeší problematiku využití průmyslových robotů. V teoretické části jsou popsány průmyslové roboty a manipulátory, pohony, pracovní hlavice a senzory. Dále popisuje robotické systémy Mitsubishi Melfa a konkrétní robot MELFA RV – 2AJ. Teoretická část je zpracována pečlivě a umožňuje čtenáři získat základní informace o řešené problematice.
Praktická část se věnuje popisu robotnického pracoviště jak s ohledem na složení a vybavení, tak na možnosti použití. Kriticky jsou popsány výhody a nevýhody pracoviště, zejména v souvislosti s absencí většího počtu senzorů.
Další díl praktické části je věnován popisu SW COSIMIR ve verzích C, CR a CP určených pro simulaci pohybu robota resp. několika robotů. Podrobně jsou popsány výhody a nevýhody jednotlivých verzí a možnosti využití pro výukové účely. Popis jednotlivých funkcí a možností je proveden velmi pečlivě, někdy zachází až do zbytečných podrobností popisujících funkce jednotlivých tlačítek. Na druhé straně podrobný popis umožní snazší orientaci v problematice a může být velmi dobrým návodem k obsluze a tvorbě úloh při manipulaci s robotem. V některých případech je to však až nad rámec technického popisu, text sklouzává do zbytečných podrobností. Připomínku mám taky k použitému jazyku (např. velmi často se opakující výrazy „tento“, „takto“, „tímto“, str. 78 a jinde, v podstatě v celém textu). Práce obsahuje taky pět zajímavých příloh, včetně demonstračního programu a zadání a řešení laboratorních úloh.
Práce je velmi rozsáhlá a podrobně zpracovaná s množstvím ilustrativních obrázků, někdy až ke škodě přehlednosti a doporučeními pro programování robotů i výuku v oblasti robotů a manipulátorů na pracovišti UVI.

Diplomová práce Petra  Merhauta řeší užitečnou problematiku a její výsledky budou moci být využity v předmětu Základy robotiky zabezpečovaném ÚVI.

Doporučuji práci k obhajobě a navrhuji hodnocení B – velmi dobře.

Návrh na klasifikaci diplomové práce:
B – velmi dobře
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