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	Téma diplomové práce:
	Číslicové řízení procesů s dopravním zpožděním


Hodnocení práce:
Diplomová práce je věnována problematice seřizování regulačních obvodů s dopravním zpožděním s použitím číslicových regulátorů. Tato problematika je náročná, aktuální a důležitá, protože systémy s dopravním zpožděním se často vyskytují při řízení technologických procesů.
Student v teoretické části práce popsal různé přístupy k regulaci soustav s dopravním zpožděním. Popsal jak spojité, tak i diskrétní systémy řízení. U spojitých systémů řízení se věnoval rozvětveným i jednoduchým regulačním obvodům. U diskrétních systémů se zaměřil na algoritmus Smithova prediktoru založeného na metodě přiřazení pólů a požadovaného přenosu řízení.
V praktické části práce student provedl číslicové simulace pro různé typy soustav s dopravním zpožděním a ověřil možnost použití diskrétního Smithova prediktoru. Dosažené výsledky číslicové simulace student zhodnotil a došel k závěru, že jim navržené diskrétní regulátory jsou vhodné pro řízení lineárních stabilních procesů s dopravním zpožděním.
Diplomová práce odpovídá obecným požadavkům na obsahovou a formální stránku, grafická úprava a jazyková správnost jsou na dobré úrovni. Práce je přehledná a dobře čitelná. Diplomová práce obsahuje několik nedostatků (např. na str. 18 ve vztahu (1.10) nemá být v exponentu ve jmenovateli Td/2, ale jen Td, na str. 22 ve vztahu (1.22) má být symbol násobení místo druhého „=“, na str. 26 má být „Postup při seřizování regulátorů metodou optimálního modulu“), které jsou formálního charakteru a nesnižují kvalitu předložené práce. Bohužel v práci chybí vypočtené hodnoty stavitelných parametrů diskrétních regulátorů pro vybrané regulované soustavy. Výsledky číslicové simulace jsou dobře okomentované. Jednotlivé kapitoly diplomové práce odpovídají zadání, jsou vzhledem ke svým proporcím vyvážené a na sebe logicky navazují.
Dotazy na diplomanta:
· Jaké je blokové schéma modifikace Smithova prediktoru podle Majhiho?

· Na str. 35 vztah (3.12) a taky na str. 44 vztah (4.1) představuje podle popisu přenos uzavřeného systému řízení, tj. přenos mezi žádanou veličinou w a regulovanou veličinou y. V obou případech se jedná o regulační obvod s regulovanou soustavou s dopravním zpožděním. Ve vztazích chybí toto dopravní zpoždění, uveďte správný vztah.
· Proč v přenosu GTd(z-1) (vztahy (4.3) a (4.4) na str. 44) není jen čisté dopravní zpoždění? 

· Jak byly získány diskrétní přenosy regulovaných soustav (5.2), (5.4) a (5.6)?

· Když jste počítal diskrétní algoritmus metodou přiřazení pólů (kapitola 5.3), proč jste nevolil pro všechny tři soustavy stejné umístění pólů, aby bylo dosaženo nekmitavých průběhů regulované veličiny stejně, jako u použití Smithova prediktoru (kapitola (5.2)?

Lze konstatovat, že diplomant splnil zadání diplomové práce ve všech hlavních bodech. Předložil úplnou diplomovou práci, ve které popsal a aplikoval vybrané metody syntézy regulačních obvodů s dopravním zpožděním. Diplomant potvrdil své inženýrské schopnosti a znalosti při řešení náročných problémů. Doporučuji diplomovou práci k obhajobě.
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Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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