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V předložené diplomové práci se diplomant měl zabývat problematikou prediktivního řízení systémů a odvozením různých algoritmů prediktivního řízení. Dále měl diplomant simulačně ověřit vliv volitelných parametrů na řízení.

Z hlediska úplnosti dle zásad vypracování práce diplomová práce splňuje všechny body. Forma práce je klasická, práce je rozdělena na teoretickou a praktickou část. 
Diplomant pracoval samostatně a danou problematiku se mnou nekonzultoval.

V teoretické části diplomant popisuje základní pojmy predikce diskrétních signálů a obecný princip prediktivního řízení. V kapitole 4. Model Predictive Control (MPC) je tento princip jinými slovy znovu popsán. Podkapitola 4.1 se zabývá odvozením algoritmu MPC. Je prokazatelné, že tato podkapitola je opsána ze skript Fakulty Elektrotechnické, Moderní teorie řízení – Cvičení (Roubal J. a kol.). Jako další algoritmus si diplomant vybral Dynamic Matrix Control (DMC). Zde chybí odkazy na literaturu (bylo doslova čerpáno převážně z následujícího odkazu
 <http://www.fm.vslib.cz/~krtsub/fm/par/materialy.htm>).
V praktické části je popsán program pro dva algoritmy prediktivního řízení. Pro MPC algoritmus student použil MPC toolbox. Zde student použil příkaz mpcsim. Postrádám vysvětlení proč byl vybrán tento příkaz. Diplomant uvádí syntaxi tohoto příkazu, ale chybí zde popis tohoto příkazu. Po podrobném prostudovaní programu, je zřejmé, že diplomant nerozumí dané problematice. Výsledné simulace považuji za nedůvěryhodné, neboť některé příkazy jsou chybně napsány.
K diplomové práci mám následující připomínky: 

· není mi jasné, proč v kapitole 2. Základní pojmy predikce diskrétních signálů jsou popsány neparametrické modely, když v práci nejsou použity. Tato kapitola byla opsána z diplomové práce Urbanec, S. Řízení procesů na bázi prediktivního přístupu.  VUT, Zlín, 1996.
· v podkapitole 2.1 Odvození j-krokové predikce se vychází z modelu ARIMAX, dále již není opět použit.

· proč operátor zpětného posunu je definován až na str.16, když je použit již na straně č.12.
· v celé práce není patrné rozlišení mezi vektorem, maticí a konstantou.

· v kapitole 5. Dynamic Matrix Control není jasné, co je matice 
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, dále se zde student zmiňuje metodu kvadratického programování – QDMC- kterou se v praktické část diplomant nezabývá.
· z celé práce není zřejmé, jaké parametry u příkazu mpcsim diplomant volil 
· v praktické části není objasněno proč simulace nezačínají v bodě nula, chybí popis osy x.

· v programu je počítáno s poruchou, o které se diplomant nikde nezmiňuje.

· jestliže student nepopisuje průběhy simulací okamžitě, doporučuji veškeré simulace přesunout do příloh.
· z práce není zřejmý rozdíl mezi popsanými algoritmy.

· odkazy na literaturu jsou pouze v kapitole 1. a 2. dále chybí.
· v seznamu použitých symbolů a zkratek jsou uvedeny zkratky, které nebyly vůbec použity.
Souhrnně lze konstatovat , že diplomová práce nebyla zpracována v požadované míře a že diplomant neprokázal dobré znalosti při řešení problémů vyplývající ze zadaní této práce. Na základě uvedených výtek a připomínek práci nedoporučuji k obhajobě.
Návrh na klasifikaci diplomové práce:
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