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Hodnoceni prace:

Diplomantka sa vo svojej praci zaobera problematikou riadenia nelinearnych systémov. V sulade
s témou a zadanim diplomovej prace najskor v teoretickej Casti diplomovej prace opisuje vlastnosti
nelinearnych systémov. Potom opisuje moznosti linearizdcie nelinearnych systémov, ato
linearizacie pribliznej, exaktnej a postupnej. Posledné kapitoly teoretickej Casti su venované
podrobnému opisu metdd linearneho riadenia nelinedrnych systémov a metodd nelinearneho riadenia
nelinedrnych systémov. Metody linearneho riadenia zahffiaju stabilizaciu systému pomocou
exaktnej linearizacie ariadenie pomocou postupnej linearizacie. Nelinedrne riadenie vyuZziva
Wienerov model. Prakticka Cast’ prace je venovand navrhu a simulacii riadenia nelinedrnych
systémov. Prvym systémom st dva sériovo zapojené zasobniky kvapaliny a druhym nelinearnym
systtmom je prietokovy chemicky reaktor. Pre riadenie chemického reaktora bolo navrhnuté
nelinearne riadenie s Wienerovym modelom. Pre sériovo zapojené zasobniky bolo navrhnuté aj
linedrne a nelinearne riadenie. Riadenie nelinearnych systémov bolo realizované simulacne.
V zéavere prace diplomantka zhodnotila ziskané vysledky a porovnala linearne a nelinedrne riadenie
na priklade riadenia zasobnikov.

Problematika, ktorou sa diplomantka v praci zaobera, je v oblasti modelovania a riadenia systémov
velmi aktudlna, pretoze va¢sina riadenych procesov je nelinearnych. Uspesné vyrieSenie zadanych
uloh vyZzadovalo zvladnutie matematicky ndro¢nej problematiky, s ¢im si diplomantka velmi
uspesne poradila. Pristupy, ktorymi sa vo svojej praci zaoberala, st v stilade so sic¢asnymi trendmi
v oblasti riadenia nelinearnych systémov.

Diplomova praca je spracovana na vel'mi dobrej urovni, logicky a prehladne. Za prinos prace
povazujem navrh linearneho a nelinedrneho riadenia nelinearnych systémov rdéznymi pristupmi,
simulacné overenie tychto pristupov a ich porovnanie.

Diplomantka vypracovanim svojej prace preukazala velmi dobré vedomosti z matematiky, teorie
riadenia, modelovania a simuldcie syst¢émov a dokdzala zru¢nost vo vyuzivani programového
prostredia MATLAB-Simulink.

Po formalnej stranke ma diplomova praca 71 strdn a programovu prilohu. Textova cast’ je ¢lenena
na abstrakt v ¢eskom a anglickom jazyku, obsah, uvod, teoretickii ¢ast zlozenli zo 4 kapitol,
prakticka Cast’ tvorenu 3 kapitolami, zaver v ¢eskom 1ianglickom jazyku, zoznam pouZitej
literatiry, zoznam pozitych symbolov a skratiek, zoznam obrazkov, zoznam tabuliek a prilohu
opisujucu softvér. Programova priloha je rozdelenu na exaktnt linearizaciu, postupnt linearizaciu
a Wienerov model.

Po grafickej stranke ma praca, a to sa tyka tak textovej Casti ako i obrazkov, vel'mi dobra turoven.
Je napisana starostlivo, je v nej malo formalnych nedostatkov.
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K predlozenej diplomovej praci mam nasledovné pripomienky a otazky.

Citovanie obrazkov formou ,na obrazku Obr. x*“ , ktoré je pouzité v diplomovej praci je
neStandardné.

Str. 35 r. (71), (72), str. 36 r. (74) — preco je potrebné¢ davat’ do vyrazov pod odmocninami
absolutne hodnoty? Moéze v redlnych zasobnikoch usporiadanych podla obr. 9 a obr. 10 nastat
situdcia, Ze h, je vicsie ako h;? Ak ano, vytekala by kvapalina z prvého zasobnika a vtekala by do
druhého zésobnika?

Str. 35 1. (71), (73) — pri vypoéte q» sa nepouziva absolatna hodnota h,, pri vypocte qp," sa pouziva
absolutna hodnota h®. Preo sa robi takyto rozdiel? V (73) je aj preklep, qz,° je oznacené ako qiy’.
Podobny rozdiel je aj na str. 37 v r. (74), (75).

V texte diplomovej prace v modeloch zasobnikov nie st uvedené ich zaciato¢né podmienky.

Str. 40, obr. 13 — bolo by mozné stabilizovat’ zasobniky aj do nenulovej vysky hladiny? V praxi je
to bezna uloha.

Str. 47 — volI'ba ¢ predstavuje bod mimo statickej charakteristiky prezentovanej na obr. 21. Pre¢o
a aka teplota reak¢nej zmesi odpovedé tomuto prietoku?

Str. 53 a d’alSie simulacie — porovnanie priebehov riadenia mohlo byt urobené pomocou niektoré¢ho
exaktného ukazovatela kvality riadenia. Poznate niektoré ukazovatele (kritérid) kvality?

Str. 53 obr. 28 a 29 — v obr. 28 su odchylkové veliciny a v obr. 29 uz nie. Je na to nejaky dovod?
Str. 55 r. (125) - mé to byt y(y) anie y(t). Ak (126) je derivaciou (125), tak v (125) chyba jeden
¢len.

Str. 58 obr. 36 — preco je zvoleny iny priebeh Ziadanej veli¢iny w a iné hodnoty « ako v predoslych
simuléciach riadenia (napr. obr. 15, 18)? Pre porovnanie metdd to nie je vel'mi vhodné.

V praci malo byt uvedené, v akej verzii Matlab-Slimulink boli realizované simulacie.

PredloZena diplomova praca spifia i po stranke obsahovej i po stranke formalnej vietky poziadavky
kladené na prace tohto druhu. Diplomantka splnila vSetky ciele zadania diplomovej prace.

Celkové hodnoceni prace:

Znéamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné€, B — velmi dobfte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostate¢né , F — nedostatecné.
Stupen F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé®.

PredloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné* uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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