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Posudek DIPLOMOVÉ práce


(téma)

ADAPTIVNÍ DUÁLNÍ řízení 

Diplomant měl za úkol na základě literární rešerše navrhnout adaptivní duální (bikriteriální) číslicový regulátor. Navržený regulátor měl simulačně ověřit v programovém prostředí MATLAB/SIMULINK a po vyhodnocení simulačních výsledků implementovat navržený regulátor pro řízení vybraného laboratorního modelu v reálném čase. Jeho dalším úkolem bylo vyhodnocení výsledků simulačního i laboratorního ověřování a provedení diskuse.    
Diplomová práce byla náročná jak z teoretického tak i experimentálního hlediska. Není mně známo, že by uvedenou tematikou se zabývalo některé vědecké pracoviště ať v České nebo Slovenské republice. Diplomant musel na základě znalostí, které získal při studiu disciplin Identifikace systémů a Teorie adaptivního řízení na UTB, veškerou rozšiřující potřebnou teorii  nastudovat z anglické literatury. Získané nové teoretické poznatky poté použít pro návrh algoritmů adaptivních duálních regulátorů. Rovněž zvládl bez větších problémů experimentální část diplomové práce. Musel se podrobně seznámit se silně nelineárním laboratorním modelem - servomechanismem AMIRA DR300, proměřit jeho statické a dynamické charakteristiky a poté ověřit navržené duální adaptivní regulátory v reálném čase. 
V teoretické části stručně pojednal o problematice adaptivního řízení se zaměřením na samočinně se nastavující regulátory, pracující na principu vnucené separace identifikace a řízení. Stěžejní část teoretické je věnována principu duálního řízení založeného na bikriteriálním principu. Pozornost je rovněž věnována vybraným řídicím algoritmům založených na algebraickém přístupu, z nichž některé poté použil pro návrh duálních adaptivních regulátorů. Diplomant prokázal velmi dobré teoretické znalosti a dobrou jazykovou vybavenost. Je třeba se zmínit, že řešení uvedené problematiky se věnoval už ve IV. ročníku studia a ve fakultním kole Studentské vědecké činnosti se umístil na prvním místě.

Rovněž v praktické části dosáhl vynikajících výsledků. Prokázal velmi dobré programátorské schopnosti a experimentální dovednosti. Samostatně zvolil vhodné postupy při simulačních a laboratorních experimentech. Porovnal neduální a duální adaptivní algoritmy a výsledky vhodně, jasně a přehledně vyhodnotil, porovnal je a provedl jejich diskusi.
Po celou dobu řešení diplomové práce pracoval velmi aktivně, samostatně a pravidelně konzultoval dosažené dílčí výsledky a další postup s vedoucím diplomové práce. Výsledky jeho práce budou využity při laboratorních úlohách disciplin Identifikace systémů, Adaptivní a prediktivní řízení a Řízení reálných procesů. Rovněž budou výsledky diplomové práce využity pro řešení problematiky adaptivního prediktivního řízení nelineárních systémů, které jsou náplní řešení projektu GAČR „Metody prediktivního řízení: algoritmy a implementace“.
Diplomová práce je vypracována přehledně, má velmi dobrou stylistickou i grafickou úroveň. Diplomant zadání diplomové práce splnil v celém rozsahu.
Návrh na klasifikaci diplomové práce:                                  A - výborně 
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