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Posudek DIPLOMOVÉ práce


(téma)

PREDIKTIVNÍ řízení LABORATORNÍCH MODELŮ 

Diplomant měl za úkol na vypracovat literární rešerši na dané téma. Na základě literární rešerše navrhnout a implementovat prediktivní řídicí algoritmy typu GPC (Generalized Predictive Control) pro systémy popsané diskrétní přenosovou funkcí 1. a 2. řádu. Dále měl navrhnout a implementovat prediktivní algoritmus pro řízení systému s dvěma vstupy a dvěma výstupy popsaný modelem ve formě maticového zlomku. Navržené algoritmy měl simulačně ověřit v prostředí MATLAB/SIMULINK a rovněž při řízení vybraného laboratorního modelu v reálném čase.  
Diplomová práce byla poměrně náročná jak z teoretického, tak i experimentálního hlediska. Poněvadž základy teorie prediktivního řízení se na FAI začaly přednášet až v tomto akademickém roce, musel diplomant do této problematiky proniknout samostatným studiem a to zejména odborné knižní a časopisecké literatury publikované v angličtině. Získané nové teoretické poznatky poté použil pro návrh několika typů algoritmů prediktivních regulátorů podle zadání diplomové práce. Rovněž zvládl bez větších problémů simulační a experimentální část diplomové práce. Musel se podrobně seznámit s laboratorním modelem – soustavou vodních nádrží AMIRA DTS 200, proměřit jeho statické a dynamické charakteristiky a poté ověřit navržené prediktivní regulátory v reálném čase. 
V teoretické části pojednal o problematice prediktivního řízení se zaměřením na návrh několika typů prediktivních regulátorů, které byly odvozeny na základě analytického přístupu. Diplomant prokázal velmi dobré teoretické znalosti a dobrou jazykovou vybavenost. Je třeba se zmínit, že částečnému řešení uvedené problematiky se věnoval už ve IV. ročníku studia a úspěšně prezentoval výsledky své práce ve fakultním kole Studentské vědecké činnosti. 
Rovněž v praktické části dosáhl adekvátní výsledky. Prokázal poměrně dobré programátorské schopnosti a experimentální dovednosti. Samostatně zvolil vhodné postupy při simulačních a laboratorních experimentech a porovnal navržené prediktivní regulátory při změně některých stavitelných parametrů (penalizační faktor, krok predikce). Dosažené výsledky vhodně, jasně a přehledně vyhodnotil a provedl jejich diskusi.
Po celou dobu řešení diplomové práce pracoval velmi aktivně, samostatně a pravidelně konzultoval dosažené dílčí výsledky a další postup s vedoucím diplomové práce. Výsledky jeho práce budou využity při laboratorních úlohách disciplin Identifikace systémů, Adaptivní a prediktivní řízení a Řízení reálných procesů. Rovněž budou tyto výsledky využity pro řešení problematiky adaptivního a prediktivního řízení nelineárních systémů, které jsou náplní řešení projektu GAČR „Metody prediktivního řízení: algoritmy a implementace“.
Diplomová práce je vypracována přehledně, má odpovídající stylistickou i grafickou úroveň. Diplomant zadání diplomové práce splnil v celém rozsahu.
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