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	Téma bakalářské práce:
	Regulace posuvu pomocí krokového motoru


	Hodnocení práce:
	A
	B
	C
	D
	E
	F

	
	
	Hodnocení:

A – nejlepší; F - nevyhovující
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	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení
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.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Otázky k obhajobě:

1) Jaký vliv má indukčnost vinutí krokového motoru na jeho vlastnosti - konkrétně na dosažitelný kroutící moment a otáčky?

2) Jak by se muselo upravit zapojení rozhraní pro připojení krokového motoru aby bylo dostatečně robustní a v praxi univerzálně použitelné? 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
1) V abstraktu bakalářské práce chybí zmínka o realizační části práce.

2) V kapitole 1.3.1.2.1 je uveden typ krokového motoru s radikálně polarizovaným magnetem. Zde má být správně uvedeno "s radiálně polarizovaným magnetem".

3) Tvrzení na str.22: "V tomto provedení se pro malé KM vyrábí jen typové řady do 1,4 nanometru." Zde chtěl student zřejmě uvést kroutící moment motoru.

4) Tvrzení na str.25: "Mikroprocesor M9S08GB60 je pokročilý 8bitový mikrokontrolér vyráběný v 80 a 112 pinových plastových pouzdrech." je chybné. Mikroprocesor je součástí mikrokontroléru.
5) Seznam použitých symbolů a zkratek je velmi stručný, chybí zde například zkratky používané v mikropočítačové technice
6) V teoretické části práce chybí příklad momentové a výkonové charakteristiky krokového motoru.
Úroveň zpracování praktické části je na průměrné úrovni. Studentem realizované rozhraní pro připojení krokového motoru k vývojovému kitu je funkční maximálně pro demonstrační účely funkce motoru. Použité tranzistory ve výstupním výkonovém stupni jsou velmi poddimenzované což může mít za následek při vyšších napájecích napětích jejich průraz vlivem indukovaného napětí v cívkách motoru. Navíc zde zcela chybí ochranné diody, které by tomuto jevu zcela zabránily. Vytvořené obslužné programové vybavení je funkční, nicméně způsob časování spínání cívek motoru bez použití přerušení od obvodu časovače je z hlediska spotřeby procesorového času neefektivní.
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