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Adaptivni prediktivni Fizeni

Predlozena diplomova praca v rozsahu 95 stran textu, obrazkov a ta-
buliek sa na béaze principu zovSeobecneného prediktivneho riadenia (GPC)
venuje navrhu a praktickému overeniu jednoduchych, explicitne vy¢cislitel-
nych prediktivnych riadiacich algoritmov, vhodnjch pre adaptivne riadenie
jednorozmerovych a mnohorozmerovych sustav prvého a druhého radu.

Diplomova praca je vyvazene rozdelené na teoretickt a prakticka ¢ast. V
teoretickej casti diplomant stru¢ne pojednava o zakladnych principoch pred-
iktivneho a adaptivneho riadenia, definuje GPC riadenie a popisuje modely
vhodné pre uplatnenie v roznych schémach prediktivneho riadenia. Stustre-
duje sa tu i na niektoré dolezité praktické problémy rekurzivnej identifikécie
na béaze meranych dat a vymedzuje ciefovi mnozinu diskretnych modelov
prvého a druhého radu, ktorych uplatnenie predpoklada v praci. V druhej,
praktickej casti prace sa venuje odvodeniu explicitnych vztahov urcujucich
prediktivne riadiace zédkony pre zvolene $truktiry modelov. Tieto vztahy tvo-
ria zaklad kniznice zjednodusenych reguldtorov GPC typu. Funkcia regula-
torov je overovana simulac¢ne i experimentalne na vybranych laboratérnych
modeloch. Ziskané vysledky potvrdzuju funkénost a spréavnu ¢innost diplo-
mantom odvodenych regulatorov.

Diplomova praca je vypracovana starostlivo bez vyznamnejsich logickych
a formélnych chyb a omylov. Ojedinelé nedostatky v pouzitom oznaceni
resp. grafickej Uprave neznizuju cditatelnost a zrozumitelnost textu. Zo
zamerania prace je zrejme, ze diplomant sa v praci nestustreduje na zname
vseobecné riesenia GPC problému, ale uprednostiiuje vlastny postup vedici
k jednoduchym, prakticky dobre vyd¢islitelnym prediktivnym regulétorom,
vhodnym pre priemyselné aplikacie. V tom spociva i hlavny prinos prace
diplomanta. Téma préace je aktualna, diplomat ju spracoval na velmi dobrej
urovni a splnil zadanie v pozadovanom rozsahu.



K praci uvadzam nasledujiice pripomienky, resp. otazky:

zapis hornej hranice v sumadcii a mocniny matice A v rovnici (1.13) na
strane 17 prace nie su spravne

vysvetlite vyznam symbolov IV, a P v ucelovej funkcii (1.16) na strane
18

konstatovanie v poslednom odstavci na strane 21 o "rychlom priebehu
konvergencie identifikdcie v casovom intervale mensom neZ je zvolend
peridda vzorkovania” je realne?

symbol N je pouzity v praci vo viacerych roéznych vyznamoch (vid.
rovnice (1.5), (3.4)), objasnite predpoklady o horizontoch na strane 42
na zaklade ktorych ste v praci uprednostnili volbu N = 3 a polozili ¢len
Au(k+2) = 07 Znamena to, ze odvodené GPC regulétory su Struktiry
NQ—N1:3aNu:2?

vysledne rovnice (7.15), (7.30), (7.61-62) a (7.94-95) boli odvodené za
predpokladu, Ze penalizacia vstupov A v ucelovej funkcii (1.16) sa uva-
zovala nulova?

pri definovanych rozmeroch matic W a Y na strane 44, matica K,
rovnica (7.14), nemoze byt rozmeru (2 x 3), ale (2 x 2)

vystihuje konstatovanie o ”polynomidlnom ndvrhu jednorozmerovych
a mnohorozmerovych GPC reguldtorov...” v prvej vete na strane 88
skutocnost?

Predlozené pripomienky resp. otazky neznizuju celkovi troven prace
diplomanta a dosiahnuté vysledky. Diplomant v predlozenej praci preukazal
vSetky predpoklady pre samostatnt a tvorivi inziniersku ¢innost. Na zéklade
uvedeného doporucujem diplomovu pracu k obhajobe.

Diplomovt pracu hodnotim stupnom:
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