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Posudek DIPLOMOVÉ práce

Regulace šířky polotovarů v závislosti na protažení
(téma)

Diplomová práce se zabývá problematikou protažení pásu pogumovaného ocelového kordu při průchodu soustavou dopravníků a možnostmi eliminace této deformace. Téma práce vyplynulo z pracovní náplně diplomanta ve výrobě nákladních plášťů firmy Barum Continental a řeší konkrétní úlohu jeho pracoviště.

Práce je rozčleněna do čtyřech základních kapitol. V první kapitole diplomant představuje základní parametry polotovarů při výrobě nákladních plášťů, kterými jsou úhel střihu a šířka dílce. Tyto parametry nejvýrazněji ovlivňují kvalitu pláště. Dále podrobně popisuje nepříznivý jev, protažení pásu nárazníku, ke kterému dochází při průchodu pásu materiálu přes soustavu válečkových dopravníků a uvádí příčiny tohoto jevu. Ukazuje, jaký je jeho dopad právě na výše uvedené základní parametry (tedy šířku dílce a úhel střihu).
Druhá kapitola je věnována popisu řídicího systému SIMATIC S7-300 fy SIEMENS, který bude použit pro regulaci šířky polotovarů. Diplomant zde uvádí strukturu systému, stručně popisuje základní software pro jeho konfiguraci a programování, hardware i strukturu programu.

Třetí kapitola se zabývá způsoby měření šířky materiálu, které přicházejí v úvahu při její regulaci. Základními způsoby je měření kontaktní, optické a ultrazvukové. Diplomant uvádí některé jejich výhody a nevýhody. 
Ve čtvrté kapitole diplomant uvádí zvolený způsob měření pomocí kamery, který představuje asi nejmodernější způsob průběžného měření šířek. Podrobně popisuje postup při nastavení kamery, její připojení k řídicímu systému SIMATIC, jakož i vyhodnocovací algoritmus v prostředí řídicího systému spolu s vývojovým diagramem programu.
Celkově diplomová práce představuje dobrý základ pro moderní koncepci řízení. V současné době není řízení ještě realizováno. Realizace souvisí s financováním zařízení, možnostmi dodavatele a jinými otázkami, jejichž řešení není v možnostech diplomanta. Jeho práce je však dobrým podkladem pro realizaci.

Práce je vypracována na dobré úrovni po stránce obsahové i formální. Diplomant spolupracoval s vedoucím, projevil slušné znalosti z oblasti technických prostředků automatizace a měření. Jeho práce vyhovuje podmínkám kladeným na diplomové práce. Doporučuji ji k obhajobě a hodnotím známkou
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