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1ABSTRAKT

Tato bakal#ska prace je zpracovana jako vyukovy material semmetu Kriminalistické
technologie a systémy. Ukolem této prace fibliZit ¢ten&am vyznam trasologické
expertizi a poukézat na jejiildzitost v kriminalistické praxi. V teoretick&sti mé prace
jsem popsal jednotlivé trasologické stopy, s ktergemsetkavame na midrestnehainu.
Dale jsem rozebral metody zajiani trasologickych stop a jejich naslednou idisatei.

V druhé, praktick€asti, se zabyvam postupem identifikace za pomatésyu TRASIS.

Kli¢ova slova: trasologie, identifikace, stopa, systT@RASIS

ABSTRACT

This thesis has been prepared as teaching matetia¢ course Criminalistics technology
and systems. The goal of this work is to clarifg thneaning Shoeprint expertise and
highlight its importance in forensic practice. Imettheoretical part of my work | have
described each Shoeprint tracks encountered ainge cscene. Next | dismantled the
methods ensuring trasologis tracks and their sulesgqgdentification. The second part,

deals with the identification process using theéessysTRASIS.

Keywords: trasology, identification, tracking, sst TRASIS
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UvoD

Kriminalistika je &dni obor, ktery zaujim& vyznamné postaveni v bojtigkriminalité.
Tento ¥dni obor vznikl na konci 19. stoleti, od té dobyvsak neustale rozviji. Rychly
vyvoj kriminalistiky nam pin4si kvalitrgjSi prostedky a metody, které nam dopoméhaji ke

snadrjSimu a rychlejSimu patrani.

Kriminalistika prosla ve svém vyvoji razantnimi gnami. V fiznych statech byla chapana
jinak, rekde jako pravni &da, jinde jako ¥da girodni. Nyni kriminalistiku chapeme jako

védni obor, jejim cilem je vyhledavani a @d¥ovani pachatele. Dopomahaji k tomu
kriminalistické zmisoby patrani, zajif®vani a nasledné vyhodnoceni ziskanych

identifikatnich materiél.

U trasologie se jedna o stopy vyfeoéclovékem nebo pedmeétem. Jsou to stopy bosych
nohou, obuvi, stopy dopravnich pr@stki a jiného druhu, které jsou v praci zréig a
rozkklené. Dale jsem se v teoretick&sti mé bakaigké prace &noval metodam
zaji¥ovani trasologickych stop, a jeji identifikaci wkimalistice. V druh&asti moji prace
jsem se zabyval postupem identifikace za pomoctésys TRASIS a jeho vyuZziti

v kriminalistické praxi.
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|. TEORETICKA CAST
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1 TRASOLOGIE

~

Jednim z obdr kriminalistiky je trasologie, kter4 je utkzitym pomocnikem i
objasiovani trestnyché¢ini a uswdcovani pachatél Samotna trasologie se zabyva
vyhledavanim, zajivanim a zkoumanim stop dopravnich prexditi, obuvi, bosych
chodidel a stop bosych nohou v obuvi, které molshpgel na misgtéinu zanechat. Co se
tyka kriminalistické trasologické identifikace, sep edmétem zkoumani pouze stopy
osob a ¥ci, ale i zviat acasti lidského da, které nejsou pokryty papilarnimi liniemi.
Trasologické stopy zachycuji znaky &&i struktury pedmetu, které se na misteinu
zanechali, a to vtakové tei Ze jich lze vyuZzit k individualni nebo alespdruhové

identifikaci prednetu.

1.1 Obecné dleni trasologickych stop

Trasologické stopy se roddji podle rékolika zakladnich kritérii. Jednou z moznosti
déleni je podle toho jakyiedntt ¢i osoba stopu zanechala. V realu se&asdji jedna o

stopy bosych nohou, bosych nohou v obuvi, obuypraenich progedka a jiné.

Dale se dli podle vrgjSich charakteristik stop, kde mame na mysli st@gsSné a

objemové (plastické).

1.1.1 Stopy plosné

Vznikaji kontaktem objektu na pevnou podloZku, k@damechaji sy tvar a otisk. Mezi
plosné stopyadime i prasné stopy, u kterych zapraSaegmet pienese své identifikai
znaky nacistou podlozku, nebo se objekt po kontaktu zobnazzapraSeném povrchti,
odstrarni prednttu ze zapraseného povrchu. i@sing pripadi se setkAvame se stopami

obuvi, pneumatik a chodidel.

1.1.2 Stopy objemové (plastické)

Plastické stopy vznikajifpkontaktu objektu s gkkym povrchem, kdy se stopa protkae
do nekkého materidlu a zanechd po &otharakteristické znaky, podle kterych jsme

schopni ukit jak velikost, tak i tvar zanechané stopy, minm&jtaké konkrétni specifické
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znaky odrazenych ve st@pNegastji je muzeme spdit v hling, na rozpaleném asfaltu, ve

srehu apod.
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2 DRUHY TRASOLOGICKYCH STOP

2.1 Stopy bosych nohou (Plantogramy)

Plantogram je termin uzivany zejména v kriminalista rozumi se jim otiski stopa
bosého chodidla zatizeného vlastni vahou, kterdysieytla v mist vySetovani trestného
¢inu. Plantogramy jakoikazy maji vlastnosti individualniho a specifickétitarakteru, a
proto @i zkoumani slouzi k identifikaci a selekci potiych osob. Mezi tyto specifika
pafti predevsim vniini stavba chodidla, ktera nam vyobrazuje jizvy,rkazahyby, vrozené
vady, Urazové deformace #idka i skute&né kvalitnim otisku nohy kresbu papilarnich
linii. Prdw odraz kresby papilarnich linii se pouzivacasgji jako praikazny material
k identifikaci osob z plantogramuripvySetovani, a z tohoto idvodu se tak&adi mezi
daktyloskopické stopy. Zsob identifikace pomoci stop bosych nohou se tetigsologii
pouziva jen v fipac, Ze ji nelze vyhodnotit pomoci daktyloskopie, ktena za ukol zUzit
okruh hledanych osob. Jedna z velkych vyhod u ktgych nohou je, Ze Ize paigusném
proméieni s pordrné velkou gesnosti zjistit vySku osoby, a zdali se jedna op&osi
osobu, di, muzeci Zenu. Nalezneme-li na méstinu objemové stopy, jsme podle nich
schopni wit vahu pachatele. Jde zdd¢epdzré o mér pouzivanou kriminalistickou
identifikacni metodu z dvodu, Ze stopy neobsahuji mnoho zih&kuréeni osoby. Navic
stopy lidskych chodidel jsou odlisné vlivetrasové deformace, kterouude vyvolat
instinktivni odolavani bolestifpriaznych zdravotnich potizich, a z toho vyplyva, 2e i

jedné osoby se mohou liSit stopy bosych nohou.

Pfi zkoumani a hodnoceni plantognametop bosych chodidel je v d&hu mechanické
interakce nohy s podloZkoieba p@itat s negativé pasobicimi faktory. Tyto faktory jsou
zpiusobené chovanim chodidlari pgkontaktu s povrchem. Nagdhto faktorech se také
projevuji vrEjSi podminky, jako jsou tvar, vlastnosti a stav lpally ¢i individualni vlivy
jedince jako lokomoce (pohyb v prostoru pomoci @v@tinnosti) a anatomické dispozice.
Chodidlo je do jisté miry elastické a@izptisobuje svij tvar povrchu mista, kde dochazi ke
kontaktu. Elastické vlastnosti chodidl&, chcete-li pruznost chodidla, jeripio spjata

s anatomickymi dispozicemi jedince, které pomahijt velikost sily interakce. [5]
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Vyklenutd Hormalni Flocha

Obr. 1. Ukézky typchodidel[7]

2.2 Stopy bosych nohou v obuvi

Stopy bosych nohou v obuvi nas zajimajitippcE nalezeni obuvi na mistinu, kdy
pachatel g své cinnosti mohl obuv ztratitti zamerné zanechat. Obuv éhem svého
kazdodenniho noSeni se omitenim pizpasobuje tvaru nohy, takZze bota je svym
nositelem ohybéna &ena a promgkavana,cimz zanechava charakteristické znaky nohy
pachatele. # chazi pisobi lidska noha svym tlakem na wnitéast obuvi, na kterou se
postupr fixuje tvar nohy. Noha v obuvi vydava teplo, cmé& za nasledek poceni, tim
padem pachatel zanechav&iatoty, které lze zvyraznit néjzr¢jSimi druhy os¥tleni

s proménnou vinovou délkou, lasery UV neb® r&eni.[1]

2.3 Stopy obuvi

V kriminalistické praxi s&asto setkavame se stopami obuvi a tégwdu, Ze se pachatel
v n¢kterych fazich Bhem svého kriminalnihdinu alespa chvili pohybuje psSky. Stopa
tedy vznika kontaktem lidského chodidla na spotfist obuvi, kterd se nazyva stélka
a naslednym kontaktem venkowdsti obuvi podeSve s podlozkou, jde tedy o matsrial
stopu. Ne vSechny stopy jsou viditelnétatelné. Velké mnoZstvi stop obuvi zanechanych
na mist ¢inu jsou latentnigasté&né latentni nebo néetelné, takze z nich Ize zpozorovat
jen malo podrobnosti. \éthto gipadech jsou pouzivdny metody na zvyi@zAni stop, po
kterych se stavaji vidite#jsi a ZetelrgjSi. U obuvi je z hlediska identifikaceilézita
spodnic¢ést, ale newrli bychom opomenout i dal&fasti obuvi, které se vyskytuji jako
dikaz pouze #dka. Z &tSiny pipadi se nejastji u stopy obuvi zobrazi vzorek podeSve

nebo pipadré ¢ast podpatku.[12]
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Obr. 2. Stopa obuvi zanechana na linoleu

2.3.1 Rozdéleni podesvi

Jednotlivé podeSve se rahdii dle riznych kritérii, ale hlavpodle druhu vyroby a jejich

tvaru. Nyni si rozélime a nasledhpopiseme jednotlivé druhy podesvi.

2.3.1.1 Monolitni

PodeSev s podpatkem tgeden celek, sy tvar a dezén ziskava lisovanim ve vulkanické

formé. Fripeviiuje se ke svrsku Sitim, lepenim nelsdopim.

2.3.1.2 VstFikovaci

Jednd se druh monolitni podesve, kterd sxar a roznér umerny velikosti obuvi ziskadva
ve vulkaniz&ni matrici. Ke svrSkm se pipojuje gimym nastikem ve vulkanizéni

forme.

2.3.1.3 Tvarnicova
Vyrabi se roviz lisovanim ve vulkanické forén ale bez podpatku, ktery se upevni
dodaténé. Oproti monolitni podeSvi ma jery8i vzorek vhod§Si prevazr pro

vychazkovou obuv.
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2.3.1.4 Valena

Zhotovuje se vyseknutim z vyvaleného platu pryzbonplastické hmoty s naslednym

upevrénim vykrojeného platu na svrSek obuvi.

2.3.1.5 Koli¢kova

Bézné pro rdni vyrobu obuvi, i které je podeSevimélavana pibitim dievenych kolika

k hornicésti obuvi. PodeSev mé& hladky povrch, takZze podielze poznat druh obuvi.

2.3.1.6 P#iSivana

PodeSev je ke svrSku obuvi nebo rantipgvnéna Sitim. Vyrabi se z velk&sti z plastu,

kaze a undlé hmoty. Jeji povrch je hladky i vzorovany.

2.3.2 Podrazka

Rozdil mezi podrazkou a podeSvi obuje je, Ze podr&iyje spodntast obuvi od Sgky
ke klenku, oproti tomu podeSev saha na svrsku adygg podpatku. Podrazky s€téinou
pouzivaji az i opraw obuvi. Vykrajuje se strojavnebo riné, z velkécasti byva vselijak

vzorovana, ale e byt i hladka a ke svrsku jépewviiovana lepenim, Sitim &ipitim.

2.3.3 Podpatek

Podpatek se k podeSvi upeye dodaténé, jestlize neni jeji saidsti. Ripeviiuje se na
misto paty. Vyrabi se z21ke, deva, gumy a uglych hmot. Co se tyka identifikace, je pro
nas dlezita vrchni ¢ast podpatku tzv. patnik, ktery se zhotovuje lisora nebo

vykrajovanim.

Nejvice pouzivané metodyipeviiovani podpatku a podesSvi k ostatnédastem obuvi je
pomoci lepeni, ifibiti, kolickovani a vulkanizaci. Nejen podeSev a podpatek jsou
identifikanimi znaky obuvi, ale i jejich vzorovani, které nammoziuje v fack pripadi
uréeni skupinové fislusnosti obuvi. Z pravidla pouzivame obuv, ktesym vzorem
odpovida delu jejiho vyuZiti (sportovni, pracovni, sp&daské). Stopy obuvi poskytuji
informace o vijSi stavig obuvi, hmotnosti a vySce pachatele, ale také ondmZpdtu

osob vyskytujicich se na mistinu, ale i o jejich siru a rychlosti postupu.[1]
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2.3.4 Opotrebeni podesve obuvi v zavislosti ngase

Jelikoz od vytveeni trasologické stopy po zajigt dikazného srovnavaciho vzorku obuvi
muze uplynout #izré dlouha doba, i niz je obuv noSena a tim opelbovanaci jinak
deformovana, je nutno brat ohledi wySefovani tohoto materialu ndasovy aspekt.
PredevSim postupemdasu se tak #mi individuélni znaky obuvi oprotiikazové stop
otisku a z tohoto ivodu, se zjiBuje mira pouzivani obuvi s vlivem na tvarovéénm

uréuje se zanik fwodnich znak a vznik zcela novych.

Na zaklad vyzkumu katedry kriminalistiky PACR ve spolupraci s Kriminalistickym
ustavem PolicieCR Praha, bylo zmapovano mechanické tgiméni podedvi obuvi
s ohledem na z#my, zanik ¢i vznik konkrétnich znak riznych druti podesvi. Cilem
tohoto vyzkumu bylo zjistit fiblizné casove intervaly poebné pro ufité miry deformace
obuvi a vys¥tlit znaky tvarové deformace, které vznikaji zaitych podminek za ditou
dobu.

OvSem nezapominejme na dalSi vlivy oulijici deformaci obuvi. Proto se v ramci
trasologického vyzkumu musime zabyvat mnohem sj8Fitexpertizou, ktera nam
Dukazny material se musi prozkoumat gloBala to tak, Ze expertni pracovnici
v laboratdgich dikladng prostuduji vijSi a vnitni stav svrSku obuvi a stupeSlapani
podesSve. Vysledky fizkumu jsou vyhodnoceny a zalohovany v expertnigpsadikazny
material je uschovan tak, aby nedoSlo k jeho po&kiozNejdilezitéjSi c¢asti expertni
zpravy je vyhodnoceni tzv. identifikatorili dukaznych znak. Identifikatory nejsou nic
jiného, nez vyhodnoceni a syntéza vysteditdi obuvi a znén individualnich znak,

popipact dalSich, pokud jsou k dispozici.

S uchovénim ikazného srovnavaciho vzorkucasovym aspektem souvisi problematika
vedeni sbirek zaji&hych stop na mistech trestnygihi neboli tzv. Sbirka stop. Tadwje
piedevSim dobu stopy pro jejinEryhodnou vypo¥dni hodnotu a moznosti identifikace
obuvi, ktera je pivodce stopy, ale doposud nebyla zapst ZjiS&ni ramcovéha@asového
horizontu zmén identifikatohi prispeje k reSeni otdzek, souvisejiciéasem, po kterou

budou zaloZené stopy vedeny v aktivasti sbirek.[6]
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2.4 Stopy lidské lokomoce

Lidska lokomoce se zabyva pohybeélovéka za pomoci dolnich koéatin. Nefasgji se
jedna o bipedalni lokomoci, tzn. pohyb po obou mbh&azdy jedinec ma osobity
pohybovy projev a to ma za nasledek, Ze kazda stipstava ojedilou podobu. Na
lokomoci se projevuje, zdali se osoba pohybovabéemenem, pouzivala ortopedickou
pomicku apod. VtSina £chto stop se nachazi v terénu pobliz kriminalndhmu nebo
v jeho gilehlém okoli. Jedna se o pohyb, ktery se odramiateridlovém progedi,
v mekké zemig nebo ve séhu. Stopy lidské lokomoce vznikajigmig’ovanim z jedné
opérné polohy do druhé tedy &hi, kethem ¢i skokem a ty tvli cesteky, které nam
vykazuji znaky geometrické, coZ je prostorové tdpani stop. Dale mame znaky
kinematické a dynamicke. Znaky kinematické nam aobji cetnost vyskytu stop, &mz
souvisi i rychlost pohybu. Dynamickymi znaky jsoefarmace podloZky vliivemisobici
sily. Dalezitymi poznavaci jsou délka stopy, délka krokieds Stka chize, uhel mezi
osami chodidel a podélnym grem chize. Tyto poznatky nds mohdasto givést k vySce
osoby.[3]

a) délku stopy

b) délku kroku

c) sled

d) Sire chize
e) Uhel mezi osami chodidel a podélnymésem chize

SO
e
7

% b

Obr. 3. Znazoreni lidské

chize
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2.5 Stopy dopravnich prostedki

Diky rozmanitosti, se v kriminalistické praxi zapme i o stopy dopravnich présdki,
které nachazime zcel&ar¢. Vznikaji kontaktem pneumatik, pasiebo kluzkych ploch
dopravnich prosedki s povrchem terénu, kde zanech& své charaktegstickky. Podle
jednoznénych znak, miZzeme ziskat péebné informace k odhaleni cestovniho
prostedku, ktery se nachazel na miistriminalniho ¢inu. Ve stopach dopravnich
prostedki se odrazi vSeobecné znaky, které nam mohou dopdirmgiSteni skupinove
piislusnosti a jednotlivym specifickym znak, vztahujicich se ke konkrétnimu objektu,
jimz byla stopa vytviena.[10]

Déle si podrob&irozebereme stopy jednotlivych dopravnich premtii.

2.5.1 Pasova vozidla

Pasova vozidla tud kvili své nadmirné hmotnosti fevazrie plastické (objemové) stopy,
které se od zemnich stiioytiskuji nefasgji do pady. V horskych oblastech nachazime
pievazrié stopy pas ve srhu, jez jsou tvieny z velké ¥tSiny od siznych skité, a to z
duvodu stale ¥tSi oblibenosti mezi lidmi. i zajiS€ni se ndti rozchod stop pdsa
zkoumaji se jednotlivélanky pasu, které vifpad poSkozeni mohou vést k identifikaci

urcitého vozidla.[1]

2.5.2 Stopy gumovych, pryZovych a jinych obrdi

V tomhle gipact se jedna o stopy, které zanechalyddy, karky a jiné uzitkovei
zemedélské stroje. Jako u ostatnich stop vozidel, nejpiategraficky stopu zajistime
spole&né s nmetitkem. Zajima nas zde jak otiskhounu, tak i rozchod kol, z nichz se

nésleds vyhledavaji shodné individualni znaky.[10]

2.5.3 Smykova vozidla

Se stopami smykovych vozidel se setkhvame pouzeypmecnych gipadech. VytvB

specifickou stopu pomoci smyku lyzi, sénénowboardovych prken na z&Zeném terénu
nebo vozovce. Zanechané ryhyitivplastické stopy, u kterych nas zajim#e Smykovych
ploch a délka rozchodu. Zagéii stop provadime fotograficky, ale nejedna se odwié

stopy k dalSim postuim zkoumani trasologickych expertiz.[10]



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2011 20

2.5.4 Stopy pneumatik

Vyskytuji se najasgji u dopravnich prosédki. Vznikaji @i pohybu, smyku nebo stani
vozidla. Podle mechanickych vlastnosti povrclilinde stopy na ploSné nebo plastické
(objemové). Stopy pneumatik mohou zanechat jakgstiipa vozidla, kterymi mame na
mysli motocykly a jizdni kola, tak i dvoustopa (@umobily, traktory, nakladni auta aj.).
Jestlize jsou zanechany stopy od dvoustopych vbhazidiezeme z rozvoru a rozchodu kol
zjistit, o jaky druh vozidla se jedna, protoZze glezékladni konstruini prvky u vSech

vozidel. Ri zanechani delSi stopy pneumatik se dét aiélka obvodu i $ka pneumatik a

smer pohybu vozidla. Zanecha-li se stopa obsahujidrelz pneumatiky, jsme schopni

zjistit opotebeni, nepravidelné sjeti a podle tvaru dezénubegr@neumatik.[1]

Obr. 4. Objemové stopa pneumatiky[2]

2.5.4.1 Zakladni konstrukini prvky pneumatik

Chceme li se &novat zkoumani stop pneumatik, je nezbytné znanitedogie pro

pojmenovani konstrukich prviki pneumatik.
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Obr. 5. Konstrukce pneumatiky[11]

2.5.4.2 Zajisténi stop pneumatik

Tak jako u jinych zfisoh zajiseni trasologickych stop, plati stejné pravidla i gtopy
pneumatik, tzn. zaji®vani v originale, ofotografovanim, odlitim nebojnsatim na

daktyloskopickou folii.

Diive neZz se pustime do samotného z@jiSstop, je nutné ohledat mistmu a jeho

rozlehlé okoli, kde se mohou nachéazet stopy stejnéle i jiného charakteru, které nam
mohou poskytnout vice informaci k dopadeni pachat8topy pneumatik nam udavaji
zakladni informace o vozidle, napntr pohybu pneumatik, rozvor naprav, rozchod kol

vozidla a rozdilné obuti kol vozidla.[1]
Smér pohybu pneumatik Ize uréit:
- uchazejicikapalinou ze spodniasti vozidla, ktera zanechd skvrny vecamjizdy
zuzené
- pii situaci, kdy vozidlo vjizdi do zatly, se stopy kol zadnich pneumatik nachazi
blize k mySlené ose z&td/

- stébly travy a jinymi drobnymifedméty, které jsou po iejeti kol poloZeny ve

sneru jizdy a zlomeny ve tvaru Sipek obracenych sotiru jizdy
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- pokud chceme zjistit sénvozidla Ize to i jednoduSe, dikgastému penosu @iznych

materiah z jedné plochy na druhou (rfagemina z polni cesty na asfalt)

- smer jizdy Ize téz zjistit v fipac, kdy je pneumatika oténim zatlégena ve vihké

pudé a nasledé pak zdvizena ve stru jizdy

- u pmmyslovych €Zkych strofi podle Sipového vzoru pneumatik nebo pomoci
smerovych pneumatik vifjpact jejich spravné montaze, kdy vrcholy Sipekesmi

proti sneéru vozidla

2.5.4.3 Rozvor kol

Jedna se o vzdalenost meegni a zadni napravou vozidla, ktera se zjitpperuseni
jizdy, tedy khem oté&eni, couvani nebofp zastaveni vozidla. Pokud chceme ziskat
vzdalenost rozvoru, musi bytetelny otisk vzoru pneumatik naguni a zadni naprav
Rozvor zjistime zr¥enim vzdalenosti mezi konci stop pravé zadnfeadpi pneumatiky,
ktery je mozné aoifit i z druhé strany stop. iipact kdy vozidlo zngnilo sner jizdy vice
jak ve dvou mistech, se dopouje dodaténé geneieni k vylokeni chyb. U nifeni je
velmi dilezité, aby bylo pasmo napnuté. Nutnostitjklddne identifikovat referetini body

a tim ziskameiblizny rozvor.[1]

2.5.4.4 Rozchod

Jedna se o vzdalenost meziha stranami vozidla jak urgdnich i zadnich kol, které se

wwe

méti od levého sedu otisku pneumatik k pravémutestu pneumatik.

......

rogchiod

reechiesd

topa irratky

o chisd

Obr. 6. Rozchod kol
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rozchiod

rezchod

Obr. 7. Rozchod kol dvoustopych vozidel

2.5.5 Zajisténi stop dopravnich prostedki odlévanim

Pri odlévani trasologickych stop dodrZujeme obecravidta, jimiZz se musimeidit. U
odlévani stop dopravnich préstki vyuZivame nejastji materialy na bazi sadry. Jelikoz
stopy pneumatik zabiraji relati¥welkou plochu, doporiuje se zde provést odlitek o délce
alespa 60 cm, coZz ma za nasledek mozné riziko pemii (deformace). Zthto divoda se

tedycasto vklada do odlitku pas jemného pletiva na zpeivji]

2.5.6 Zkoumdani stop pneumatik

Musime si ugdomit, Ze stopy pneumatik, které zanechal pachasemist trestnéhaiinu
jsou nestélé. K#i opotrebeni, kdy se skupinové a individudlni znaky dezBthounu
béhem opatebovani nini a mohou i zcela zaniknout, neni mozné tyto znakyazovat za

trvalé nebo nenné.[1]

Pri expertnim zkoumani shody skupinovych a individigh znak, Ize z &deckého
hlediska tento vyzkum rozlt do rekolika fazi. Stejy tak jako Jii Straus a jeho

spoluautorsky kolektiv razenili tento vyzkum doii fazi:
- analyza
- porovnani

- vyhodnoceni
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2.5.6.1 Analyza

Pri zjisteni, Ze se na mistinu vyskytly stejné otisky pneumatik jako u namatko

zkoumanych pneumatikiipkontrole podeielych vozidel, pechazime do prvniho

stadia expertnino zkoumani. Prvni fazi se rozumalyaa skupinovych a

jednotlivych znak a jejich rozrdrové shody vetrg prislusnosti do skupiny.

Oblasti analyzy:

skupinova pisludnost vzorudhounu pneumatiky (vzor, rozi)

raizna délka rozestupu &wich ¢lanki (elemend) vzoru (potl&eni hluku
pneumatiky)

umiseni indikatoru opatbeni, a zda jetbec otisEn

pocet drazek

tvar konstruknich elemerit

tvar gri¢énich kanai

posuv jednotlivych polovin formy — nachazi se rfaditim Zebru

Pri analyze je dlezité dodrzet &kolik zasad:

pii fotodokumentaci je nutné pouzit priestky k objaséni a vyswtleni
realné situace, jako napreritko obrazu snimku

zajis€ni minimélre 60 cm délky stopy pneumatikyigotodokumentaci a
odlévani

obstarani tikladné archivace ziskanyclil&znich materiél1]

2.5.6.2 Porovnani

Pokud se ndm @i shodnost znaku i po analyzéephazime do dalSi faze vyzkumu shody

stop pneumatik. Tou je porovnavani, kdy se podiplrabyvame hledanim totoznych

znaki z obou stop pneumatik. Sledujemézné charakteristiky atené deformace

pneumatik, jako nap nepravidelné op#gbeni vzoru pneumatik, kaminky v dezénu

pneumatik apod.[1]
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2.5.6.3 Vyhodnoceni

Konetnou fazi, ktera vyvozuje vysledky z obouegeSlych fazi je faze tzv.
vyhodnoceni. Jedn& se o hodnoceni miry shodyiieg neshody skupinovych
individualnich charakteristik, #&hoz se vyvozuji zavy:

a) Vzor odrazeny viedloZzené stapje skupino¢ a roznérové shodny se vzorem
piedloZzené pneumatiky.

b) Mira shody v individualnich znacich je znalcem etama a vyjatbvana v &chto
formulacich stup& pravdpodobnosti:

1. Stopa byla vytviena pedlozenou pneumatikou.

2. Stopa byla snefSi pravépodobnosti vytviena edloZenou
pneumatikou.

3. Stopa byla prawipodobr vytvorena gedloZzenou pneumatikou.

4. Pri nedostat&ném odrazeni individualizujicich znale mozné skupinava
rozmerové priradit vzor odrazeny ve stdxke vzoru Bhounu na fedlozené
pneumatice a zé&v potom zni: stopa byla vytv¥ena pneumatikou, kterd méa
shodny druh dezénu, jakorgullozena pneumatika, kvalita stopy vSak
neumo#uje provedeni individualni identifikace.

5. Stopa nebyla vyti@na pedloZzenou pneumatikou.[1]

2.5.7 Stopy zviat

Slouzi k identifikaci zwiat pohybujicich se v okoli nebdimo na mist trestnéhctinu.
Jedna se o stopy, které se v kriminalistické podj@vuji pouze ojedifle. Tyhle stopy nam
poskytuji gevazré informace k uteni skupinové fislusnosti z¥ie, diky cemuz mame
moznost rozliSit domaci 2v (psi, ka&ky apod.) od z&te vysoké. Z ¥tSi casti nachazime
stopy plastického charakteru, které jsou vtisknuubgmi, v bl& nebo ve séhu, po kterém
se z¢¥f pohybovala. Jeden z mala individualnich Znakstop zuiat jsou podkovy, které
méla zwi na sol, ale tSina ziskanych stop neobsahujeigbhé znaky ani informace
k identifikaci a zé&chto divodi je jeji vyznam v trasologické expertize pouze

okrajovy.[10]
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2.5.8 Stopy obdobného druhu

Pati zdecasti lidskéhodla, které nejsou pokryty papilarnimi liniemi. Jedreagedevsim o
rty, usSi, zuby, nos, gsti, lokty a jinécasti €la. Dale zde mzeme z#adit ¢asti odvi
pokryvajici lidské &lo, jakoZto rukavice, kalhoty a ostatdésti obl€eni. Zde se tedy
zabyvame stopami ploSnymi a objemovymi. Typickéujsiopy rii, které nachazime
pomérné ¢asto na mistkriminalistického patrani a to na sklenicich, ndisk, poharcich,
cigaretach apod. Jsou temy jak potem, tak itznymi latkami mastného charakteru a
kosmetickymi pipravky. Velmic¢asto se stavaji objektem zkoumani i stopy lidskysh
Vznikaji kontaktem ucha s@dnttem. Negastji se nachazi na ¢si strar dvei a oken
obydli, kde se snazi pachatel poslouchat co &e dvnitt objektu. Moznosti ueni

pachatele nebo ¢du, v tmz byl dotgny obleen, je podledchto stop velmi obtizné.[1]
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3 ZAJISTOVANI TRASOLOGICKYCH STOP

Zajistovani kriminalistickych stop pétmezi nejdlezitéjSi tkoly kriminalistické prakticke
¢innosti. Jedna se o preventivéinnost provadjici se gevazr proto, aby byly stopy
zajiseény pred gipadnym porienim a odeslany k dalSim postap kriminalistického

zkoumani.[10]

3.1 Zakladni pravidla p¥i ziskavani stop

Mezi zakladni preventivni opani @i zajifovani stop péi ohledani Sirokého okoli a
zachovani mista&inu bez jakychkoliv viiw vnejSiho prostedi, coz v tomhle ipad
Znamena zamezeni vstupu neop&ym osobam na misto vygetani. Zde se mohou
pohybovat pouze opra¥né osoby, aby se zamezilo pohybu na nezajysh prostorech
s vyjimkou poskytnuti zdravotnické & olEtem. Pokud se tak nestane, vznika riziko
piekryti nebo znehodnoceni stop. Jedna-li se o mistbdy, ve ¥tSing piipadi se stopy
nachazeji vedle @i nebo pod ni. Nejive se ¥nujeme stopam, které by mohly byt
poSkozeny nebo patény vlivem pdéasi, a proto je nutné dbat na zasadni pravidla p
ziskavani stop.[10]

» Uplnost

e Celistvost

¢ Rychlost

¢ Ochrana stopy

* Presnost
e Priorita

3.1.1 Uplnost

Jde o zajifovani veskerych nalezenych stop na &gtu, protoZze jenom kriminalisticky
expert smi rozhodnou, zda je stopa bgltelnaci nikoliv. Dulezitou ci je dodrzet
postup pi zajis’ovani, aby nedochazelo ke vzniku novych stop, kt®rémohly vést

ke zbyt€énému vysabvani.[1]

3.1.2 Celistvost

U trasologickych stop je velmiitezZité zajistit celou stopu a ne jenom j&st, a to kuli
tomu, Ze kazd&ast stopy, & nepatrna, rize zanechat markantni znaky, &uojici

k dopadeni pachatele.[1]
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3.1.3 Rychlost

DalSim dileZzitym pravidlem ziskdvani stop je rychlost, ktéraje velkou roli v kvalit
zajisenych stop, jelikoZ na stopyapobi vnitni a vrgjSi negativni vlivy z okoli. Mezi tyto
vlivy patii powtrnostni podminky, fyzikalni a chemické &ny probihajici v progedi, ale

I mozZnou mozna sabotaz dosud neznamym pachatelem.[1

3.1.4 Ochrana stopy

Uzce souvisi s rychlosti zajiti stop ped negativnimi vlivy z prosedi. Ochrana stop by

meéla trvat do doby kompletniho zajsili stopy a naslednémiiquiani ke zkoumani.[1]

3.1.5 Presnost

Pro zajiS¢éni presnosti se nefive stopa vyfotografuje spaies méritkem, aby bylo mozné
urcit velikost @i dalSim zkoumani. iesnost ziskanych stop je vyznamna héawe
specializovanych technickych institutech ikv vypracovani znaleckého posudku a

naslednému vysigtvani.[1]

3.1.6 Priorita p ¥i vyhledavani a zajiS€ni stop

s

Nejdilezit¢jSi prioritou vibec je samotné vyhledani a zajist stop v rozsahlém okoli a
mistacinu. Tyto zasady nam zamezi vznik dalSich neZzaddusitop a znehodnoceni stop
jiz vytvoienych. Velice dlezité je gedevsim zajistit vstupy nebo mista kudy pachatdiimo
proniknout. Pokud se jedna o mistnosti, jerglod zajistit i stopy na&tach a pedmétech.
Zasad® se u nalezenych stop fgpnosiiuje, je-li to mozné nedestruktivni zagist, u

kterého nevznika riziko znehodnoceni stopy samdthé.

3.2 Metody zajistovani trasologickych stop

Trasologické stopy jsou zajdvany fotografovanim, v originale, sejmutim na fietavou
folii, elektrostatickym penosem prachovycbastic a odlévanim. Metody zaj@ani se
voli podle toho, jestli se jednd o objemovou nelb@Smou stopu. DalSim faktorem je
podklad, na kterém je stopa vyteoa, ale je nutné brat n&domi i dalSi vlastnosti stop
vykazujici obecné i individualni znaky. Podle Zjistch okolnosti kriminalisticky technik

zvoli nejvhodgjSi metodu zajigovani.[8]
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3.2.1 ZajiStovani stop v originale

Jedna se o 7gob, kdy se odebere celyedn®t nebo jehotast, na které je trasologicka
stopa vytvéena. V kriminalistické praxi se jedna o matasty zmsob zajifovani
trasologicych stop, protoZze&téinou neni mozné odebrat stopy ani s @i a zaslat je ke
zkoumani. Tato metoda se vyuziva jeni\pact, kdyZ je stopa vytvi@na na pape, dew,
skle apod.[12]

3.2.2 ZajiStovani plosnych stop fotografovanim

Zajistni stop pomoci fotografovani je nejvha@i a gitom nejSetrijSi zpisob zajiskni.
Jde o nedestruktivni metodu zajidit stopy, pi niz nehrozi riziko zreni nebo poreni
stopy. Bhem fotografovani stop by dnhbyt snimek ptizen nejmé# dvakrat, aby byl
zajisen rezervni snimek vifpadt znehodnoceni negativu. Tenhleigpb zaji§ovani se
pouziva, jestlize stopu nelze zajistit jinymuspbem. Navic by se #hpouzivat ped

kazdou jinou metodou a hla¥m metod, kde vznika riziko destrukce.[12]

Pfi samotném fotografovani musi byt stopa dost@#teoswtlena tak, aby f@dchazela
vzniku stimi. Dal se pokréuje standartnim postupem,ii pkterém osa objektivu
fotopristroje sméfuje kolmo k rovi stopy. U kazdého zaji@vani pomoci fotografovani
piikladame ke stop meéfitko ve tvaru L nebo dvméfitka, které nam zadil vzdjemnou

kolmost fotografovani.[1]

3.2.3 ZajiStovani objemovych stop fotografovanim

Diive nez zaéne samotné fotografovani, musime dbat gayupostup, pi némz se provadi
oswtleni za pomoci Sikmého &la dopadajiciho na stopu, pokud mozno pod uhlem 45
stupit a to ze dvou nebditstran, aby byl tvar stopy pozado¥goros\tlen a v opdném
piipadt zastign. Potebné mnozstvi ostleni dosdhneme pouzitim reflekiomebo
fotografického blesku. Samotnyt®h zaji¥ovani objemovych stopipfotografovani je
stejny jako u plosnych stop, ale s tim Ze je nimréd ohled na horSi podminky kijeni

snimku. V zasatise jedna o hloubku, smslun&niho sw¥tla, polohu stopy atd.[10]

3.2.4 ZajiStovani stop snimanim na Zelatinové folie

Tato metoda je zaloZena na princigenosu prachovychastic, z kterych je ploSna stopa

vytvorena na povrchu, tedy na néisk nasleda na lepkavou vrstvu Zelatinové folie. Jedna
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se o stopy, které jsou zanechany pachatel@deySim na hladkych a rovnych plochach
nag. sklo, linoleum, dlazdice a papir. Barvu félie iwwe podle materiédlu, kterym byla
plosna stopa zanechana. U snimani stop obuvi v@odvidliecervené barvy, které nam
doposud vykazuji péebné vysledky. Rozén folie v kriminalistické praxi je 15x35cm,
¢imz poskytuje dostataou velikost na fekryti bézn¢ vyrabinych podesvi. U této metody,

tak jako u ostatnich ndjre stopu zajistime fotograficky.[10]

Preneseni stop na Zelatinovou félii se provadi takse folie zéne pokladat z jedné strany
a postupa prekryva celou plochu otisku.éBem grekryvani je nutné zaroxigopomoci druhé
ruky vytlatovat vzduch, aby se zamezilo vzniku vzduchovychlibumezi snimanou
stopou a Zelatinou. Zanechani vzduchovych bublinzmaasledek néeneseni otisku na
folii, jelikoz nedoslo ke vzajemnému kontaktu obmavrchi. Po sejmuti Zelatinové félie
z noste stopy se kryci vrstvarifpzi cistou stranou na Zelatinu, obdobnymigpbem

jakym byla pokladana folie na stopu.[10]

3.2.5 ZajiStovani stop elektrostatickym snimanim

Metoda elektrostatického snimani prasSnych stop gZzena na principu fpneseni
prachovych¢astic, tvdici stopu za pomoci elektrostatického naboje naigjpé folii

z plastické hmoty. Zijsob zajisini se provadi flozenim félie na misto, kde se stopa
nachazi a jpsobenim elektrostatického ridipse prachovéastice nabiji tak, Ze k povrchu
folie prilnou. Félie byvaji piihledné neb@erné, aby se dosahlo peibného kontrastu mezi
stopou se sitlym prachovym otiskem &ernou folii a opéné. Stopy lze zajistit poginé

z jakéhokoliv povrchu, jako je papirfedo, textil, lino aj., pokud jsou nam zanechané

prasné stopy.[9]

Obr. 8. Trasologicka stopa obuvi zajita elektrostatickym

snima‘em [9]
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3.2.6 ZajiStovani stop odlévanim

Nejcastji se s metodou odlévani setkavame u objemovyagh, stie vyjimkou nejsou ani
nékteré atypické ploSné stopy. Samotnym odlévanimygleno vyplgni objemové plochy
materialem, ktery na sebe vezme tvar ze zanechamtékw. Nejvice pouzivané odlévaci
hmoty jsou na bazi sadry a silikonu. Objemové stopyykle vznikaji v zemi#& sréhu
nebo na sypkém materialurdd kazdym odlévanim je peba stopy vyfotografovat a
odstranit neistoty jako nap. stébla travy, listy, slabétwicky atd. Velké mnoZstvi stop
byva nalezeno v podrmdé@ném terénu, u kterych se velmi opatza pomoci injeéni
stiikatky a tampdnu odsaje voda tak, aby reliéf stojmstal nedaten. U stop nalezenych
v sypkych materiadlech sefqnl odlévanim stopa zp@ye opatrnym nasikem laku na
vlasy, ktery vytvéi tenkou pevnou vrstvu, a tim zpevni povrch stapgrve tehdy se smi
aplikovat vrstva odlévaci hmoty. V prvni fazi zépsani stop odlévanim se k pokryti dna
stopy nanese vrstva o tlaigg 1-2 cm, jestlize odlévana stopa nema dastatetisk, je
nutné opatré vyvysit okraj stopy tenkym paskem plechu. Pro zgavodlitku se na prvni
vrstvu nandsi kousky Spejli nebo drét stka, ktera se zalije druhou vrstvou odlévaci
hmoty o tlousce 3-4 cm a necha se zatvrdnout. Odlitek pak etanpomoci vhodného

nastroje uvolnime a¢stime.[8]

3.2.6.1 Odlévaci hmoty

Objemové trasologicke stopy se z&jig pomoci dvou zakladnich odlévacich hmot a to na
bézi sadry a silikonu. Odlévaci hmoty na bazi sgsioy pevné ailehké, jednou z jejich
nevyhod je, Ze &dhem tuhnuti se zaivaji, a proto nejsou vhodné pro odlévani tepeln
nestalych materiéla z toho dvodu se poZivaji materidly na bazi silikonu, kteeé i
tuhnuti nezakivaji a @itom jsou poddajné i pruzné. Mezi da§tji pouzivané odlévaci
hmoty na bézi silikonu p&tLkoprén N 1522, ktery ma vyborné segaiavlastnosti a je

vysoce odolny proti pasrnostnim viivam.[1]

3.3 Metody identifika ¢éniho zkoumani trasologickych stop

U metod identifikéniho zkoumani trasolgickych stop se zameme na ufeni objektu,
ktery stopu vytvéil nebo v opaném gipad, Ze objekt stopu nevytvib Provadi se hlawh
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piengrovanim jejich rozréra a zji¥ovanim shod mezi jednotlivymi identifikaimi znaky.
NejcastjSimi metodami jsou vizuélni porovnavanigkryvani, geometricka konstrukce,

bodovani a da se uplatnit i spojené zobrazesiisi dovinou.

Vizualni porovnani
Prekryvani

Geometricka konstrukce
Bodovani

vk wNR

Spojené zobrazeni s délici rovinou

3.3.1 Vizualni porovnani

Vizualni porovnavani je nejzaklagldi a v podstdt prvotni komparéni metoda
trasologickeé identifikace. Pouhym pozorovanim staggontrolniho materialu pomoci této
prosté metody ziskdvame primarni informace o jejyatitelné podobnosti, pdfpadc
rozdilnosti. Vysledkem tohoto porovnavani je seéetanasledny vy kontrolnich otisk.
Tyto ndmi vybrané kontrolni otisky maji na zakladzualniho porovnani vysoky stupe
miry shodnosti, tudiz vybrané kontrolni otisky seivstope jevi na pohled stejné. Tento
vybér otiski se poté pedava k expertnim a specializovanym metodam néashedn

porovnavani, jako nadpmetoda pekryvani nebo bodovani.[12]
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Obr. 9. Vizudlni

porovnavani[12]
S vyuzitim pouhého vizualniho porovnavani je mokoastatovat shodnou skupinovou
piislusnost stopy s kontrolnim otiskem C, ostatnitiani otisky je mozZné s jistotou

vyloucit.

3.3.2 Piekryvani

V souwiasnosti je to népstji pouzivand srovnavaci metoda trasologie. Nejes@ nic
jiného nez o prolozeni stopy a kontrolniho otigitiigemz dochazi kigkryti obou vzork.
Tato metoda nam tedy odhali ramové rozdily a dalSi specifické odliSnosti vizugaln
shodnych objeki Pokud se i prekryvu prokaze shodnost ve velikosti otisku obuvi a

umiseni individuélnich znak, miZzeme prohlésit, Ze se jedna o totoZny otisk.
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Obr. 10. Fekryvani[12]

Metodou pekryti kontrolniho otisku (barevné kontury) a stqggdivy obraz) je zji8ha
rozmérova shoda.

stopa £ mista Sinu

2 § Yy
4 ~ N

Cj PI'l:iI:HL"HT-ﬁI winps &
[ I I I | [ |

f.,\\l !; Ll

8 iy at

wondrolni otisk obuvi podeEfeléig

Obr. 11. Fekryvani[12]

Na kontrolnim otisku jsou vytweny kontury.
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Obr. 12. Fekryvani[12]

Kontury kontrolniho otisku jsou ipneseny na stopu — shoda rémm i umistni

individualnich znak.

3.3.3 Geometricka konstrukce

Geometrickd konstrukce se vyuziva kimdmovani shody a odliSnosti ve stanoveném
zawru. Tato metoda ke svémuceni vyuziva pevazr individualni identifik&ni znaky,

které jsou ureny svym umisihim, velikosti, tvarem a Ghlem.
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Detail kontrelniho otisku Detail stopy, na neéjz je prenesena
= geometrickou konstrukei ____ geometricka konstrukce,
oznacujici markan - nznar'.ujici markanr',,r
2 ':r:'..--.--a: .I"' ‘r-i"'lr '1' £

defail dezxénu podelive
kontrolniho otisku

Obr. 14. Detail rastru podeSve obuvi — demonstigeemetrické
rozdilnosti[12]

DalSi moznosti je viditelna nazorna ukazka odlifndsly je na objektu vytviena

konstrukce, u které je na prvni pohlgdjmy viditelny rozdil.
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Obr. 15. Geometricka stopa[12]
Stopa je vytvéena podeSvi, ktera byla vyrobena v odliSné odléf@ene nez podeSev,

ktera vytvdila kontrolni otisk obuvi osoby JAN — neni shoda.

3.3.4 Bodovani

Smyslem bodovani je zobrazit stopu a kontrolnikogiachatele vedle sebe. Nasleda
oba zkoumané objekty, za pomatsel ¢i pismen znét jejich jednotlivé individualni
znaky. V podstatse jedna o ozitani shodnych bad ale i¢asti plochy. Tenhle princip je

tedy zaloZen na individualni shbdanych znak.
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kontrolni otisk obuvi nodezrelého

Obr. 16. Bodovani[12]

kontrolni otisk

Obr. 17. Bodovani[12]
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3.3.5 Spol&né zobrazeni s dlici rovinou

Jedna se o metodu porovnavani, se kteroués@nou setkavame v mechanoskopii a
balistice. Tato metoda se v trasologii vyuzZiva topoavani shody rastry textilie, a to vede
ke zjiSeni skupinové fislusnosti, z nichZz lze &it shodu nebo odliSnost stop u

konkrétniho pipadu trestnéhéinu.
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4 SYSTEM TRASIS

Jedna se o identifikai paitacovy systém, ktery je nutné chapat jako celek skiéidae
z programového vybaveni, tj. programu TRASIS, pkuje technické realizace a

metodického zajighi jeho provozovani.

TRASIS jecesky identifik&ni systém, jehoZz vyvoj Zal v roce 1997 v Kriminalistickém
Ustavu Praha, jejichz Gkolem bylo zpracovat zakiatrthnické pozadavky na vyvoj

programu a stanoveni struktury systemu.

4.1 Charakteristika systemu TRASIS

Systém TRASIS je ojedéh databazovy systém, pracujici on-line s centrapracovanymi
informacemi, tzn. vSechna praco¥iSktera prova#ji expertizu stop, maji moznost se
aktivné podilet na roz$ovani a tvord systéemu TRASIS, dale mohou vyuzZivat vSech

uloZenych systémovych informaci v realnéase.

Systém obsahuje dwzakladni databaze, které jsou vzajémropojeny. V jedné z databazi
jsou uloZzeny vzory podeSvi a ve druhé je sbirka,skberé byli zaji&ny na mistech

trestnychéing.

Spravce systému KUP kontroluje viechna data, kiergystému dopliji vSichni napojeni

uzZivatelé.

Terminal systému TRASIS je propojen se systémerficggaanalyzy obrazu LUCIA. Diky
tomuto propojeni je TRASIS samostatnym expertizrsgstémem, ktery za pomaoci

modernich technologii umadje co nejlepSi porovnavani stop.

Systém obsahuje implementované grafické funkce,u¢eci standartni kvalitu

zakladanych dat a dale moznost jejich grafické ke

VSechny obrazové informace jsou v systému uloZery standardh podporovaném
formétu JPG. Timto se stala celd databaze komjmitibidatabazemi ostatnich systém

v ramci EU.

Je uten pro expertiznéinnost v oblasti trasologie. PouZivat ho mohou pougSkoleni

pracovnici, kt& k tomu maji patbnou kvalifikaci a oprawmi.
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4.2 Struktura systému Trasis
hlavni ¢asti:

« Obrazova a textova databaze aliglodesvi (tzv. KATALOG)

. Obrazova a textova databaze trasologickych stop§ddtzv. SBIRKA STOP).

Pro obé databaze jsou spoléné moduly:
« Kodovaci system klasifikace podesvi

« Vyhledavaci systém podobnosti ofisk
« Systém specifickych uzivatelskych vystup
« Modul grafickych Gprav zaznaim

4.3 Katalog

Jedna se o databazi, ve které jsou ukladany olmelggh otisk podeSvi vSech znamych
obuvi. VeSkeré otisky podesSvi jsoted vliozenim do systému TRASIS extempracovany
za pomoci tiznych vstupnich Z&eni, za které fizeme povazovat scannery, kamery,
fotoaparaty aj. DalSim krokem je Uprava za pomaefického programu a nasledné
nahrani do systému TRASIS. Hlavnim cilem vederdhfate je poskytnout vSechny mézn
dostupné informace otpodu otisku, které jsou doloZzeny nejen graficky atextovymi

polozkami o ivodu podesve.

V dnesni dob se kuili zpiasobu vyroby, dovozu a systému distribuce obuvi ldchodnich
siti. Nesmime se spoléhat na to, Zze veSkeré inf@ipadou spolehlivé, & bychom proto
pocitat spiSe s inforntmim charakterem. Zthto divodu otisky obsahuji povinné a
nepovinné poloZzkyMoZnost dodavani dat do KATALOGU maji vSichni udiglé systému
TRASIS. Pracovnici OKTE na stanici Expert zprac@jawavrhy a odesilaji je spravci
databaze na KUP, tj. na stanici MANAGER. Za spr&tre Gplnost dat v KATALOGU
odpovida KUP.
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Obr. 18. Vysledky vyhledani vzoru podeSve v KATAL

4.4 Sbirka stop

Jde o databézi, kde jsou ukladany uplné i netupghodebitelné trasologické stopy podesvi,
které byli zajis¢tné na mist ¢inu. Hlavnim divodem vedeni databaze je celostatehfed
o trasologickych stopach zajgtich na mistech trestn&nnosti, z toho dvodu jsou

ukladany textoveé informace, souvisejici se z&gmni trasologickymi stopami.

Do SBIRKY STOP snji data vkladat pouze uzivatelé systému TRASIS.s@gavnost
veSkerych vloZenych dat a Upraviirasoby, které data nahraly, coz znamena, Ze @&évat
systému TRASIS jsou jedini, kfemohou zdznam zénit nebo smazatipobnow dat ve
SBIRCE ULOH.

K tomu, abychom mohli vlozit otisk do databaze,rpbtjeme graficky kédovaci systém
pro klasifikaci stop a otisku, umtidjici sokasré zobrazit kodovany otisk s grafickym
klasifikatnim systémem. Tento systém pro porovnavani poddbstop a otisku obsahuje
nekolik zpasobu vyhledavani podle textovych polozek. Dale umgvyhodnocovat nav
zakladané stopy v databazi, ogihaa postupd zobrazovat kontrolni otisky nebo stopy,
které odpovidaji nejpra¥godobrEji zadanému vyéru.
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Obr. 19. Detail vybraného vzoru podesve — vlevpastapravo

vyhledany vzor[4]

—

Obr. 20. Graficka klasifikace stopy zajigé na MC[4]

ol
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ZAVER

Tato bakal#ska prace byla zpracovana jako vyukovy materigbigonétu Kriminalistické
technologie a systémy. V téhle praci jsem se zdbiresologickou expertizou a jejim
vyuzitim v kriminalistické identifikéni ¢innosti.

Uvodni ¢ast jsem rozdlil do nékolika kapitol, v kterych jsem seémoval gedevsim
jednotlivym rozélenim trasologickych stop arfgdmetam, které stopy zanechaly. Tyto
stopy jsou zde podrobnpopsany a rozebrany z hlediska trasogiské krinsiché
expertizy. Podle druhu trasologické stopy &j$ich charakteristickych znékje zde
uvedeno, jaka metoda zaji/ani trasologickych stop je nejvhagii podle stanovenych
podminek. Dale jsem se v praci zabyval metodamitifieace trasologickych stop, u
kterych se provadi ipmefovani nebo porovnavani rozmi a zaji¥ovani shod mezi

jednotlivymi identifika&tnimi znaky.

V praktické casti jsem se zabyval identifikaim pdaitacovym systémem TRASIS,
obsahujicim d¥ z&kladni databaze, které jsou vzajenpnopojeny. Zaréil jsem se zde
také na popis a ulohu systému TRASIBIigentifikaci trasologickych stop. Séasti jedné

z databazi je sbirka stop, ve které jsou uloZemyé&ipnelpiné updebitelné trasologické
stopy podesvi, jez byly nalezeny na miShu. Druhoucasti systému TRASIS je databaze
otiskii podesvi (tzv. KATALOG), ve které jsou uloZzeny abraelych otisk podesvi vSech
znamych obuvi. Ukolem databaze otisku podedvi fedewsim poskytnuti vSech
dostupnych informaci o twodu otisku, které uvedeny nejen graficky, ale tdgymi

poloZkami o fivodu podesSve.

V dnesni dob se stal&astji setkavame s kriminélnimi zény, a proto je systém TRASIS

nezbytnou sotasti k identifikaci trasologickych stop.
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ZAVER V ANGLI CTINE

This work was prepared as teaching material incth@se Criminalistics technology and
systems. In this work, | dealt with Shoeprint exigerand its use in forensic identification

work.

Main part is divided into several chapters, in vhichave devoted mainly to individual
division trasologies feet and objects, which lefhimd traces. These tracks are described
and analyzed in terms of trasology forensic expertDepending Shoeprint tracks and
external characteristics specified here, the metsfgoroviding trasologies feet under the
best conditions. Next, | engaged in work methodsniifying trasologies feet, which is
done or remeasurement of comparison dimensions modiding identification of

similarities between the various characters.

In the practical part | have dealt with the iddoéifion TRASIS computer system,
comprising two main databases, which are intercaeded have focused here on the
description and role in the identification of TRASIrasologies feet. And one of the
databases is a collection of tracks that are store@dmplete and incomplete tracks to fit
Shoeprint soles, which were found at the scene.s€hend part of the system is a database
of fingerprints TRASIS soles (the CATALOG) that ig® images of entire fingerprints of
all known shoe soles. Fingerprint database sole iaprimarily to provide all available
information about the origin of the footprint, whi@rovided both graphically and text

items on the origin of the sole.

Now days, more often with criminal crimes, and é&fiere the system is an essential part
TRASIS trasologies to identify tracks.
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