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	Téma diplomové práce:
	Návrh a realizace hardwarového rozhraní mezi modelem tepelné soustavy a multifunkční vstupně-výstupní kartou


Hodnocení práce:
Regulace systémů s dopravním zpožděním, společně s realizací jejich připojení k řídicímu počítači je jedním z aktuálně řešených tematických okruhů automatizace. Právě řešení takovéto úlohy je cílem překládané diplomové práce. Cílem diplomové práce je realizace hardwarového rozhraní mezi laboratorním modelem tepelné soustavy a řídicím počítačem. Ke komunikaci s řídicí jednotkou modelu byla vybrána multifunkční měřicí karta MF 624 fy Humusoft, která umožňuje řízení vybraného modelu v reálném čase. Komunikace s multifunkční I/O kartou je řešena prostřednictvím programového prostředí MATLAB/SIMULINK. 
Diplomová práce je rozdělena na dvě části, teoretickou a praktickou. Teoretická část se zabývá vybranými identifikačními algoritmy, vhodnými pro řízení procesů s dopravním zpožděním a vlastním návrhem algoritmů řízení. Praktická část popisuje hardwarovou realizaci připojení tepelné soustavy a obsahuje též identifikační a regulační experimenty.

Od diplomanta bylo požadováno prokázání velmi dobrých znalostí z návrhu vybraných

typů regulátorů. Zejména jde o orientaci v oblasti identifikace a řízení. Diplomant pro splnění cílů zadání diplomové práce byl nucen vykonat značný objem práce. Nejprve provedl popis technického řešení řízeného systému. Porozumění činnosti řízeného systému je nutnou podmínkou pro jeho správnou identifikaci a návrhu regulátoru pro jeho úspěšné řízení. Součástí popisu technického řešení je i popis způsobu připojení systému k osobnímu počítači pomocí měřicí karty fy Humusoft MF 624. Dále byly proměřeny statické a dynamické charakteristiky chování řízeného systému a provedena identifikace modelu řízené soustavy. Výsledky měření a identifikace byly následně úspěšně ověřeny při návrhu vybraných typů regulátorů v prostředí MATLAB/SIMULINK a testováním navržených algoritmů řízení přímo na laboratorním systému.

Text diplomové práce svým zpracováním postupně řeší všechny zadané cíle diplomové práce. Diplomová práce má velmi dobrou úroveň, včetně přehledné grafické úpravy. Text diplomové práce je napsán přehledně a je členěn do jednotlivých kapitol, jejichž obsah na sebe logicky navazuje. V práci jsem nalezl několik drobných stylistických a logických chyb. Například: 

[1]
Stejné značení T1, T2 je použito v textu pro označení časových konstant přenosu (str.19), pro označení odporových teploměrů (str.34) a pro označení naměřené teploty (str.49-54). Bylo by dobré zavést jednoznačné, nezáměnné značení.  

[2]
Str. 47 Odstavec „Z výše uvedených ….model tepelné soustavy je lineární v ustálených bodech statických charakteristik“. Vhodnější by bylo formulovat text tohoto odstavce tak, že statické charakteristiky tepelného modelu jsou lineární.

Tyto „drobnosti“ však zásadně nesnižují kvalitu diplomové práce. Vzhledem k tématu řešené problematiky by bylo vhodné odpovědět při obhajobě diplomové práce na následující otázky, vztahující se k hardwarovému řešení připojení laboratorního systému k osobnímu počítači:

[1]
Popište princip činnosti A/D převodníku, jak dělíme A/D převodníky podle způsobů převodu a jaký typ převodníku je použit v měřicí kartě MF 624.

[2]
Popište PWM signál a způsob jeho generování.

Závěrem lze říci, že svou diplomovou prací diplomant prokázal schopnost úspěšně samostatně řešit zadaný úkol. Diplomová práce představuje kompaktní celek obsahující řešení regulačních obvodů systému s dopravním zpožděním, včetně návrhu a vlastní realizace fyzického připojení řízené soustavy k osobnímu počítači s příslušným programovým vybavením.

Výsledky diplomové práce jsou dobře uplatnitelné v praxi a při výuce předmětů z okruhů automatického řízení a identifikace systémů.
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Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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