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ABSTRAKT  

Diplomov§ pr§ce se zabĨv§ metodami oprav chyb ploġnĨch konstrukc² na z§kladŊ nekom-

patibility modelŢ vytvoŚenĨch v rŢznĨch CAD softwarech, chybami pŚi konstrukci, pŚ²-

padnŊ z jinĨch dŢvodŢ. Byly zad§ny tŚi chybn® souļ§sti, kter® byly pomoc² modulu Hea-

ling Assitant opraveny. Pomoc² opravenĨch souļ§st² byly d§le vytvoŚeny tvarov® dutiny v 

modulu Core & Cavity Design. Postup oprav spoleļnŊ s tvorbou dutin je zpracov§n jako 

manu§l. 

 

Kl²ļov§ slova: CAD syst®my, CATIA V5, Healing Assistant, Core & Cavity Design, mo-

delov§n² 

 

 

 

ABSTRACT 

This thesis deals with methods of bug fixes of plate structures on the basis of incompatibil-

ity of models created in different CAD softwares, mistakes committed during the construc-

tion or for any other reason. There were given three faulty components which have been 

repaired using the Healing Assistant module. With the help of repaired components were 

then created shaped cavities in the module Core & Cavity Design. The repair procedure 

along with the creation of cavities is processed as manual. 
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ĐVOD 

Dneġn² doba se neobejde bez poļ²taļov® podpory n§vrhu vĨrobku a nejen vĨrobku. Tzv. 

PLM (Product Lifecycle Management ï spr§va ģivotn²ho cyklu vĨrobku) je informaļn² 

platforma, kter§ v sobŊ zahrnuje technick®, vĨrobn² i marketingov® ¼daje o dan®m vĨrob-

ku. Neust§le se zvyġuj²c² poģadavky z§kazn²ka a dŢraz, kterĨ je kladen na souļ§sti z po-

hledu sloģitosti tvaru a designu vyģaduje nejmodernŊjġ² CAD vybaven² firem, aby byly 

konkurence schopn®. Pro tvorbu sloģitĨch tvarŢ se v ġirok® m²Śe uplatŔuje ploġn® modelo-

v§n². 

Teoretick§ ļ§st t®to pr§ce se zabĨv§ obecnŊ CAD syst®my od historie aģ po souļasnost. Je 

konkr®tnŊ pops§n software CATIA V5, kterĨ je pouģit pro Śeġen² praktick® ļ§sti. Z§vŊr 

teoretick® ļ§sti se vŊnuje CAD syst®mŢm, kter® umoģŔuj² ploġn® modelov§n². Je zde vidŊt 

trend, ģe st§le v²ce a v²ce softwarŢ m§ tendenci obsahovat ploġnĨ model§Ś. Spolupr§ce 

mezi firmami znamen§ i pŚevody dat mezi nimi, coģ sebou mŢģe pŚin§ġet neģ§douc² pro-

bl®my. Migrac² dat, zejm®na ploġnĨch, mŢģe doch§zet k poġkozen², kter® je tŚeba efektivnŊ 

Śeġit. 

Praktick§ ļ§st popisuje, jak® chyby mohou na ploġnĨch souļ§stech vznikat. Je pops§no jak 

pomoc² modulu Healing Assistant syst®mu CATIA V5 chyby analyzujeme a oprav²me. 

Opravy jsou prakticky uk§z§ny na tŚech poġkozenĨch souļ§stech. Tyto souļ§sti jsou opra-

veny a tvorbou tvarovĨch dutin je pak n§zornŊ uk§z§no jejich dalġ² pouģit². Tvarov® dutiny 

byly vytvoŚeny v modulu Core and Cavity Design syst®mu CATIA V5. Postup opravy a 

tvorby dutin je zpracov§n ve formŊ manu§lu, kterĨ mŢģe slouģit jako podpora vĨuky soft-

waru CATIA. 
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I.   TEORETICKĆ ĻĆST 
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1 OBECNŉ O MODELOVACĉCH SOFTWARECH 

Bez konstrukļn²ho modelov§n² si dneġn² svŊt nedovedeme pŚedstavit. Modelov§n² lze roz-

dŊlit na 2D a 3D modelov§n². 

2D ï tzv. dvojrozmŊrn§ grafika pracuje s dvojrozmŊrnĨmi objekty (obr§zky, text, geome-

trick® 2D modely ï ļ§ry, kŚivky). TypickĨm vyuģit²m 2D modelov§n² je zobrazen² infor-

mac² na poļ²taļov®m monitoru. 2D syst®my odstraŔuj² probl®my, kter® vznikaly u ruļn²ho 

vypracov§n². Jedn§ se o um²stŊn² na vĨkresu a jednoduch® odstranŊn² pŚ²padnĨch chyb pŚi 

tvorbŊ koneļn®ho n§vrhu. 

 

Obr. 1. 2D CAD 

3D ï trojrozmŊrn§ grafika pracuje s trojrozmŊrnĨmi objekty. 3D modelov§n² zaļ²n§ v po-

ļ²taļov®m d§vnovŊku polygonov®ho modelov§n² a konļ² u souļasnĨch nejmodernŊjġ²ch 

metod tvorby hladkĨch ploch organickĨch tvarŢ. 

 

Obr. 2. 3D CAD 
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1.1 Syst®my CAD 

CAD syst®my (Computer Aided Design ï poļ²taļem podporovan§ konstrukce) jsou pro-

gramov® n§stroje urļen® pro pouģit² v ¼vodn²ch etap§ch vĨrobn²ho procesu ve vĨvoji, kon-

strukci a technologick® pŚ²pravŊ vĨroby. Oblast CAD je jen jednou souļ§st² nasazen² vĨ-

poļetn² techniky v prŢmyslu. SouhrnnŊ je toto nasazen² oznaļeno CA technologie. Zkratka 

CAx znamen§ Computer Aided ï poļ²taļov§ podpora. CAx technologie znamenaj² ¼ļeln® 

a maxim§ln² vyuģit² nasazen² prostŚedkŢ vĨpoļetn² techniky (technick®ho i programov®ho 

vybaven²), kter® podporuje tvŢrļ² pŚ²stup uģivatele (konstrukt®ra, technologa, vĨpoļt§Śe a 

dalġ²ch profes²) pŚi Śeġen² ¼loh souvisej²c²ch s vĨrobn²m procesem. 

Zkratka CAD ï zahrnuje vġechny programov® n§stroje urļen® pro proces konstruov§n². 

Znamen§ to, ģe slouģ² k n§vrhu a optimalizaci konstrukļn²ho Śeġen². 

CAD aplikace vģdy obsahuj² grafick®, geometrick®, matematick® a inģenĨrsk® n§stroje pro 

kreslen² ploġnĨch vĨkresŢ, modelov§n² objektŢ a dŊjŢ re§ln®ho svŊta. Pokroļilejġ² Śeġ² vĨ-

poļty, analĨzy a Ś²zen² syst®mŢ (vĨroby, zaŚ²zen²). [3], [6] 

1.2 Historie CAD 

JeġtŊ pŚed 40 lety byl t®mŊŚ kaģdĨ vĨrobn² vĨkres na svŊtŊ proveden tuģkou nebo tuģ² na 

pap²Śe. Drobn® zmŊny znamenaly vymaz§n² a pŚekreslov§n², zat²mco velk® zmŊny ļasto 

znamenaly obnovovat vĨkres od nuly. Pokud zmŊna jednoho vĨkresu ovlivnila jin® doku-

menty, kter® byly z§visl® na sobŊ, bylo tŚeba prov®st zmŊny i u ostatn²ch vĨkresŢ. 

CAD z§sadnŊ zmŊnil zpŢsob, jakĨm se vytv§Ś² hotovĨ design. 

 

Obr. 3. Poļ²taļov§ podpora n§vrhu 

integrovanĨch obvodŢ, 1967 














































































































































