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Téma diplomové Adaptivni a robustni Fizeni realné kmitavé soustavy
prace:

Hodnoceni prace:

Diplomant sa vo svojej praci zaoberal vytvoreninmime&rneho modelu laboratérnej sustavy
Feedback Twin Rotor a navrhom a aplikovanim adaptie a robustného riadenia pre tato sustavu.
RieSenie problematiky rozdelil do dvoch hlavnychseba nadvazujucich celkov. Teoretickd’ je
venovana opisu metody priebeznej identifikacie ldadinym pojmom z adaptivheho a robustného
riadenia. V experimentalnejéasti diplomant identifikoval prenosové funkcie sist

z prechodovych charakteristik. Vytvoril nelinearnpatematicky model sustavy. Vysledky
identifikacie aplikoval pri navrhu adaptivneho PlBalgebrického reguldtora a robustného
regulatora. Navrhnuté regulatory pouzil pri riademlinearneho modelu sustavy ako aj realnej
sustavy. Kazdy experiment graficky spracoval, d@sanalyzoval.

Diskusia k dosiahnutym vysledkom a grafické spracie je prebadné, na sluSnej drovni a
dokumentuje znalo'srieSenej problematiky. Praca svojim obsahom aedgslmi potvrdzuje, Ze
diplomant zvladol teoreticku problematiku a preudamZinierske schopnosti.

K praci mam nasledujlce pripomienky:

str. 16: chyba v poslednych dvodienoch rovnice 15 (elektronicka verzia DP)
str. 25: pouzivate jednotku MU, ale vydugete ju az na strane 35
str. 61: obr. 45 je pdd mia zbyt@ny, ked’Ze v texte uvadzate, Ze sa jedné o nestabilny obvod

Na zaklade uvedenych skdtmsti prehlasujem, Ze diplomant vyrieSil vSetkyaragltlohy a
odpori&am pracu k obhajobe.

Otéazky:

1) Polynémy uvédzate ¥* oblasti, ale stabilitu na str. 18 definujete pablas’. Aké korene musi
ma’ charakteristick& rovnica uzavretého regného obvodu ™ oblasti, aby bol stabilny?

2) Preto ma staticka charakteristika na obr. 5 rozsalr®4 ked’ skut@ny rozsah je +2.5V?

3) V teoretickejcasti (str. 8) piSete, Ze prvky na hlavnej diagozabeatotnej kovariaknej matice
sa volia s hodnotami 10 Pri riadeni PID regulatorom pouZivate hodnoty® Ipri
,algebrickom*“ regulatore pouZivate hodnoty? @esp. 13. Pre&o ste pri kazdej metéde pouZil
ind hodnotu? Aky vplyv ma \ba z&iatocnej kovariaknej matice na identifikaciu?
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Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede oponent dle svého uvéazeni dle klagifikstupnice ECTS:

A — vyborrg, B — velmi dolde, C — doke, D — uspokoji¥, E — dostaténé , F — nedostatec.
Stupaé F znamena téz ,nedop@uji praci k obhajob".

PredloZenou diplomovou praci doporduji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V p¥ipadé hodnoceni stupém ,F — nedostate&né” uved’te do pfipominek a slovniho vyjadeni
hlavni nedostatky prace a @vody tohoto hodnoceni.
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