[image: image1.png]i Univerzita Tomase Bati ve Zliné
Fakulta aplikované informatiky





POSUDEK OPONENTA DIPLOMOVÉ PRÁCE
	Student:
	Bc. Ondřej Kadlčík
	Oponent:
	doc. Ing. R. Wagnerová, Ph.D.

	
	
	
	

	Studijní program:
	 FORMDROPDOWN 


	Studijní obor:
	 FORMDROPDOWN 


	Akademický rok:
	 FORMDROPDOWN 

	
	

	
	
	
	

	Téma diplomové práce:
	Řízení mnohorozměrového laboratorního modelu


Hodnocení práce:
Diplomová práce je zaměřena do oblasti návrhu a realizace řízení mnohorozměrových systémů. V teoretické části diplomant popisuje mnohorozměrový regulační obvod a přístupy k syntéze mnohorozměrových systémů řízení. Dále obsahuje popis vybraných přístupů k identifikaci a jejich podpory v System Identification toolboxu. Praktická část je věnována seznámení s laboratorním modelem teplovzdušné soustavy, který představuje systém se dvěma regulovanými a jednou poruchovou veličinou. Model lze řídit pomocí systému Matlab (připojení je pomocí jednotky CTRL nebo měřicí karty PCI 1711U) nebo pomocí PLC Tecomat Foxtrot. Stěžejní obsah diplomové práce představují jak experimenty k určení dynamických vlastností regulované soustavy (měření statických a přechodových charakteristik a jejich vyhodnocení), tak návrh regulátorů a ověření jejich správnosti pomocí číslicové simulace i přímo na laboratorním modelu. Práce řeší aktuální problematiku teorie řízení a zároveň rozšiřuje experimentální složku výuky. Náročnost zadání po stránce obsahové i časové odpovídá standardu diplomové práce. 

Diplomant předložil úplnou diplomovou práci, jednotlivé kapitoly odpovídají zadání, svým obsahem jsou vyvážené a mají logickou návaznost. Po věcné stránce forma zpracování odpovídá standardu diplomové práce, grafická úprava a jazyková správnost jsou na dobré úrovni. Mám jen výhradu k seznamu literatury. Diplomant neprostudoval doporučenou literaturu, ze sedmi doporučených titulů použil jen tři, s výjimkou manuálů nepoužil cizojazyčný zdroj. Odkaz na článek z časopisu Automa neodpovídá normě. 
Vlastní přínos diplomanta spočívá především v inovaci laboratorního modelu a rozšíření stávajícího způsobu řízení o řízení pomocí PLC Tecomat Foxtrot a vytvoření aplikace pro monitorování a řízení v prostředí Control Web 6. Diplomant také potvrdil, že dobře zvládl experimentální identifikaci a návrh regulátorů pro mnohorozměrové systémy řízení.
Dotazy k obhajobě na diplomanta:

· Co způsobuje, že měřené charakteristiky pomocí měřící karty PCI 1711U a PLC (obr. 30, 31, 34 a 35) více kmitají než charakteristiky změřené pomocí jednotky CTRL (obr. 20 a 26)? 
· Lze pomocí Vámi vytvořené aplikace v systému Control Web provádět měření statických a dynamických charakteristik? 
	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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