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Hodnoceni:
A — nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Obtiznost zadaného tikolu X O O O
2. Splnéni vSech bodii zadéni O X O 0O O O
3. Prace s literaturou a jeji citace O X O 0O O O
4. Uroveii jazykového zpracovani O X OO 0O 0O
5.  Formalni zpracovéni — celkovy dojem O X O 0O O d
6. Logické ¢lenéni prace X O0O0O0O 0O
7. Vhodnost zvolené metody feSeni OO0 X OO d
8. Kuvalita zpracovani teoretické ¢asti X O 0O 0O O Od
9. Kvalita zpracovani praktické ¢asti OO0 X OO d
10. Vysledky a jejich prezentace O 00X O 0O
11. Zavéry prace a jejich formulace OO0 0OX O d
12. Pfinos prace a jeji vyuZziti O 0OX O 0O 0O
13. Spoluprace autora s vedoucim prace O X O 0O O O

Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatené , F — nedostatecné.
Stupent F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PredloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
- Prehled algoritmi prediktivniho fizeni mél byt vice zaméfen na algoritmy pro rychlé systémy.

- PtestoZe po jazykové strance neni prace zdaleka bezchybna, oceniuji, Ze diplomant psal praci v
anglicting.

- Bylo by vhodné, aby fyzické parametry systému CE152, kter¢ jsou postupné uvedeny v kapitole 7,
byly popsany i u schématu systému v kapitole 5.

- Velmi ocenuji vytvofeni podrobného, ptesného nelinearniho modelu systému, ktery obsahuje napft.
i odrazy od podlozky. Ve vytvotfeni modelu spatiuji hlavni piinos prace.

- V préci je uvedeno pomérné podrobné matematické odvozeni pouZzitych algoritmi, ov§em

v nékterych rovnicich jsou chyby vzniklé ziejmé pii prepisu (napt. rovnice 11.6 a 11.7)




- Pfedevsim z ¢asovych ditvodi nebylo naprogramovano a otestovano vice algoritmi, coz bohuzel
praci ubira na kvalité a dalsi vyuzitelnosti.

- Vzhledem k tomu, ze fizeny systém je velmi rychly, hraje klicovou roli volba periody vzorkovani.
Ovsem u regulac¢nich pochodti neni uvedena pouzita perioda vzorkovani, ale neni diskutovan jeji
vliv.

- Pozorovatel stavi nepocita predikce a tedy horizont Nf neni vhodné nazyvat predikénim
horizontem.

- Obr. 11.5 a 11.6 piedstavuji odlisné regula¢ni pochody, ovsem podle popisu jsou parametry
regulatoru totozné.

- V kapitole 11.4 a 11.5 nejsou uvedeny parametry pouzitych regulatort. Také neni uveden
struktura (nebo jinak objasnén rozdil) mezi regulatory "PID-DEMO™" a "PID-Humusoft"

- Chybi podrobnéjsi popis, pripadné kriterialni srovnani regula¢nich pochodi.

- Nekteré pouzité zkratky nejsou uvedeny v seznamu zkratek (MHE, LEF).

- Jako ptiloha by mél byt uveden i popis piilozeného DVD, které kromé textu prace obsahuje i
vytvofena simulinkovéa schémata a namétena data.
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