Rotacni systém S pruzinou a tlumicem

Jde o systém s dvéma vstupy a vystupy. Systém je tvoien dvéma rovnomérné rozlozenymi
hmotami s momentem setrvac¢nosti J; a Jo. Tyto hmoty jsou propojeny trubkou, ktera obsahuje
torzni pruzinu a tlumic stejné propojena je i druha hmota se sténou, ktera je pevné ukotvena.
Koeficient tuhosti pruziny mezi hmotami je x; a tlumi¢ mezi hmotami ma koeficient tltumeni
B;. Koeficient tuhosti pruziny mezi druhou hmotou a sténou je oznafen x, a tlumi¢ mezi
druhou a hmotou ma koeficient tlumeni B,. Vstupy do systému jsou zajiStény pomoci
momentl pusobicich na hmoty, moment M; na prvni hmotu a moment M, na druhou.

Vystupem z tohoto systému jsou thly nato¢eni hmot jako ¢4 a @,.
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Obr. 1. Schéma rota¢nich hmot

Nastavené hodnoty simulaci:

Moment setrva¢nosti J; byl zvolen 20 kg. m?, torzni tuhost k; je 10 Nm/rad a koeficient
tlumeni B; 0,05 Nms/rad. Moment setrvacnosti J, byl zvolen 2 kg - m?, torzni tuhost k, je
10 Nm/rad a koeficient tlumeni B, 0,75 Nms/rad. Moment M; v ¢ase jedné sekundy nabyde
hodnoty 1 N/m z hodnoty 0 N/m. Moment M, v ¢ase jedné sekundy nabyde hodnoty 0,3 N/m
z hodnoty 0 N/m. Spravny pribéh veli¢in pfi téchto parametrech je zobrazen na nasledujicim

obrazku.
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Priibéh vhlu c;)l(rjzﬁhlm-'é rychlosti gv'l(r) a vstupniho momentu Ml(r)
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Pribéh thlu ¢ (r).0hlové rychlosti ¢, (¢) a vstupniho momentu M. (7)
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Obr. 2. Vysledek simulaci rota¢niho systému



