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POSUDEK DIPLOMOVE PRACE

OVEROVANIE CiSLICOVYCH REGULAGNYCH OBVODOV

(téma)

Diplomantka mala za Glohu vypracovat literarnu reSer$ so zameranim na Cislicové regulaéné obvody
zaloZené na algebraickém teorii riadenia a na zaklade nej vybrat vhodné vhodné ¢islicové regulatory pre
riadenie spojitych procesov so zameranim na regulatory zaloZzené na priradeni pélov a minimalizacii
kvadratického kritéria. Navrhnuté regulacné obvody mala diplomantka nasledne overit V programovom
prostredi MATLAB/SIMULINK v adaptivnich i neadaptivnych verzidch, ako aj analyzovat vplyv nastavitelnych
parametrov regulatorov na dynamické viastnosti regulacnich obvodov. Na zaklade simulaéného overenia
potom pojednmat o kladoch i zaporoch jednotlivych pristupov a ich vhodnosti pre riadenie stabilnych i
nestabilnych sdstav i sustav s neminimalnou fazou. Nakonec mala diplomantka vypracovat podrobnu
dokumentaciu vysledkov simulaéniho overovania.

Zadana Uloha je naro&na a aktudlna. Problematika Cislicovych regulatorov zaloZena na algebraicke;j
tedrii riadenia sa zaraduje do oblasti modernych meto6d riadenia a jej rozvoju je vo svete venovana velka
pozornost’.

Diplomantka zadané ulohy rozsahu spinila. Diplomova praca je napisana v slovenskom jazyku, ma
celkom 79 stran a je po Uvode rozélenena na dve hlavné asti — teoreticku a praktick.

V teoretickej ¢asti prace sa diplomantka v 1. kapitole venovala problematike Cislicovych regulatorov,
zaloZenych na algebraickej teorii riadenia. Venovala sa najprv metodam zalozenym na kritériu koneéného
poCtu krokov (DEAD-BEAT), a to ako v silnej, tak aj v slabej verzii, potom metédam zaloZzenym na priradeni
polov (POLE PLACEMENT ) a nakoniec aj metédam zaloZenym na minimalizacii kvadratického kritéria (LINEAR
QUADRATIC CONTROL).

V praktickej Gasti sa diplomantka v 2. kapitole venovala navrhu regulatorov, a to najprv s jednym
stupriom volnosti a nasledne s dvoma stupnami volnosti.

Zostavenie programov pre simulaéné riadenie sustayv druhého radu, obsahuje 3. kapitola diplomove;j
prace. Konkrétne zahrfiuje navrh grafického uzivatel'ského rozhrania GUI a jeho realizaciu.

V nosnej Casti svojej prace, v jej 4. kapitole je uvedené simulaéné overovanie regulatorov, a to
stabilnej sUstavy, sustavy s neminimalnou fazou a nestabilnej ststavy a diskusia dosiahnutych vysledkov.

Zhodnotenie diplomovej prace je uvedené v zaver.
Na konci prace su pripojené :

- Zoznam pouZitej literatary, pozostavajuci zo 6 poloZiek
- Zoznam pouZitych symbolov a skratiek



- Zoznam pouzitych obrazkov - celkom 35 obrazkov
- Zoznam tabuliek -3 tabulky.

Diplomova praca je napisana zrozumitefne, je doplnenad potrebnymi programami, schémami
a tabulkami.

K diplomovej praci mam tieto poznamky, pripomienky a otazky:

1.V zasadach pre vypracovanie diplomovej prace je uvedené ,Navrhnuté regulacné obvody overte
v programovom prostredi MATLAB/SIMULINK v adaptivnich i neadaptivnych verziach.“ V zavere
prace je uvedené, Ze , ...Tato aplikécia (resp. GUI) bola navrhnuta pre ststavu druhého radu bez
dopravného oneskorenia v neadaptivnej verzii , ...“. Ziada sa preto vysvetlenie tohoto stanoviska.

Diskusia vysledkov v kapitole 4.4 je struéna. Prospesné bude jej dopinenie.
Zddvodnite zvolenie pouZzitych kritérii na posudenie kvality regulacie.

Z hladiska formélnej stranky sa v diplomovej praci vyskytuj niektoré drobné jazykové chyby
(,Pakticka ast*), preklep v zozname obrazkov (Obr. 1.3 namiesto 1.2). Nie vietky polozky uvedené
v Zozname pouZitej literatiry boli citované v texte. Rusivo pdsobi jazykovd nehomogénnost
uplatnena pri ndvrhu grafického uZivatefského rozhrnia GUI. Urgitym problémom sa ukézala znizena
rozliSovacia schopnost grafov s ¢asovymi priebehmi regulacie vich &ierno-bielej verzii. Uvedené
formalne nedostatky v8ak nemajd podstatny vplyv na kvalitu diplomovej prace.

Pocas vypractvania diplomovej prace preukazala diplomantka schopnost osvojit' si zadant odborn
problematiku — problematiku navrhovania a overovania &islicovych regulaénych obvodov zaloZenych na
algebraickej teorii riadenia, ako aj riesit aktualne sprievodné &iastkové problémy.

Dosiahnuté vysledky maju praktické vyuZitie v prisludnej odbornej oblasti.

Vzhladom na vySSie uvedené skutocnosti, ako aj na zvoleny pristup k riedeniu zadanej Ulohy v rdamci
diplomovej prace a mnozstvo a kvalitu prace, odpora¢am predloZent diplomovi pracu k obhajobe.
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