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        Vedoucí diplomové práce:  prof. Ing. Vladimír Bobál, CSc.
Posudek DIPLOMOVÉ práce

OVĚŘOVÁNÍ ČÍSLICOVÝCH REGULAČNÍCH OBVODŮ 

(téma)

Zadání diplomové práce spočívalo ve vypracování literární rešerše se zaměřením na číslicové regulační obvody založené na algebraické teorii řízení. Na základě literární rešerše měla diplomantka vybrat vhodné číslicové regulátory (navržené metodou přiřazení pólů a minimalizaci kvadratických kritérií) pro řízení spojitých procesů. Vybrané algoritmy ověřit v programovém prostředí MATLAB/SIMULINK a analyzovat vliv stavitelných parametrů regulátorů na dynamické vlastnosti regulačních obvodů. Na základě simulačního ověření pojednat o kladech a záporech jednotlivých přístupů a jejich vhodnosti pro řízení stabilních a nestabilních soustav a soustav s neminimální fází.
Teoretická část práce se věnuje číslicovým regulátorům, které jsou založeny na algebraické teorii řízení a to metodě konečného počtu kroků v silné i slabé verzi, metodě založené na přiřazení pólů a na metodě založené na minimalizaci kvadratického kritéria. V této části jsou uvedeny výsledné zákony řízení pro řízení procesů popsaných přenosovou funkcí druhého řádu.
V praktické části si diplomantka zvolila tři přenosové funkce popisující soustavy stabilní, nestabilní a s neminimální fází pro simulační ověřování vybraných řídicích algoritmů. V této části uvedla vztahy pro odvození výše uvedených regulátorů. Dále se v praktické části věnovala sestavení příslušných simulačních programů v grafickém uživatelském rozhraní (GUI). Tato část tvoří těžiště diplomové práce. Následuje simulační ověření jednotlivých regulátorů. I když simulační program obsahuje algoritmy veškerých v práci uvedených regulátorů, diplomantka po konzultaci s vedoucím diplomové práce se věnovala ověřování pouze neadaptivních verzí regulátorů založených na minimalizaci kvadratického kritéria (byl vyšetřován vliv penalizačního faktoru qu na umístění pólů v jednotkové kružnici a rovněž vliv na dynamiku regulačního pochodu).

V průběhu diplomové práce diplomantka pravidelně konzultovala s vedoucím stav její rozpracovanosti. V průběhu řešení prokázala dobré programovací schopnosti, diplomová práce je vypracována pečlivě a má dobrou grafickou úroveň.

Diplomantka zadání diplomové práce splnila. Z důvodů rozsahu neuvedla ve své práce veškerá simulační ověření, která realizovala.          

Návrh na klasifikaci diplomové práce:                                  A – výborně 
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