Příloha k protokolu o SZZ č.



Student/diplomant  Bc. Aleš Habáň

Vysoká škola :
Univerzita Tomáše Bati ve Zlíně

Aprobace

Fakulta:            Fakulta aplikované informatiky
    





Ústav:

Ústav řízení procesů


Recenzent diplomové práce



Datum odevzdání posudku :



                      Ing. Mária Karšaiová, Ph.D.

Posudek DIPLOMOVÉ práce

Dynamické vlastnosti a návrh řízení výměníku tepla s promícháváním 

a spirálovým chlazením


(téma)

Diplomant sa vo svojej diplomovej práci zaoberal zostavením modelu prietočného tepelného výmenníka chladeného špirálou, ktorou preteká chladiaca kvapalina Diplomant sa sústredill na získanie modelu ustáleného stavu a dynamických charakteristík modelu a reálneho objektu s cieľom navrhnúť vhodné algoritmy riadenia pre uvažovaný systém, čo bolo ťažiskom jeho práce. Nakoľko sa jednalo o systém so sústredenými a spojito rozloženými parametrami, musel na vyriešenie daných úloh použiť diferenčné metódy v kombinácii so štandardnou metódou Runge- Kutta. Pri návrhu regulátorov využil polynomiálnu metódu spolu s metódou umiestnenia pólov. Diplomant riešenie problematiky rozdelil do dvoch hlavných na seba nadväzujúcich celkov. Teoretická časť, ktorá má niekoľko kapitol, je venovaná podrobnému popisu tvorby modelu ustáleného stavu, diskretizovanému modelu ustáleného stavu a diplomant tiež uviedol filozofiu tvorby programu na výpočet ustálených stavov. Ďalej pokračoval riešením dynamiky systému a uvedením programovacích prostriedkov na získanie dynamických vlastností modelu výmenníka. V poslednej kapitole tejto časti urobil diplomant polynomiálnu syntézu pre konfiguráciu 1DOF a 2DOF, keď na základe získaných dynamickývh vlastností považoval riadený systém raz za systém 1. rádu a potom za systém 2. rádu. Ako riadenú veličinu zobral teplotu chladiaceho média. Výsledkom tejto kapitoly boli konkrétne typy a tvary regulátorov v priamej aj v spätnej väzbe. Praktická časť, ktorú považujem za prínos tejto diplomovej práci je venovaná veľkému počtu simulácií ustálených stavov, prechodových charakteristík a simulácií riadení pri rôznych hodnotách vstupných veličín. Tu chcem vyzdvihnúť diskusie k jednotlivým získaným výsledkom, ktoré diplomant urobil veľmi dôsledne a ktoré umožňovali získať prehľad o vplyve jednotlivých vstupných veličín. V tejto časti diplomant porovnával aj chovanie sa modelu s reálnym objektom. Opäť vysvetlenie rozdielov v chovaní sa porovnávaných systémov bolo jasné a logické, čo dokumentuje znalosť riešenej problematiky. 

 Po formálnej stránke je diplomová práca na slušnej úrovni, členenie práce je prehľadné, grafická úprava je taktiež dobrá.

 Diplomant pri práci preukázal schopnosti, ktoré mu dávajú predpoklady pre uplatnenie sa v praxi. Práca svojím obsahom a výsledkami potvrdzuje, že diplomant zvládol teoretickú problematiku a preukázal inžinierske a programátorské schopnosti.

K práci mám nasledujúce pripomienky:

Možno by bolo zaujímavé popísať jako ste snímali prechodové charakteristiky reálneho objektu.

str. 18 vzťah 30 sú tam správne znamienka?

str. 19 vzťah 44 súčet odchyliek má byť menší jako ( ?

str. 23 prečo Gv je regulovaný systém?

str. 25 čo je reálny prenos?

str. 25 vzťah 79 žiadaná veličina má veľkosť 1?

Na základe uvedených skutočností prehlasujem, že diplomant vyriešil všetky zadané úlohy a odporúčam prácu k obhajobe.

Návrh na klasifikaci diplomové práce:
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