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Posudek DIPLOMOVÉ práce

ADAPTIVNÍ BIKRITERIÁLní řízení 

(téma)

Předložená diplomová práce se zabývá náročnou tématikou adaptivního duálního

řízení. Práce je rozčleněna   na sedm kapitol, závěr a seznamy

literatury, symbolů obrázků, tabulek a příloh. Práci doplňuje CD-rom,

obsahující elktronickou verzi práce a programy pro Matlab.

Práce má teoretickou část, kterou pokrývají první čtyři  kapitoly a část

praktickou. První kapitola pojednává stručně o adaptivních přístupech. Druhá kapitola se

zabývá principy duálního řízení, třetí se zabývá problematikou bikriteriální

syntézy duálního regulátoru. Čtvrtá kapitola s názvem Použité algoritmy

algebraického řízení  je věnována vybraným algoritmům algebraického řízení.

Praktická část je zaměřena jednak na simulaèní ověření navrženého duálního

regulátoru na několika modelech dokumentované v kapitole šest a na ověření

na reálnem modelu popisované v kapitole sedm.

Diplomant splnil zadání diplomové práce. Zpracoval náročné téma

jak po stránce teoretické, tak programátorské. Odvozené algoritmy ověřil na

simulačních příkladech i fyzikálním modelu.

Práce je napsána přehlednì, srozumitelně bez zásadních chyb. Přesto bych k

ní měl několik připomínek.

-- ve vztahu 2.1 není vysvětleno co znamená symbol za svislou čarou . Dále

se domnívám, že minimalizace tohoto kritéria nevede na nekonečné hodnoty

akčních zásahù. 

-- V kapitole 4. mohly být algoritmy pojednány trochu podrobněji.

-- Kapitola 5. je tak stručná a obecná, že snad ani nemusela být .

-- Při prezentaci výsledků není uveden význam některých veličin (Sy, Su, k

min k max). 

-- Proč se volily tak malé kovarianční matice a proč jsou u každého příkladu

jiné

-- Neztotožnuji se plně se závěry diskuse na konci kapitoly 6. Simulace uvažovaných

příkladů nevyžaduje systém reálného èasu.

Celkově  navrhuji hodnotit práci jako velmi dobrou..
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