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Komentare k diplomové praci:

Predklddand diplomova prace se zabyva navrhem magnetického chapadla pro uchopovani tvarové
sloZitych dilll — ocelovych vykovk(. Teoreticka ¢ast prace zmiriuje historii robotiky, problematiku
bezpecnosti pfi implementaci robotd do vyrobnich linek, obsahuje sekci o zdkladnim rozdéleni
pramyslovych robotl a dvé sekce vénujici se magnetickym upinacim systémuim. Nékteré casti
praktické ¢asti by dle mého nazoru bylo vhodnéjsi umistit také do teoretické sekce. V praci se
vyskytuji jisté stylistické a gramatické chyby, nepfiliS spokojen jsem s mnoZstvim, aktudlnosti a
relevanci zdrojli informaci. Pfes uvedené vytky je nutno ocenit, Ze autor se pomérné Uspésné
vyporadal se zaddnim prdce, prdci proto doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném B — velmi
dobfte.

Otazky oponenta diplomové prace:

1. Jaky bude koeficient tfeni u oceli s vyrazné vyssi nez pokojovou teplotou (tam uvadite hodnotu
cca 0,2)?

2. Vysvétlete pojmy remanence, koercivita a Curieova (nikoliv Curierova, jak v praci piSete) teplota.
Pojmy remanence a koercivita vysvétlete nejlépe pomoci kfivky pocatecni magnetizace a hysterezni
krivky. Jakou veli¢inu udava plocha uzaviena hysterezni kfivkou?

3. Demonstrujte na obrazku, nebo animaci, jak bude ve skutecnosti cely uchopovaci mechanismus
fungovat. Proc€ je nutné aplikovat synchronizacni vyztuhu na pneumatické valce? Nehrozi nebezpedi,
Ze v misté vodicich ¢epd bude dochazet ke kfizeni a blokovani pohybu pneumatickych aktuator(?
dynamického namahdni horni trojuhelnikové desky?

5.V popisu procesu kontroly dilcG uvadite, Ze obsluhou budou dilce umistény do pfiblizné orientace
pro uchopeni magnetickym chapadlem. Jak precizni musi toto umisténi byt? Je zde néjakd zpétnd
vazba, tj. bude robot pomoci néjakého senzoru ,védét”, kde se dilec nachazi?

Ve zliné dne 24. 05. 2019
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