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Komentáře k diplomové práci: 
 

         V rámci  diplomové práce  Návrh robotizace pracoviště výstupní kontroly s využitím 

technologie „Bin picking“ na  základě  poznatků získaných  v teoretické  části  a 

zhodnocení současného stavu sestavil požadavkový list na konstrukční projekt. Návrh 

chapadla provedl ve 2. variantách, po jejich zhodnocení se autor domnívá, že nejlepší 

variantou je uchopování magnetickými hlavicemi SCHMALZ. Návrh kompletního 

pracoviště byl proveden s ohledem na technologii „Bin picking“. Byl zvolen vhodný typ 

robota a 3D kamery s příslušenstvím pro strojové vidění a stanoveno rozvržení komponent 

na pracovišti s přijatelnými rozměry pracoviště. Celý výrobní proces je popsán  s úkony 

robota, řešení pracoviště bylo ověřeno v počítačové simulaci Robotstudio. Zvolený robot 

dosáhl ke všem požadovaným místům na pracovišti. Celý výrobní proces  je popsán v 7. 

krocích včetně odhadovaných časů jednotlivých operací Součástí práce je taky cenová 

kalkulace navrženého řešení. Závěr práce plně charakterisuje dosažené výsledky a diskutuje 

možnosti dalšího zdokonalení procesu. V práci se vyskytují nepřesnosti jako korespondence tab. 4 

s tab. 5., nebo nejednotnost v uvádění autorů v seznamu literatury. Cíle práce byly splněny. 

Odborná úroveň diplomové práce je na velmi dobré úrovni. Diplomová práce je původní, nejedná se 
o plagiát. 

 

 

 
    
     
        

 

Otázky oponenta diplomové práce: 
- v návrhu magnetického chapadla se hovoří, že nebylo jednoduché navrhnout pro daný výrobek 
chapadlo, co rozhodlo o jeho volbě? 
-v závěru práce jsou uvedeny návrhy na zdokonalení procesu, lepšího využití prostorů a snížení 
výrobního času , jak by v tom případě se pohybovaly cenové náklady? 
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