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Téma bakalaiské Analyza vhodnych metod zpracovani obrazu pro

prace: Fizeni pohybu kolového robota
Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Splnéni vSech bodl zadani X O
2. Vhodnost zvolené metody feSeni 000X O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) O X O 0O O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace O X O 0O O O
5. Uroven jazykového zpracovani O X O 0O O O
6.  Formdlni troveh price O X 0O 0O O O
7. Kovalita zpracovani teoretické ¢asti OO X OO O
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti O X O 0O O d
9. Dosazené vysledky prace OO X O O O
10. Ptinos préce a jeji vyuziti OO X O O O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace O X O 0O O O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Text BP byl posouzen z hlediska plagiatorstvi s vysledkem menSim neZ 5 % shodnosti. VE&tsi shodu
vykézaly ptilohy prace proto, Ze se jedna o vefejné dostupné zdrojové kody. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborng, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatené , F — nedostatecné.
Stupeini F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PredloZenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Dalsi pripominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Ptedlozena bakalaiska prace se zaobird aktudlnim tématem strojového vidéni, respektive vybérem
vhodnych metod pro zakladni rozpoznani scény. Kli¢ovou ¢asti je vybér a vyhodnoceni metod,
které by bylo mozné pouzit pro fizeni pohybu kolového robota. Student postupoval od analyzy

v prostiedi MATLAB, pfies selekci obstojnych metod, az k findlnimu vybéru vychézejiciho z testi




na snimcich z realného prosti¢di. Zavérecné testy probihaly ve vlastni aplikaci napsanév jazyce
C++ pouze s metodami, které se jevily jako potencialné pouzitelné pro fizeni v redlném case.
Préce je ¢lenéna logicky, nezabiha do zbytecnych detailt a jeji jazykové zpracovani je na dobré
urovni. Teoreticka Cast je sice strohd, ale obsahuje hlavni teoretické principy, které jsou v praci
vyuzivany a které jsou také zodpovédné¢ citovany.

V praktické ¢asti student postupuje systematicky, vyfazuje testované metody podle jasné
definovanych kritérii a diivody jeho rozhodnuti komentuje a demonstruje na piehlednych grafech.
Student se zaméfuje piedevs§im na porovnani uspésnosti detekce trasy pii riznych svételnych
podminkach, coz je pro zvolenou metodu zpracovani obrazu kli¢ové. V praci neni jednoznacné
definovano, z ¢eho vychazel pti volbé pouzitych metod, co je to dobry, prumérmny a Spatny
vysledek, testy probihaly pouze na jedné trase a zvolena metoda segmentace obrazu se jevi jako ne
upln€ vhodna, avsak na testované prostfedi dosahuje obstojnych vysledk.

Student aktivné spolupracoval s vedoucim prace, konzultoval a fesil vzniklé nejasnosti, praci

dokoncil a ptedlozil ji k obhajobé. Pozitivné hodnotim zejména piehlednou grafickou interpretaci
dil¢ich vysledki a doporucuji tuto bakalatskou praci k obhajob¢.
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