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Výsledek kontroly plagiátorství:       

Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství s výsledkem 100% shodnosti. Práce není plagiát. 

Navzdory 100% shodě práce není plagiát. Shoda je dána základními konfiguračními soubory 

robotického ramene a řídicí jednotky, které jsou standardní součástí struktury vytvářené robotické 

buňky v programovém prostředí Stäubli Robotics Suite a tedy i každého programu pro robot. 

Dále je shoda s textem licenčních ujednání v souborech s některými převzatými zdrojovými kódy. 

Samostný text práce má míru shody menší než 5%. 

 

Celkové hodnocení práce:       

Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého 

uvážení dle klasifikační stupnice ECTS:  

A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně.  

Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“. 

Předloženou bakalářskou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení 

C - dobře. 
V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření  

hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení. 
 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce): 



 

Vytvořené zařízení je realizovanáno jako samostatná funkční jednotka, kterou je díky tomu možno 

připojit k libovolný typ robotu (zařízení realizujícího pohyb tiskové hlavy). Vytvořené zařízení 

obsahuje několik drobných nedostatků, které nebylo možné vzhledem k časové tísni odstranit. 

Navržené řešení je nicméně funkční a použitelné.  

 

 

Datum  17. 8. 2020     Podpis vedoucího bakalářské práce 


