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Komentáře k diplomové práci: 
 

         V rámci  diplomové práce  Návrh vačkového mechanismu Pick – And – Place na 

základě poznatků získaných v teoretické  části řešil etapu flexibilního montážního zařízení. 

Řešení je provedeno na současném montážním stroji, který je sestaven pomocí servo 

ovládaných mechanismů. Navržený mechanický koncept je náročnější na výrobu, stávající 

předčí v jednoduchosti zapojení hardware a vytvoření softwaru pro ovládání stroje. 

Vytvořený matematický model Pick- And-Place pro přesun dílů z lineárního vibračního 

dopravníku a matematický model bubnové vačky umožňuje  popis mechanismu v každém 

bodě, model vaček pak umožní aktualizaci okamžitého použití v případě změny vaček nebo 

potřeby jejich nového návrhu, V rámci řešení byla pak vytvořena CAE  pohybová studie 

navrženého modulu. Cenový odhad navrženého mechanického konceptu stroje ve srovnání 

s cenou základního elektrického stoje je příznivější pro navržené řešení 

Závěr práce charakterizuje dosažené výsledky a upozorňuje na moderní přístupy k návrhu 

strojů a jejich částí. Cíle práce byly splněny i když nebyla provedena v zadaném NX 12 

Odborná úroveň diplomové práce je na velmi dobré úrovni. Diplomová práce je původní, nejedná se 
o plagiát. 

 

 

 
    
     
        

 

Otázky oponenta diplomové práce: 
- Na základě jakých odborných parametrů byl nahrazen NX 12? 
- budou realizovány v praxi výsledky práce? 
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