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 Modernizace laboratorních úloh pro předmět Základy robotiky

Cílem diplomové práce Miroslava Šamánka bylo analyzovat stávající stav využití moderního laboratorního zařízení na ÚVI určeného pro výuku předmětu Základy robotiky, připravit podmínky pro implementaci nových úloh pro laboratorní cvičení v předmětu a vytvořit podpůrné studijní materiály pro prohloubení znalostí v dané oblasti.

V teoretické části se zabýval klasifikací PRaM a pohony se zvláštním důrazem na pohony pneumatické. Velmi podrobně je popsána kapitola věnovaná prvkům pneumatických mechanismů, zejména s ohledem na řízení rychlostí pohybu. Tato část je zpracována velmi pečlivě. Celkově příznivý dojem kazí kvalita některých obrázků (např. 15,20,21,33 aj.) Uvítal bych taky, kdyby některé díly byly nakresleny v řezu místo nic neříkajících fotografií (např. obr. 28,29,34), popř. kombinace obou možností, což by výrazně zvýšilo vypovídací schopnost.
V praktické části se diplomant zaměřil na vypracování podkladů pro laboratorní úlohy. V úvodní kapitole, mimochodem velmi pečlivě a přehledně uspořádané, diplomant popisuje základní principy kreslení pneumatických schémat s možností využití programů pro kreslení funkčních schémat. Popis zahrnuje všechny používané prvky, jejich schématické značky a způsob implementace do funkčního schématu. Další kapitola praktické části je vyplněna problematikou elektropneumatických mechanismů. Jsou popsány jednotlivé prvky, jejich funkce a označování a způsob kreslení elektropneumatických schémat. Popis, stejně jako použité schéma, je velmi precizní, přehledný a srozumitelný.


Velmi zajímavá je část věnovaná funkčním diagramům. Jsou popsány krokové a časové diagramy ovládání, vše doplněno pečlivě provedenými příklady zapojení s doporučením pro kreslení a úpravu schémat.


V poslední kapitole praktické části je zpracován obecný příklad laboratorní úlohy. Konkrétní návrhy jsou uvedeny v elektronické podobě na přiloženém CD. Poslední kapitola svědčí o schopnosti diplomanta samostatně pracovat a řešit složité problémy.


Po formální stránce je práce zpracována velmi pečlivě. Obsahuje všechny náležitosti a důsledně dodržuje pravidla pro psaní diplomových prací. Mohl bych vytknout pouze nezaplněné některé stránky (např. 45,80,81). 

Diplomová práce splňuje všechny požadavky na práce tohoto typu. Diplomant splnil zadání v plném rozsahu. Výsledky práce mohou být přímo využity ve výuce předmětu Základy robotiky, ale je taky výbornou učební pomůckou pro odborníků v dané oblasti. Doporučuji práci k obhajobě a hodnotím – A – výborně. 

Návrh na klasifikaci diplomové práce:
A - výborně
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